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前  言
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车载有线高速媒体传输 万兆全双工系统

技术要求及试验方法

1 范围

本文件规定了车载有线高速媒体传输万兆全双工系统的技术要求和试验方法。
本文件适用于由正向节点、反向节点以及连接正反向节点的线束组成的车载有线高速媒体传输

万兆全双工系统。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

IEC60958 数字音频接口(Digitalaudiointerface)

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1 
正向 forwarddirection
有线传输的两个传输方向中传输速率较高的方向。

3.2
正向节点 forwardnode
具有正向发送和反向接收功能的逻辑单元。

3.3
反向 backwarddirection
有线传输的两个传输方向中传输速率较低的方向。

3.4
反向节点 backwardnode
具有反向发送和正向接收功能的逻辑单元。

3.5
链路建立时间 linksetuptime
节点从进入链路协商状态到进入数据传输状态的时间。

4 缩略语

下列缩略语适用于本文件。

ACK:确认(Acknowledge)

AES:高级加密标准(AdvancedEncryptionStandard)
1
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