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PLC应用技术项目化教程
        （西门子S7-1200）



项目7 彩灯控制

★知识目标
1.掌握移动操作指令及应用；

2.掌握移位指令和循环移位指令及应用。

★技能目标
1.学会用移动操作指令、移位指令和循环移位指令编写应用程序；

2.能够完成彩灯控制系统的硬件接线和软硬件调试。



☆ ☆ 任务1  学习PLC常用指令

※ 学习目标：
1.掌握移动操作指令及应用；

2.掌握移位指令和循环移位指令及应用。



☆ ☆ 任务1  学习PLC常用指令

移动值指令（MOVE）和交换指令（SWAP）。
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☆ ☆ 任务1  学习PLC常用指令



2.交换指令（SWAP）

☆ ☆ 任务1  学习PLC常用指令

该程序实现的功能为：当EN端M10.0的常开触点闭合时，执行交换
指令，将IN端的数据16#12AF的高低字节的顺序进行了改变，结果存储
在OUT端的MW12中，即MW12=AF12H。单个字节内的数据顺序并不会

发生改变。
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3.移位指令和循环移位指令
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3.移位指令和循环移位指令

移位和循环移位指令的数据类型



名称 梯形图 参数 数据类型 说明

 左移指令

EN BOOL 使能输入

ENO BOOL 使能输出

IN BYTE,WORD,DWORD 移位对象

右移指令
N UINT 移动的位数

OUT BYTE,WORD,DWORD 移位后的结果
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3.移位指令和循环移位指令



左移指令应用举例

左移后空出来的位用0来补
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3.移位指令和循环移位指令



右移指令应用举例

右移后空出来的位用0来补。

☆ ☆ 任务1  学习PLC常用指令

3.移位指令和循环移位指令



以上内容仅为本文档的试下载部分，为可阅读页数的一半内容。如要下载或阅读全文，请访
问：https://d.book118.com/035124203324011230
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