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单项选择题

1.能够限制⾓位移的⽀座是( B )。B .固定⽀座与定

向⽀座

2.只限制物体向任何⽅向移动，不限制物体转动的⽀座

为( A )。A.固定铰⽀座

3.只限制物体垂直于⽀承⾯⽅向的移动，不限制物体其

它⽅向运动的⽀座是( A ) A.固定钱⽀座

4.约束反⼒中含有⼒偶的⽀座为( B ) B.固定端

⽀座

5.既限制物体沿任何⽅向运动，⼜限制物体转动的⽀座

称为( C )。C.固定端⽀座

6.⼒偶( D )。D.⽆合⼒，不能⽤⼀个⼒等效代换

7.（C ）与刚体的作⽤效果与其在作⽤⾯内的位置⽆关。C.⼒偶矩

8.⼒的作⽤线都互相平⾏的平⾯⼒系是( C )。C.平

⾯平⾏⼒系

9.建筑⼒学中，⾃由度与约束的叙述下列( D )是错误的。D.⼀个固端(刚结)，相当于⼆个约束

10.⼀个刚⽚在平⾯内的⾃由度有( B )个。B.3

11.对于作⽤在刚体上的⼒，⼒的三要素为( D ) U，⼤⼩、⽅向和作⽤线

12.当物体处于平衡状态时，该体系中的每⼀个物体是否

处于平衡状态取决于( D )。

D.⽆条件，必定处于平衡状态

13.平⾯⼀般⼒系有( C )个独⽴的平衡⽅程，可⽤来

求解未知量。C.3

14.平⾯任意⼒系在（B ）是⼀个平衡⼒系。B.

主⽮与主矩均为零

15.平⾯平⾏⼒系有（D ）个独⽴的平衡⽅程，可⽤

来求解未知量。C.2

15.平⾯⼀般⼒系平衡的充分和必要条件是该⼒系的（D ）为零。D.主⽮和主距

16.平⾯汇交⼒系合成的⼏何法作⼒多边形时，改变各⼒

的顺序，可以得到不同形状的⼒多边形（D ）。D.

则合⼒的⼤⼩和⽅向并不变

17.平⾯汇交⼒系有（B ）个独⽴的平衡⽅程，可⽤

来求解未知量。B.2



18.若刚体在⼆个⼒作⽤下处于平衡，则此⼆个⼒必( D )。D.⼤⼩相等，⽅向相反，作⽤在同⼀直线

19.由两个物体组成的物体系统，共具有( 6 )独⽴的

平衡⽅程。D.6

20.⼀个点在平⾯内的⾃由度有( A )个A.2

21.⼒偶可以在它的作⽤平⾯内( C )，⽽不改变它对

物体的作⽤。C.任意移动和转动

22.三个刚⽚⽤( A )两两相连，组成⼏何不变体系。

A.不在同⼀直线的三个单铰

23.⼀个点和⼀个钢⽚⽤( A )两两相连，组成⼏何不

变体系。A.不在同⼀直线的三个单铰

24.求⽀座反⼒，下列叙述( D )是错误的。

D.静定结构除了三个平衡条件外，还需要变形条件

才能求得反⼒

25.三铰拱的特点是，在竖向荷载作⽤下，⽀座处产⽣（B ）。B.⽔平推⼒

26.静定结构的⼏何组成特征是( B )。B.体系

⼏何不变且⽆多余约束

27.杆结点⽆外⼒，如此⼆杆（C ），则此⼆杆都是零杆。C.I、III

I.不共线II.共线III.互相垂直

28.刚架结构如下图，下列说法（A ）是正确的。A.

静定结构

29.下列超静定结构的次数是（B ）。B.⼆次超静

定结构

30.下列超静定结构的次数是（C ）。C.六次超静

定结构

31.刚架结构

如图，下列

( C )回答是

正确的。

C.⼆次超静定结构

32.析架结构简图如图所⽰，下列说法( C )是正确的。C.⼏何可变结构

33.图⽰结构的超静定次数是( C ) C.3次

34.如图1所⽰结构为( C ) C.⼏何不变体系，⽆多

余约束

35.如图1所⽰

结构为



C.⼏何不变体

系，⽆多余约束

36.如图所⽰结

构为( B )。B.⼏何瞬变体系

37.如图所⽰结构为( C )。C.⼏何不变体系，元

多余约束

38.结点法和截⾯法是计算( D )的两种基本⽅法。D.

析架

39.结点法计算静定平⾯桁架，其所取脱离体上的未知轴

⼒数⼀般不超过( B )个。B.2

40.截⾯法求杆件截⾯内⼒的三个主

要步骤顺序为( D ) D.取分离体、画受⼒图、列平衡⽅程

41.杆件的应⼒与杆件的（D ）。D.内⼒、截⾯、材料、杆长

42.当梁上某段作⽤的均布荷载为常量时，此段( C )。C 剪⼒图形为斜直线、弯矩图形为⼆次曲线

43.作刚架内⼒图时规定，弯矩图画在杆件的( C )

C.受拉⼀侧

44.⼀般情况下，平⾯任意⼒系向平⾯内任选的简化中⼼

简化，可以得到⼀个主⽮与主矩，( A )

A.主⽮与简化中⼼的位置⽆关，主矩⼀般与简化中

⼼的位置有关

45.在位移法的基本⽅程中( A )与荷载⽆关，为结构常数。A.主系数和副系数

46.对称结构作⽤反对称荷载时，内⼒图为反对称的有( B ) B.N图和M图

47.平⾯弯曲是指作⽤于梁上的所有荷载都在梁的( B )内，则变形后梁的轴线仍在此平⾯内弯曲。

B.纵向对称平⾯48.关于平⾯弯曲，下列说法中错误的是( A )。A.

具有纵向对称平⾯的梁发⽣的弯曲为平⾯弯曲

49.图⽰构件为矩形截⾯，截⾯对Z、轴的惯性矩为( D )

D.33

bh 50.链杆(⼆⼒杆)对其所约束的物体的约束反⼒( C )作⽤在物体上。C.为沿链杆的两铰链中⼼的连线51.图所⽰构件为T形截

⾯，其形⼼轴最有可能的是

( C ) Z 3



52.图所⽰杆件的矩形截⾯，其抗弯截⾯模量W:为( D )

D.6

2

bh

53.圆形截⾯，直径为D，则其对形⼼轴的惯性矩为( A )

A.

64

4

D π

54.矩形截⾯，⾼为h，宽为b，则其抗弯截⾯模量为( A )

A.

6

2bh

55.轴向拉(压)时，杆件横截⾯上的正应⼒( A )分布。A.均匀

56.轴⼼受压直杆，当压⼒值F p恰好等于某⼀临界值F per，时，压杆可以在微弯状态下处于新的平衡，称压杆的这种状态的
平衡为( C )。C.随遇平衡

57.在图乘法中，欲求某两点的相对转⾓，则应在该点虚设( C ) C.⼀对反向的单位⼒偶

58.在图乘法中，欲求某点的⽔平位移，则应在该点虚设( B )。B.⽔平向单位⼒

59.图3所⽰单跨梁AB的转动刚度AB S是( B )。(l

EI

i

=

) B.i 6

60.图⽰单跨梁AB的转动刚度AB S是( A )。

(l

EI i

=



) A.3i

61.⼒法中，⾃由项△1P是由( A )图乘得出的。

A.1M图和P M图

62.在⼒法典型⽅程的系数和⾃由项中，数值范围可为正、负实数或零的有( D ) D.副系数和⾃由项63.在⼒法典型⽅程的系数

和⾃由项中，数值范围恒⼤于

零的有( A ) A.主系数64.位移法的基本未知量是( C )。C.结点位移

65.图⽰单跨梁的传递系数C AB是( C ) C.0

66.在⼀对( B ) B，⼤⼩相等、⽅向相反67.是( B )。B.屈服阶段68.低碳钢的拉伸过程中，( B )阶段的特点是应⼒⼏

乎不变。B.屈服69.⽴。A.70.A.71.数是72.约束反⼒中能确定约束反⼒⽅向的约束为( D )。

D.光滑接触⾯

73.⼯程设计中，规定了容许应⼒作为设计依据：

[]n

σσ=

。其值为极限应⼒0

σ除以安全系数n，其中

n为( A ) A.＞1

74.在⼯程实际中，要保证杆件安全可靠地⼯作，就必须

使杆件内的最⼤应⼒m ax σ满⾜条件( D )

D.m ax σ≤

[]σ

75.在梁的强度计算中，必须满⾜( C )强度条件。C.正应⼒和剪应⼒

76.图⽰单跨梁的转动刚度AB S是( D )。(l

EI i

=

)

D.1i 6

77.利⽤正应⼒强度条件，可进⾏( C )三个⽅⾯的计算。C.强度校核、选择截⾯尺⼨、计算允许荷载

b Z Z 1

78.⼒法中，主系数11δ是由( B )图乘得出的。B.P M 图和P M图

79.⼒法的基本未知量是( D )。D.多余约束⼒80.在图乘法中，欲求某点的竖向位移，则应在该点虚设( A )。A.竖向单位⼒

80.在图乘法中，欲求某点的转⾓，则应在改点虚设（D ）D.单位⼒偶

81.图⽰单跨梁的传动刚度AB S是（A ）)(l

EI

i =

。

A.i



82.图⽰单跨梁的AB M为（C ）。C.3

2

ql -

83.图所⽰单跨梁的转动刚度

AB

S是( C )

)(l

EI i = C.8i
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判断题

1.建筑的三要素为坚固、实⽤、美观。( √ )

2.计算简图是指经过简化后可以⽤于对实际结构进⾏受⼒分析的图形。( √ )

3.在任何外⼒作⽤下，⼤⼩和形状均保持不变的物体称为刚体。( √ )

4.⼀个点在平⾯上具有两个⾃由度。( √ )

5.约束是阻碍物体运动的限制物。( √ )

6.约束是阻碍物体运动的⼀种装置。( √ )

7.在约束的类型中，结点可分为饺结点、刚结点、⾃由结点。( × )

8.杆件的特征是其长度远⼤于横截⾯上其他两个尺⼨。( √ )

9.梁按其⽀承情况可分为静定梁和超静定梁。( √ ) 10.⼒的三要素是⼤⼩、⽅向、作⽤线。( × ) 11.对于作⽤在物体上的⼒，⼒

的三要素是⼤⼩、⽅向和作⽤线。( × )

12.作⽤在物体上的⼒，可以沿其作⽤线移动⽽对物体的作⽤效果不变。（× ）

13.使物体产⽣运动或运动趋势的⼒，称为主动⼒。

( √ )

14.⼒沿坐标轴⽅向上的分⼒是⽮量，⼒在坐标轴上的投影是代数量。( √ )

15.⼆⼒在坐标轴上的投影相等，则两个⼒⼀定相等。( × )

16.⼒对矩⼼的矩，是⼒使物体绕矩⼼转动效应的度量。( √ )

17.⼒的作⽤线通过距⼼，则⼒矩为零。( √ ) 18.⼒偶对物体的转动效应，⽤⼒偶矩度量⽽与矩⼼的位置有关。( × )

19.⼒偶的作⽤⾯是指组成⼒偶的两个⼒所在的平⾯。( √ ) 20.⼒偶可以⽤⼀个完全等效的⼒来代替。( × ) 21.⼒偶在坐标轴上的

投影的代数和恒等于零。( √ ) 22.物体平衡是指物体处于静⽌状态。( × ) 23.合⼒⼀定⽐分⼒⼤。( × )

24.在平⾯⼒系中，所有⼒作⽤线汇交于⼀点的⼒系，称为平⾯⼀般⼒系，有3个平衡⽅程。( × )

25.在平⾯⼒系中，所有⼒作⽤线互相平⾏的⼒系，称为平⾯平⾏⼒系，有2个平衡⽅程。( √ )

26.平⾯⼀般⼒系的平衡⽅程共有三组九个⽅程，但独⽴的平衡⽅程只有三个。( √ )

27.⼒系简化所得的合⼒的投影和简化中⼼位置有关，⽽合⼒偶矩和简化中⼼位置有关。( × )

28.⼒系简化所得的合⼒的投影和简化中⼼位置有关，⽽合⼒偶矩和简化中⼼位置⽆关。( × )

29.⼒系简化所得的合⼒的投影和简化中⼼位置⽆关，⽽合⼒偶矩和简化中⼼位置有关。( √ )

30.⼒偶对物体的转动效应，⽤⼒偶矩度量⽽与矩⼼的位置⽆关。( √ )



31.物体系统是指由若⼲个物体通过约束按⼀定⽅式连接⽽成的系统。( √ )

32.如果有n个物体组成的系统，每个物体都受平⾯⼀般⼒系的作⽤，则共可以建⽴2n个独⽴的平衡⽅程。( × )

33.如果有n个物体组成的系统，每个物体都受平⾯⼀般⼒系的作⽤，则共可以建⽴3个独⽴的平衡⽅程。( × )

34.如果有3个物体组成的系统，每个物体都受平⾯⼀般⼒系的作⽤，则共可以建⽴9个2独⽴的平衡⽅程。( √ )

35.交于⼀点的⼒所组成的⼒系，可以合成为⼀个合⼒，合⼒在坐标轴上的投影等于各分⼒在同⼀轴上投影的代

数和。( √ )

36.未知量均可⽤平衡⽅程解出的平衡问题，称为静定问题。( √ )

37.未知量均可⽤平衡⽅程解出的平衡问题，称为稳定问题；仅⽤平衡⽅程不可能求解出所有未知量的平衡问题，称为不稳定

问题。( × )

38.⼏何不变体系是指在荷载作⽤下，不考虑材料的位移时，结构的形状和位置都不可能变化的结构体系。( × )

39.没有多余约束的⼏何不变体系组成的结构是超静定结构。( × )

40.有多余约束的⼏何不变体系组成的结构是超静定结构。( √ )

41.⽆多余约束的⼏何不变体系组成的结构是超静定结构。( × )

42.⽆多余约束的⼏何不变体系组成的结构为静定结构。( √ )

43.多余约束是指维持体系⼏何不变性所多余的约束。( √ )

44.在某⼀瞬间可以发⽣微⼩位移的体系是⼏何不变体系。( × )

45.⼀根链杆相当于⼀个约束，⼀个单铰相当于两个约束，所以⼀个单铰相当于两根链杆。( √ )

46.⼀个点和⼀个刚⽚⽤两根不共线的链杆相连，可组成⼏何不变体系，且⽆多余约束。( √ )

47.平⾯内两个刚⽚⽤三根链杆组成⼏何不变体系，这三根链杆必交于⼀点。( × )

48.作材料的拉伸试验的试件，中间部分的⼯作长度是标距，规定圆形截⾯的试件，标距和直径之⽐为5：1和10：1。( √ )

49.抗拉刚度只与材料有关。( × )

50.抗弯刚度只与材料性质有关。( × )

51.杆件变形的基本形式共有轴向拉伸与压缩、剪切、扭转和弯曲四种。( √ )

52.平⾏于梁横截⾯的内⼒是剪⼒，作⽤⾯与梁横截⾯垂直的内⼒偶是弯矩。( √ )

53.轴⼒是指沿着杆件轴线⽅向的内⼒。( √ )

54.桁架中内⼒为零的杆件称为零杆。( √ )

55.桁架的内⼒只有轴⼒⽽⽆弯矩和剪⼒。( √ )

56.梁和刚架的主要内⼒是轴⼒。( × )

57.截⾯上的剪⼒使研究对象有逆时针转向趋势时取正值。( × )

58.截⾯上的剪⼒使研究对象有逆时针转向趋势时取正值，当梁横截⾯上的弯矩使研究对象产⽣向下凸的变形时(即下部受拉，

上部受压)取正值。( × )

59.在垂直于杆件轴线的两个平⾯内，当作⽤⼀对⼤⼩相等、转向相反的⼒偶时，杆件将产⽣弯曲变形。( × ) 60.平⾯弯曲是指
作⽤于梁上的所有荷载都在梁的纵向对称⾯内，则弯曲变形时梁的轴线仍在此平⾯内。( √ ) 61.平⾯弯曲时，杆件轴线⼀定在
荷载作⽤平⾯内弯成曲线。( √ )

62.轴向拉伸(压缩)的正应⼒⼤⼩和轴⼒的⼤⼩成反⽐，规定拉为正，压为负。( × )



63.轴向拉伸(压缩)的正应⼒⼤⼩和轴⼒的⼤⼩成正⽐，规定拉为正，压为负。( √ )

64.轴向拉伸(压缩)时与轴线相重合的内⼒称为剪⼒。( × )

65.应⼒是构件截⾯某点上内⼒的集度，垂直于截⾯的应⼒称为剪应⼒。( × )

66.应⼒是构件截⾯某点上内⼒的集度，垂直于截⾯的应⼒称为切应⼒。( × )

67.“左上右下剪⼒为正”是剪⼒的正负号规定。( × )

68.当梁横截⾯上的弯矩使研究对象产⽣向下凸的变形时(即下部受拉，上部受压)取正值。( √ )

69.当弯矩不为零时，离中性轴越远，弯曲正应⼒的绝对值越⼤。( √ )

70.在集中⼒作⽤点处，梁的剪⼒图有突变，弯矩图有尖点。( √ )

71.弯矩图应画在梁的受拉⼀侧。( √ )

72.简⽀梁在跨中受集中⼒F P作⽤时，跨中弯矩⼀定最⼤。( × )

73.低碳钢的拉伸试验中有弹性、屈服、强化和颈缩破坏四个阶段。( √ )

74.平⾯图形对其形⼼轴的静矩恒为零。( √ )

75.平⾯图形的对称轴⼀定通过图形的形⼼。( √ )

76.平⾯图形对任⼀轴的惯性矩，等于它对平⾏于该轴的形⼼轴的惯性矩加上平⾯图形⾯积与两轴之间距离平⽅的乘积。( √ )

77.图形对所有平⾏轴的惯性矩中，图形对其形⼼轴的惯性矩为最⼤。( × )

78.只要平⾯有图形存在，该图形对某轴的惯性矩肯定⼤于零。( √ )

79.有⾯积相等的正⽅形和圆形，⽐较两图形对形⼼轴惯性矩的⼤⼩，可知前者⽐后者⼩。( × )

80.有⾯积相等的正⽅形和圆形，⽐较两图形对形⼼轴惯性矩的⼤⼩，可知前者⽐后者⼤。( √ )

81.任何⼀种构件材料都存在着⼀个承受应⼒的固有极限，称为极限应⼒，如构件内应⼒超过此值时，构件即告破坏。( √ )

82.安全因素取值⼤于1的⽬的是为了使构件具有⾜够的安全储备。( √ )

83.从提⾼梁弯曲刚度的⾓度出发，较为合理的梁横截⾯应该是:以较⼩的横截⽽⾯积获得较⼤的惯性矩。( √ )

84.在⼯程中为保证构件安全正常⼯作，构件的⼯作应⼒不得超过材料的许⽤应⼒[σ]，⽽许⽤应⼒[σ]是由材料的极限应⼒和安

全因素决定的。( √ )

85.压杆上的压⼒等于临界荷载，是压杆稳定平衡的前提。( × )

86.压杆上的压⼒⼩于临界荷载，是压杆稳定平衡的前提。( √ )

87.压杆丧失了稳定性，称为失稳。( √ )

88.在材料相同的前提下，压杆的柔度越⼩，压杆就越容易失稳。( × )

89.细长压杆其他条件不变，只将长度增加⼀倍，则压杆的临界应⼒为原来的4倍。( × )

90.两端固定的压杆，其长度系数是⼀端固定、⼀端⾃由的压杆的4倍。( × )

91.当F P＞F Pcr时，压杆处于稳定平衡状态。( × )

92.折减系数φ可由压杆的材料以及柔度λA查表得出。( √ )

93.在超静定结构中，去掉多余约束后所得到的静定结构称为⼒法的基本体系。( √ )

94.梁的变形有两种，它们是挠度和转⾓。( √ )

95.挠度向下为正，转⾓逆时针转向为正。( × )

96.梁横截⾯竖向线位移称为挠度，横截⾯绕中性轴转过的⾓度称为转⾓。( √ )

97.在⼒法⽅程中，主系数δii恒等于零。( × )



98.在⼒法⽅程中，⾃由项?ip恒⼤于零。( × )

99.图乘法的正负号规定为：⾯积ω与纵坐标y0在杆的同⼀边时，乘积ωy0应取正号；⾯积ω与纵坐标y0在杆的不同边时，乘积

ωy0应取负号。( √ )

100.⼒法的基本未知量为结点位移。( × )

101.⼒法的基本未知量就是多余未知⼒。( √ ) 102.位移法的基本未知量为结构多余约束反⼒。( × )

103.位移法的基本未知量为结点位移。( √ )

104.位移法的基本未知量数和结构的超静定次数有关。( × )

105.结点⾓位移的数⽬不⼀定等于结构的超静定次数。( √ )

106.结点⾓位移的数⽬就等于结构超静定的次数。( × )

107.结构的刚结点数就等于结构的超静定数。( × ) 108.在使⽤图乘法时，两个相乘的图形中，⾄少有⼀个为直线图形。( √ )

109.⼒矩分配法的三个基本要素为转动刚度、分配系数和传递系数。( √ )

110.⼒矩分配法的三个基本要素为转动刚度、分配系数和固端弯矩。( × )

111.⼒矩分配法只适⽤于多跨连续梁。( × )

112.⼒矩分配法是建⽴在位移法基础之上的⼀种近似计算⽅法。( √ )

113.杆端转动刚度与结点总转动刚度之⽐称为该杆端的分配系数。( √ )

《建筑⼒学》期末考试题库

计算题

⼀、计算桁架的轴⼒

1.计算图⽰桁架的⽀座反⼒及1、2杆的轴⼒。解：(1)求⽀座反⼒

2.计算图⽰桁架的⽀座反⼒及1、2杆的轴⼒。

解：（1）求⽀座反⼒

3.计算图⽰桁架的⽀座反⼒及1、2杆的轴⼒。

解：（1）求⽀座反⼒

4.计算图⽰桁架的⽀座反⼒及1、2杆的轴⼒。

解：（1）求⽀座反⼒

5.计算图⽰桁架的⽀座反⼒及1、2杆的轴⼒。

解：（1）求⽀座反⼒

6.计算图⽰静定桁架的⽀座反⼒及1、2杆的轴⼒。

解：（1）求⽀座反⼒

7.计算图⽰桁架的⽀座反⼒及1、2杆的轴⼒。

解：（1）求⽀座反⼒



8.计算桁架指定杆的内⼒。

解：求⽀座反⼒，

由整体平衡条件，得：

⽤Ⅰ-Ⅰ截⾯将杆截开，保留右边部分，受⼒如图：

由

y

F=0

∑

N2

F sin45F F+3F0

--=

由

D

M=0

∑

由

x

F=0

∑

由零杆判别法，可知：

N4

F0

=

⼆、画梁的内⼒图

1.试作图⽰外伸梁的内⼒图。
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