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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件是GB/T47858《道路车辆 用于评估主动安全功能的目标车辆、易受伤害的道路使用者和

其他物体的测试设备》的第3部分。GB/T47858已经发布了以下部分:
———第3部分:乘用车3D目标物要求;
———第4部分:自行车骑行者目标物要求。
本文件修改采用ISO19206-3:2021《道路车辆 用于评估主动安全功能的目标车辆、易受伤害的道

路使用者和其他物体的测试设备 第3部分:乘用车3D目标物要求》。
本文件与ISO19206-3:2021相比做了下述结构调整:
———表A.1和表A.2对应ISO19206-3:2021中的表A.1,后续表号顺延;
———C.3.3.1.1对应ISO19206-3:2021中C.3.3.1的悬置段,C.3.3.1.2对应IS019206-3:2021中的

C.3.3.1.1;
———附录D对应ISO19206-3:2021中的附录E;
———附录E对应ISO19206-3:2021中的附录D。
本文件与ISO19206-3:2021的技术差异及其原因如下:
———根据我国车辆级别的相关分类标准,将原文中“B级和C级乘用车”的表述替换为“小型和紧凑

型乘用车”的表述(见第1章),以适应我国的技术条件;
———用规范性引用的GB11564—2024替换了UNR104(见B.2.3),以适应我国的技术条件,提高

可操作性;
———增加了缩略语“sRGB”(见第4章),以明确标准红绿蓝彩色语言协议,避免歧义;
———删除了典型车型时效性的限定语(见5.2),本文件采用了ISO19206-3:2021附录A中的参考

尺寸,因此相关时效性限定语不适用于本文件;
———将“VT的轮廓宜代表真实车辆”的表述修改为“VT的轮廓应代表真实车辆”(见6.2.5、

B.2.1),以避免歧义;
———将车载雷达使用频段改为76GHz~79GHz(见6.3.1),以符合我国雷达无线电相关管理

规定;
———用规范性引用的GB/T7031—2025替换了ISO8608(见7.3.1、7.4.1),以适应我国的技术条

件,提高可操作性;
———删除了“其他颜色也是允许的”的表述(见B.1),仅规定白色车身的视觉特性,以符合我国实际

道路交通情况,保证测试结果的一致性。
本文件做了下列编辑性改动:
———删除了ISO、IEC术语数据库网址;
———删除了5.4注2中 M1类车型定义的来源说明,以适应我国的技术条件,提高可操作性;
———删除了5.7中“(13.9m/s)”“(22.2m/s)”,50km/h不精确等同于13.9m/s,80km/h不精确

等同于22.2m/s,修改表述以避免歧义;
———删除了7.2.1中“(±0.3m/s)”,1km/h不精确等同于0.3m/s,修改表述以避免歧义;
———按照依次递增的顺序,重新调整了表A.3、表A.4、表A.5及其对应的图A.1、图A.2、图A.3中

车辆尺寸的标号和图号;
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———更改了表A.3、表A.4、表A.5中尺寸的描述(见附录A),明确尺寸的起止位置;
———删除了图C.11、图C.12、图C.14、图C.15空间RCS的举例性说明图片(见附录C)。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中华人民共和国工业和信息化部提出。
本文件由全国汽车标准化技术委员会(SAC/TC114)归口。
本文件起草单位:中国汽车技术研究中心有限公司、交通运输部公路科学研究所、中汽智能科技

(天津)有限公司、中国计量科学研究院、燕山大学、深圳引望智能技术有限公司、襄阳达安汽车检测中心

有限公司、上海机动车检测认证技术研究中心有限公司、中国汽车工程研究院股份有限公司、浙江万安

科技股份有限公司、湖南仕博测试技术有限公司、河北普傲汽车科技有限公司、湖南大学、天津市北斗卫

星导航定位技术有限公司、阿波罗智能技术(北京)有限公司、北京理工大学、华为技术有限公司、湖南立

中科技股份有限公司、上汽通用五菱汽车股份有限公司、安徽江淮汽车集团股份有限公司、北京国家新

能源汽车技术创新中心有限公司、泛亚汽车技术中心有限公司、上海汽车集团股份有限公司技术中心、
本田技研工业(中国)投资有限公司。

本文件主要起草人:李雨冉、季钊、曹琛、邹博维、李文亮、张琳琳、赫英威、金立生、张慧、张鑫、郑楠、
高海龙、陈锋、欧涛、伊强、曹立波、潘牧、彭伟、倪俊、刘智超、夏媛、吴俊、王哲、魏智超、吴倩、夏嘉廷、
董庆战、胡乾、高金。
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引  言

  在智能网联汽车测试设备领域,国际上普遍采用ISO19206《道路车辆 用于评估主动安全功能的

目标车辆、易受伤害的道路使用者和其他物体的测试设备》。该ISO标准已发布6个部分,分别是:乘
用车后端目标物、行人目标物、乘用车3D目标物、自行车骑行者目标物、动力两轮车目标物、目标载体

系统行为测试方法。该ISO标准主要的在研部分有:动物目标物、静止的路侧目标物等。

GB/T47858《道路车辆 用于评估主动安全功能的目标车辆、易受伤害的道路使用者和其他物体

的测试设备》采用ISO19206,结合中国实际需求,对用于评估主动安全功能的测试设备提出了相关要

求,拟由四个部分构成。
———第1部分:乘用车后端目标物要求。目的在于规定乘用车后端目标物在外观、尺寸、反射特性

等方面的要求,使相关目标物产品符合中国实际道路交通真实乘用车后端的特征。
———第2部分:行人目标物要求。目的在于规定行人目标物在外观、运动特性、反射特性等方面的

要求,使相关目标物产品符合中国实际道路交通真实行人的特征。
———第3部分:乘用车3D目标物要求。目的在于规定乘用车3D目标物的外观、反射特性等方面

的要求,使相关目标物产品符合中国实际道路交通真实乘用车的特征。
———第4部分:自行车骑行者目标物要求。目的在于规定自行车骑行者目标物在外观、运动特性、

反射特性等方面的要求,使相关产品符合中国实际道路交通真实自行车骑行者的特征。
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道路车辆 用于评估主动安全功能的

目标车辆、易受伤害的道路使用者和

其他物体的测试设备 第3部分:
乘用车3D目标物要求

1 范围

本文件规定了用于评估主动安全功能的乘用车3D目标物的特征和性能要求。该车辆目标物用于

替代小型和紧凑型乘用车,用于评估在多种交通场景中车辆的相互作用。
本文件规定了乘用车3D目标物的特性,使其在级别、外观、反射特性等方面能替代真实乘用车。

本文件根据当前通用的传感器技术及对未来传感器技术的预测,规定了乘用车3D目标物的技术要求。
本文件描述了用于验证目标物对传感器响应特性及目标物载体性能的方法。

本文件不涉及与速度、位置或事件时间等相关的测试流程,以及其他主动安全系统性能的相关

要求。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T7031—2025 机械振动 道路路面谱 测量数据的报告(ISO8608:2016,IDT)

GB11564—2024 机动车回复反射装置

ISO8855 道路车辆 车辆动力学和道路保持能力 术语(Roadvehicles—Vehicledynamicsand
road-holdingability—Vocabulary)

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1 
试验车辆 subjectvehicle;SV
具有主动安全系统的被测试车辆。

3.2
车辆目标物 vehicletarget;VT
代表真实车辆的测试设备,用于激活传感器系统。
注1:车辆目标物包括目标物结构(3.2.1)和可选的目标物载体(3.2.2)。

注2:本文件中提及的代表真实车辆的测试设备,具有从任何方向都能被识别的必要特征(乘用车3D目标物)。

3.2.1
目标物结构 targetstructure
用于维持车身形状并符合真实车辆相关传感器感知特性的物理结构。
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