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1.1 绪论

1.1.1 断裂力学的基本概念

断裂力学是材料力学的一个分支，主要研究材料在裂纹存在下的行为，以

及裂纹扩展的机理和控制。在工程设计和材料科学中，断裂力学提供了一种评

估材料在有缺陷情况下安全性和寿命的方法。它基于能量平衡和应力强度因子

的概念，来预测裂纹的稳定性以及材料在裂纹扩展下的性能。

1.1.2 能量释放率的定义与重要性

能量释放率（Energy Release Rate, ERR）是断裂力学中的一个关键参数，它

描述了裂纹尖端附近能量的释放速率，即裂纹每扩展单位长度所释放的能量。

能量释放率的计算对于理解裂纹扩展的临界条件至关重要，因为它直接关联到

裂纹扩展所需的能量。在材料设计和工程应用中，能量释放率的评估有助于确

定材料的断裂韧性，从而指导材料的选择和结构的优化设计。

1.2 能量释放率的计算方法

能量释放率可以通过多种方法计算，包括但不限于：

 虚拟裂纹扩展法（Virtual Crack Extension, VCE）
 J 积分法（J-Integral Method）
 断裂能法（Strain Energy Release Rate Method）

1.2.1 虚拟裂纹扩展法（VCE）

虚拟裂纹扩展法是一种基于有限元分析的计算能量释放率的方法。它通过

在裂纹尖端附近虚拟地增加裂纹长度，然后计算裂纹扩展前后结构的应变能差

来得到能量释放率。
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1.2.1.1 示例代码

#虚拟裂纹扩展法计算能量释放率示例

import numpy as np
from fenics import *

#定义问题的几何和网格

mesh = RectangleMesh(Point(0, 0), Point(1, 1), 100, 100)

#定义边界条件和材料属性

V = VectorFunctionSpace(mesh, 'Lagrange', 1)
u_D = Expression(('0.0', '0.0'), degree=1)
bc = DirichletBC(V, u_D, 'on_boundary')

#定义能量函数

E = 1.0e5 #弹性模量

nu = 0.3 #泊松比

mu = E/(2*(1+nu))
lmbda = E*nu/((1+nu)*(1-2*nu))
def epsilon(v):
return sym(nabla_grad(v))

def sigma(v):
return lmbda*tr(epsilon(v))*Identity(2) + 2*mu*epsilon(v)

#定义裂纹扩展前后应变能

u = Function(V)
F = inner(sigma(u), epsilon(TestFunction(V)))*dx
a, L = lhs(F), rhs(F)
solve(a == L, u, bc)

#虚拟裂纹扩展

u_VCE = Function(V)
bc_VCE = DirichletBC(V, u_D, 'on_boundary && near(x[0], 0.5)')
solve(a == L, u_VCE, bc_VCE)

#计算能量释放率

ERR = assemble(sigma(u_VCE) - sigma(u))*dx - assemble(sigma(u)*dx)
print("能量释放率: ", ERR)

1.2.2 J 积分法（J-Integral Method）

J 积分法是另一种计算能量释放率的常用方法，它基于裂纹尖端的能量平衡

原理。J 积分是一个路径积分，其值与积分路径无关，只取决于裂纹尖端的局部
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