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感谢您使用埃斯顿机器人产品。 

在使用机器人之前，务必仔细阅读机器人安全使用须知，并在理解该内容的基础上使用机器人。 

本公司致力于不断提升产品品质，本手册中与产品有关的规格和信息如有改动，恕不另行通知。 

本手册中所有陈述、信息和建议均已经过慎重处理，但不保证完全正确。本公司对于因使用本手册而造

成的直接或间接损失不负任何责任。 

用户必须对其应用任何产品负全部责任，须谨慎使用本手册及产品。 

本手册所有内容的解释权属南京埃斯顿机器人工程有限公司。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

本手册未对任何一方授权许可，不得以任何方式复制和拷贝其中的全部或部分内容。 

版权所有：南京埃斯顿机器人工程有限公司 

 

产品服务热线：400-025-3336 

地址：南京市江宁经济开发区吉印大道 1888 号  邮编：211102 

电话：025-85097068 

公司主页：www.estun.com 

电子邮箱：robot@estun.com

http://www.estun.com/
mailto:robot@estun.com


安全使用须知 

s-1 
 

安全使用须知 

请由具有资格的人员进行机器人与相关设备的安装与搬运。另外，请务必遵守各国的相关法规与法

令。安装机器人系统或连接电缆之前，请阅读本手册与相关手册，正确地进行使用。 

安全标示 

本手册中若出现如下标示的说明内容，用户必须仔细阅读并严格遵守。 

标示 定义 

危险

！
 

危险标示 

如果用户不遵守该标示随后的安全说明，将有可能造成人员伤亡。 

注意

！
 

注意标示 

如果用户不遵守该标示随后的安全说明，将有损坏设备或人体受伤。 

INFO

 

说明或要点 

该标志随后的说明有助于用户更好的理解或有效的操作。 

设计与安装注意事项 

请由经过培训的人员进行机器人系统的设计与设置。这里所说的经过培训的人员是指经过本公司与

海外当地法人举办的引进培训及维护培训的人员，或与熟读本手册并经过培训的人员具有同等专业知识

和技能的人员。 

为了确保安全，请务必对机器人系统安装安全护板。 

危险

！
 

请使用本产品进行机器人系统设计与制造的人员务必在进行机器人系统的设计和∕或制

造前阅读安全使用须知。如果未理解遵守事项进行机器人系统的设计和∕或制造则非常

危险，可能会导致重伤和∕或重大损害，并可能造成严重的安全问题。 

 

注意

！
 

请在各手册记载的使用环境条件下使用机器人与控制器。本产品的设计与制造以通常

的室内环境下使用为前提。如果在未满足使用环境条件的环境中使用，则不仅会缩短

产品的使用寿命，还可能会造成严重的安全问题。 

请在规定的规格范围内使用机器人系统。如果在超出产品规格的状态下使用，则不仅

会缩短产品的使用寿命，还可能会造成严重的安全问题。 

操作注意事项 

(1) 进行机器人系统的操作前，请认真阅读安全使用须知。如果未理解遵守事项进行机器人系统的操作，

则可能会导致重伤或重大损害，非常危险。 

(2) 通电期间请勿进入到动作区域内。即使看到机器人似乎停止了动作，但它可能还会进行动作，并可

能造成严重的安全问题，非常危险。 

(3) 操作机器人系统之前，请确认安全护板内侧没有人。不过，即使安全护板内有人，也可以在示教操

作模式下操作机器人系统。虽然动作始终处于受限状态（低速、低功率），这样可确保作业人员的安

全。但在机器人进行意想不到的动作时，也可能会造成严重的安全问题，非常危险。 
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(4) 如果在操作机器人系统期间机器人异常动作，请立即按下紧急停止开关。如果在机器人动作异常时

继续操作，非常危险，可能会导致重伤和∕或机器人系统遭受重大的设备损害。 

(5) 通过拔下电源插头来关闭机器人系统的电源。请务必将 AC 电源电缆连接到电源插头上，切勿直接连

到工厂电源上。 

(6) 请务必在关闭控制器与相关装置电源并拔出电源插头之后进行更换作业。如果在通电状态下作业，

可能会导致触电和∕或机器人系统故障。 

(7) 请勿在保持电源打开的状态下装卸电机连接器。通电状态下插拔电机连接器极为危险，可能导致严

重的人身伤害，因为机器人可能发生异常动作，并且可能导致触电和∕或机器人系统故障。 

(8) 原则上一个人操作机器人系统。如果需要多人操作该机器人系统，请确保所有相关人员相互告知正

在进行何种操作并采取所有必要的安全措施。 

(9) 第 1、2和 4 关节：如果在动作角度小于 5度的范围内重复操作关节，在这样的情况下容易造成轴承

油膜不足，因此可能导致关节过早损坏。为了防止过早损坏，请将关节移动大于 50 度，每天进行大

约五至十次。 

(10)第 3 关节：如果机械臂的上下移动距离小于 10 mm，请将关节移动最大行程一半以上，每天进行约

五至十次。 

(11)机器人低速动作（速度约 5 到 20%）时根据机械臂方向与夹具末端负载的组合情况可能连续发生振

动（共振）。振动为机械臂的自然振动频率所致，可以通过以下措施进行控制。 

 改变机器人速度 

 改变示教点 

 改变夹具末端负载 

(12)根据抓手重量、抓手惯量的组合，轴（J3 轴）下端或上端附近的动作中机械臂前端的振动有可能变

大。这是由于从轴夹持部位至轴前端为止的距离变长导致的其惯性变化而发生的。该振动对机器人

的作业产生不利影响的情况下，应按照上述第 11条对动作速度等进行更改。 

(13)注意在润滑、拖动示教等操作过程中，不要用手直接接触丝杆轴及其油脂。频繁接触丝杆轴将导致

其生锈。 

(14)在机器人本体及控制器的油漆表面粘贴粘着力较高的胶带、封条类物品的情况下，撕下时可能损伤

油漆表面，应加以注意。 

(15)机器人在高负载及高速状态下动作时，机器人本体表面有可能产生高温。如果不注意接触有可能导

致二次伤害事故。如需进行维护等操作，需等本体冷却后再实施。 

紧急停止 

 

 

机器人系统里有几个急停按钮可以来紧急停止机器人，示教器上有一个红色的按钮

（如左图所示）。当然用户也可以根据需要自己设置急停按钮。 

急停按钮必须安装在容易触碰到的位置，以便出现意外时可以紧急停止机器人。 

 

危险

！
 

操作者需要注意伺服电机的动力线、连接夹具和其他装置的动力线的高电压危险。 

 

注意

！
 

急停只能被用于紧急情况下急停机器人，不能用于平常的程序停止，关闭机器人等。 
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警告、注意标签 

（1）电击警示标识 

 

图 0.1 电击警示标识 

机器通电后贴有此标签处内部存在危险压、有电击危险，请勿触摸内部的电子部件，应予注意。 

（2）机器人伤人警示标识 

 

图 0.2 机器人伤人警示标识 

进入机器人动作范围内有受到机器人伤害的危险，请勿进入危险区域。 

（3）当心夹手警示标识 

 

图 0.3 当心夹手警示标识 

在机器人动作时有受到机器人移动部件夹手的危险。 
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（4）机器人阅读警告标识 

 

图 0.4 机器人搬运及安装警示标识 

在搬运、安装机器人之前，请务必阅读操作手册及警告标贴并充分理解内容后再进行机器人的安

装、操作等。即使在阅读后，也请务必在操作前再次阅读相关操作手册及安全内容。手册中未记载的内

容可视为禁止内容。 
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