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前  言

根据上海市建设和交通委员会《关于印发暣2008年上海市工 

程建设规范和标准设计编制计划暤的通知》(沪建交[2008]470号) 

的要求 ,为保障排 水 系 统 的 有 效 运 行 , 提 升 排 水 泵 站 的 运 行 可 靠 

性 、运行节能水平 以 及 信 息 化 管 理 程 度 , 上 海 市 城 市 建 设 设 计 研 

究总院会同排水泵 站 建 设 和 管 理 相 关 单 位 , 在 深 入 调 查 研 究 ,认 

真总结国内外科研成果和大量实践经验  ,并且广泛征求意见的基  

础上 ,制定了本规程 。

本规程共分 9章 ,主要内容包括 : 总则 、术语 、基本规定 、检测 

技术要求 、设备控制技术要求 、泵站 自动化系统的结构与功能 、安 

全和技术防范 、区域监控系统 、设备配置和选型 。

本规程在执行过程中 ,如发现需作修改 、补充处 ,请将意见和 

有关资料寄送上海市城 市 建 设 设 计 研 究 总 院(地 址:上 海 浦 东 新 

区东方路 3447号 , 邮编 200125) , 以便今后修订时参考 。

主  编  单  位 :上海市城市建设设计研究总院 

参  编  单  位 :上海市城市排水有限公司

上海电气自动化设计研究所有限公司  

主要起草人员 :戴孙放    陈建国    陈    洪    李    红
蒋    岚    何义明

上海市建筑建材业市场管理总站  

二 曫一三年五月
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1   总  则

1灡0灡1   为了提高排水泵站运行的效率 、安全和管理水平 ,改善生 

产和劳动环境  ,规范排水泵站自动化系统设计  ,制定本规程  。

1灡0灡2   本规程适用 于 新 建 、改 建(扩 建) 排 水 泵 站 的 自 动 化 系 统 

设计 , 以及区 域 性 排 水 泵 站 集 中 监 控 系 统(简 称 区 域 监 控 系 统) 

设计 。

1灡0灡3   排水泵站 自 动 化 系 统 设 计 除 应 符 合 本 规 程 要 求 外 , 尚 应 

符合国家和地方的相关各项技术规范和标准  。
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2   术  语

2 . 0 . 1    现 场 控 制  site control

在设备运行现场或安装位置附近实施的手动控制 。 

2 . 0 . 2    配电盘控制  panel control

在设备控制箱或电动机控制中心 (MCC)  盘面上实施的手动  

控制  。  当设备控制箱布置在设备运行现场或安装位置附近时  ,  可  

兼有现场控制功能 。
2 .0 . 3    基本控制  basic control

现场控制和配电盘控制的统称 。

2 . 0 . 4    就 地 控 制  local control

在泵站控制室实施的本站设备的手动或自动控制 。 

2 .0 .5    远程控制  remote control

在区域监控中心实施的远程泵站设备的手动或自动控制 。 

2 . 0 . 6    设 备 层  equipmentlayer

现场设备装置 、现场仪表及其与控制层设备的连接系统 。 

2 . 0 . 7    控 制 层  control layer

泵站的自动化系统控制器及其相互之间的网络连接系统 。 

2 . 0 . 8    信 息 层  information layer

构建在控制层以上的数据信息传输链路及设备 。 

2 .0 .9    区域监控系统  area control system

污水输送管网 或 防 汛 片 区 内 相 互 关 联 泵 站 的 运 行 监 视 和 协 

调控制系统 。
2.0.10   区域监控中心  area control center

通过区域监控系统对所辖泵站进行集中监视  、控制和管理的
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场所 。

2 .0 .11    积水井  sump pit

用于收集泵房设备层渗漏水 、冲洗水等废水的井坑 。



4

3   基本规定

3灡0灡1   排水泵站应根据设计近期流量或泵站总输入功率划分等 

级 ,并符合表 3灡0灡1 的规定 。

表 3灡0灡1   排水泵站分级指标

设计近期流量  Fr(m 3 / s )
泵站规模

雨水泵站 污水 、雨污水合流泵站
总输入功率  P (kW)

特大型 F r >25 F r >8 P>4000

大型 1 5 < Fr曑 2 5 3<F r曑8 1600<P曑4000

中型 5 < Fr曑 1 5 1<F r 曑3 500<P曑1600

小型 F r曑5 F r曑1 P曑500

3灡0灡2   排水泵站应设置自动化系统 。 在一定范围内功能相互关 

联的多个排水泵站宜设置区域监控系统  。

3灡0灡3   排水泵站 自 动 化 系 统 应 满 足 工 艺 要 求 和 管 理 要 求 , 体 现 

以人为本 、节能 、环 保 的 理 念 , 能 优 化 泵 站 运 行 , 实 现 泵 站 的 自 动 

化控制与管理 。

3灡0灡4   排水泵站 自 动 化 系 统 应 包 括 运 行 监 视 与 控 制 、有 毒 有 害 

气体检测与报警 、通信 、安全防范等内容 。

3灡0灡5   排水泵站自动化系统应采用先进 、成熟 、实用的 技 术 , 符 

合标准化 、开放性的原则 ,能安全 、稳定 、连续地运行 ,便于使用和 

维护 。

3灡0灡6   无人值守的排水泵站必须设置完善并且可靠的 自动化运 

行控制系统和安防监视报警系统  ,应能在区域监控中心进行远程
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的运行监视 、控制与管理 。

3灡0灡7   泵站设备 在 自 动 化 系 统 中 应 有 唯 一 的 编 号 , 并 符 合 下 列 

原则 :

1   沿水流方向从左到右顺序编号  ;

2   沿水流方向从上游到下游顺序编号  ;

3   污水排水设备先于雨水排水设备编号 。

4   与工艺设计的设备编号相一致  。
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4   检测技术要求

4灡1   一般要求

4灡1灡1   排水泵站 自 动 化 系 统 应 根 据 工 艺 要 求 配 置 检 测 仪 表 , 确 

定检测的内容 、方法和量程 。

4灡1灡2   检测仪表应按自动化系统的要求提供 4mA~ 20mA 电流 

信号输出 、脉冲量输出或数字通信接 口 。泵站内各类检测仪表采 

用数字通信接口时  ,宜采用相同的接口协议  。

4灡1灡3   检测仪表应采用 UPS电源集中供电 。

4灡1灡4   浸入水中的传感器应采用安全电压供电 。

4灡1灡5   检测仪表 应 适 合 排 水 泵 站 的 工 作 环 境 , 传 感 器 的 材 质 应

在被测介质中稳定  ,满足长期检测的要求  。

4灡1灡6   检测仪表的防护等级应满足下列要求 :

1   室内良好环境中安装时不低于  IP44;

2   室外或地下环境中安装时不低于  IP65;

3   安装环境可能短期淹水时不低于  IP67;

4   长期浸水时  IP68。

4灡1灡7   检测仪表应具有故障自检和故障信息传输的功能 。

4灡1灡8   检测仪表 的 安 装 支 架 或 底 座 应 采 用 耐 腐 蚀 的 材 料 制 作 , 

安装在室外的仪表支架 、底座和布线应耐紫外线老化 。

4灡1灡9   现场显示器的安装位置和高度应便于观察 、操作和维护 , 

室外安装时应采取遮阳措施 。

4灡1灡10   检测仪表的观察 、操作和维护应具有安全保障措施 。



7

4.2   水位和水位差检测

4.2.1   水位检测 应 优 先 采 用 超 声 波 液 位 计 , 需 要 在 现 场 读 取 水 
位检测值时  ,宜采用分体式液位计  ,设置现场变送器/显示器  。

4.2.2   水位差检测应优先采用超声波液位差计  。超声波液位差  
计的 2 台传感器应安装在同一基准面上 。

4.2.3   泵站格栅 井 需 要 同 时 检 测 水 位 和 水 位 差 时 , 宜 采 用 能 同 
时输出液位值 、液位差值的液位差计 。

4.2.4   通过计算 两 台 液 位 计 的 检 测 值 求 取 水 位 差 时 , 该 两 台 液 

位计应是同一厂商 的 同 一 型 号 产 品 , 并 且 量 程 相 同 , 安 装 基 准 面 
相同 。

4.2.5   超声波液 位 传 感 器 的 探 测 方 向 应 与 被 测 水 面 垂 直 , 探 测 
范围内应避免探测盲区和超声波反射物体干扰  。

4.2.6   水位显示值应以绝对标高为基准  ,表示单位为  m;水位差  
可采用 m 或 mm 表示 。

4.2.7   液位计或液位差计的检测误差应小于满量程的 0灡5% 。

4.2.8   采用超声 波 液 位 检 测 有 困 难 时 , 可 采 用 投 入 式 静 压 液 位 
计或导波式雷达液位计 。

4.2.9   投入式静 压 传 感 器 应 安 装 在 固 定 的 耐 腐 蚀 的 防 护 管 内 , 

并具有安装基准 面 定 位 装 置 。 导 波 式 雷 达 液 位 计 的 探 棒 或 缆 绳 
端部应固定 。

4.2.10   液位计采用  AC220V 电源时  ,应分别敷设供电电缆和信  

号电缆 ; 采 用 DC24V 电 源 时 , 模 拟 量 接 口 的 液 位 计 宜 采 用 4 线 

制 ,数字 通 信 接 口 的 液 位 计 其 供 电 和 通 信 线 宜 复 合 在 同 一 电 
缆中 。

4.2.11   无人值守 排 水 泵 站 中 用 于 自 动 控 制 水 泵 运 行 的 水 位 检



8

测装置宜冗余配 置 。 当 冗 余 配 置 的 两 个 水 位 检 测 装 置 读 数 相 差 

2%以上时 ,应有报警提示 。

4.2.12   根据水位进行二位式控制时  ,应采用液位开关  。

4.2.13   液位开关宜采用浮球式  ,  安装在水流相对平静  ,  且  便  于  
维护和调整的位置 。

4.2.14   液位开关应具有无源触点信号输出  。

4.3   流量检测

4.3.1   污水计量宜采用电磁流量计  。  当计量管段所处位置便于  
巡检和观察时 ,宜采用一体化流量计 。

4.3.2   分体式流 量 计 信 号 变 送 器/数 字 显 示 表 与 传 感 器 之 间 的 

连接电缆应采用流量计制造商提供或认可的专用电缆  ,其长度不  
应超过流量计制造商规定的数值  ,并应单独穿钢管敷设  。

4.3 .3    流量计传感器前后的直管段长度应满足流量计产品技术  
要求 。

4.3.4   流量计工 作 时 , 传 感 器 及 其 前 后 直 管 段 应 充 满 被 测 介 质 
(满管) ,并且不应有气泡聚集 。

4.3.5   垂直安装 的 电 磁 流 量 计 应 能 识 别 空 管 状 态 , 空 管 时 应 能 
自动切除非正常的输出信号 。

4.3.6   用于污水 计 量 的 流 量 计 , 其 传 感 器 内 部 可 能 积 聚 影 响 测 
量精度的污垢时  ,应具有方便清除的措施  。

4.3.7   流量计应 提 供 瞬 时 流 量 和 累 积 流 量 输 出 , 瞬 时 流 量 的 表 
示单位为 m3/s,累计流量的表示单位为 m3   或 km3  。

4.3.8   流量计的测量误差应小于显示值的 0灡5% 。

4.3.9   流量计传 感 器 的 工 作 压 力 应 不 低 于 管 道 设 计 压 力 , 其 连 

接法兰应与连接管道的法兰一致 。
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4灡3灡10   流量计宜采用 AC220V供电 ,应分别敷设供电电缆和信 

号电缆 。

4灡3灡11   电磁流量计传感器应设置独立的工作接地 。

4灡3灡12   电磁流量计传感器附近不应存在强磁场 ,传感器两个电 

极的中心轴线应处于水平位置 。

4灡3灡13   根据流量进行二位式控制的情况 ,应采用流量开关 。 

4灡3灡14   流量开关应具有无源触点信号输出 。

4灡4   压力检测

4灡4灡1   压力测量宜采用一体化压力变送器 。需要在现场显示压 

力数值时 ,宜设置数字式压力显示表 。

4灡4灡2    压 力 的 测 量 误 差 应 小 于 显 示 值 的  0灡5% , 表 示 单 位

为  kPa。

4灡4灡3   压力检测 的 取 样 点 应 位 于 管 道 的 直 管 部 位 , 取 样 管 与 传 

感器之间应设置截止阀 。截止阀宜采用不锈钢材质 。

4灡4灡4   压力传感 器 安 装 在 有 振 动 的 设 备 或 管 道 上 时 , 应 采 取 减 

震措施 。

4灡4灡5   压力变送 器 宜 采 用 DC24V 供 电 。模 拟 量 接 口 的 压 力 变 

送器宜采用  2线制  ,数字通信接口的压力变送器其供电和通信线  

宜复合在同一电缆中 。

4灡4灡6   根据压力进行二位式控制时 ,应采用压力开关 。 

4灡4灡7   压力开关应具有无源触点信号输出 。

4灡5   温度检测

4灡5灡1   温度传感器宜采用热电阻 。检测温度在 50曟或以上时 , 

宜采用铂热电阻 。
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4灡5灡3   温度检测的误差应小于显示值的 1灡0% ,表示单位为 曟 。

4灡5灡2   需要在现 场 显 示 温 度 测 量 值 时 , 宜 设 置 数 字 式 温 度 显 示 

表  。不需要现场显示温度测量值时  ,  温度传感器可根据现场条件  

直接接入控制器温度测量输入模块  。

4灡5灡4   一体化温 度 变 送 器 宜 采 用 DC24V 供 电 。模 拟 量 接 口 的 

温度变送器宜采用  2线制  ,数字通信接口的温度变送器其供电和  

通信线宜复合在同一电缆中 。

4灡5灡5   根据温度进行二位式控制时 ,应采用温度开关 。

4灡6   硫化氢气体检测与报警

4灡6灡1   存在或可 能 积 聚 硫 化 氢 气 体 的 工 作 环 境 中 , 必 须 设 置 连 

续的检测和报警装置 。

4灡6灡2   同一场所 需 要 设 置 多 个 硫 化 氢 气 体 监 测 点 时 , 宜 采 用 多 

通道检测方式 。多通道硫化氢气体监测仪宜预留备用检测通道 。 

4灡6灡3   硫化氢气体检测传感器应安装在距离地坪不超过 300mm 

的位置 , 间距不超过 15m。传感器安装位置应靠近硫化氢气体源 

头下风向和气体易积聚位置 。

4灡6灡4   硫化氢气体检测报警器的主要技术参数应符合表 4灡6灡4
的规定 。
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表 4灡6灡4   硫化氢气体检测报警装置的主要技术参数

参    数    名    称 固        定        式 便        携        式

检测范围 (mg/m 3 ) 0~ 25 0~ 50

显示方式 现场数字显示  ,控制室显示 现场数字显示

检测误差 (  %) 曑3 曑5

报警阈值 (mg/m 3 ) 10 10

报警方式 电笛(曒100dB) 、闪光 蜂鸣器 、闪光

响应时间 ( s ) 曑60(满量程 90%) 曑30(满量程 90%)

防爆性能 本安防爆 本安防爆

4灡6灡5   硫化氢气 体 检 测 器 应 设 置 现 场 声 响 报 警 器 , 其 声 压 级 应 

高于背景噪声 15dB,并可设置红色闪光报警灯 。

4灡6灡6   硫化氢气 体 浓 度 超 过 设 定 的 报 警 阈 值 时 , 应 立 即 在 报 警 

的同时启动通风 、除臭或空气净化设备 。

4灡7   振动监测与分析

4灡7灡1   在线式振动监测与分析系统应能够发现转动设备故障的 

早期振动征兆 ,显示故障的部位 、程度和发展趋势 。

4灡7灡2   设置振动 监 测 的 机 械 设 备 , 每 个 转 轴 的 支 撑 轴 承 应 同 时 

采集两个相互垂直的径向加速度数据  ,  每个转轴应采集一个轴向  

加速度数据  ,每个轴系应采集一个转速数据  。采集的水泵轴转速  

应具有旋转方向标识 。

4灡7灡3   在线式振动监测系统的加速度传感器应采用固定安装方 

式  ,传感器接口宜在机械设备制造时预留  。
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4灡8   降水观测

4灡8灡1   雨水泵站 应 配 置 雨 量 计 , 污 水 泵 站 可 根 据 地 理 位 置 需 要 

配置雨量计 。

4灡8灡2   雨量计宜采用翻斗式遥测雨量计 ,输出计数脉冲信号 ,计 

数分辨率为 0灡1mm ,测量误差不超过 暲4% 。

4灡8灡4   雨量计的安装场地应平整 , 面积不小于 4m2 暳 4m2 , 场地 

内植物高度 不 超 过 200mm , 仪 器 口 部 30曘仰 角 范 围 内 不 得 有 障 

碍物 。

4灡8灡5   雨量的表示单位为 mm ,雨量计安装应符合《降水量观测 

规范》SL21的规定 。

4灡8灡3   遥测雨量 计 应 具 有 连 接 泵 站 自 动 化 系 统 的 接 口 , 管 理 上 

有要求时可配置雨量记录仪 。
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5   设备控制技术要求

5灡1   一般要求

5灡1灡1   泵站机电设备的控制可分为基本 、就地 、远程三 个 层 次 , 

其控制优先级应按上述排列依次降低  。

5灡1灡2   基本控制 层 面 应 能 够 直 接 手 动 控 制 设 备 的 运 行 , 应 提 供 

独立于泵站自动化系统的设备基本操作和保护功能  ,并应具有连  

接上级自动化系 统 的 接 口 。 根 据 泵 站 工 艺 和 控 制 系 统 的 配 置 要 

求 ,基本控制可分为现场 控 制(也 称 机 旁 控 制) 和 配 电 盘 控 制 , 或 

两者的组合 。

5灡1灡3   就地控制层面应提供手动和 自动两种控制方式 。 手动方 

式下  ,应能通过自动化系统的人机界面 (MMI) 查询泵站的工艺参  

数  ,检查与控制泵站机电设备的运行状态  ;  自动方式下  ,应能根据  

工艺要求对泵站内各类机电设备实施自动化控制和调节  ;远动方  

式下  ,应能接受区域监控中心的远程控制和调节  。

5灡1灡4   实施远程 控 制 时 , 泵 站 自 动 化 系 统 应 提 供 站 内 设 备 的 基 

本联动 、联锁和保护控制 。

5灡1灡5   各级控 制 的 采 用 和 功 能 配 置 应 满 足 泵 站 自 动 化 运 行 要 

求 、维护要求和管理要求 ,满足泵站工艺要求 。

5灡1灡6   现场控制装置应布置在便于手动操控设备和观察设备运 

行状况的位置  ,应能够显示设备运行状态和报警  。  现场控制装置  

应能够优先取得设备的控制权  ,并能切断其它任何装置对设备的  

控制 。

5灡1灡7   泵站内机电设备的控制不应多于 3 级 。具有较高优先级
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的控制面板或人机界面上应设置控制方式选择开关  ,  能选择本级  

控制或执行较低优先级的控制  。控制方式切换时  ,应保证泵站和  

机电设备的运行安全 。

5灡1灡8   来自较低优先级的控制请求不符合本级或较高优先级的 

控制要求时 ,应拒绝执行 。

5灡1灡9   泵站自动化系统应通过 2 个独立的控制信号分别控制机 

电设备的运行和停止  ,或电气开关的分断和闭合  。控制信号撤除  

时  ,机电设备或电气开关应保持原运行状态不变 。

5灡1灡10   应采用 2 个 独 立 的 状 态 信 号 分 别 表 示 机 电 设 备 的 运 行 

和停止状态  ,或电气开关的分断和闭合状态  。泵站  自动化系统应  

能对设备状态信号的有效性进行判别  。

5灡1灡11   设备控制 箱 应 按 自 动 化 系 统 的 要 求 提 供 数 字 通 信 或 硬 

线连接接 口 。

5灡2   水泵的控制

5灡2灡1   每台水泵应设置独立的启动控制和运行保护 。 实现水泵 

启动控制和运行保护的装置可设在现场  、配电控制柜或电动机控  

制中心 (MCC)  。

5灡2灡2   前池应独立设置超低水位控制 ,用于保证水泵安全运行 。 

该超低水位控制应直接作用于水泵的启动控制回路  ,  能直接并且   

强制停止全部水泵的运行 。

5灡2灡3   当水泵控制箱 、柜 、盘距离水泵较远或控制需要 时 , 应 在 

水泵设备附近设置现场手动操作控制箱  。

5灡2灡4   泵站自动 化 系 统 对 水 泵 的 控 制 应 满 足 工 艺 要 求 , 达 到 安 

全运行 、节能运 行 、平 稳 运 行 的 目 标 。 水 泵 运 行 控 制 宜 采 用 以 下 

两种模式或其中的一种  :
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1   两点式 :在 泵 站 前 池 最 高 水 位 和 最 低 水 位 之 间 设 定 一 个 

开泵水位和一个 停 泵 水 位 。 当 前 池 水 位 达 到 开 泵 水 位 并 呈 上 升 

趋势时 ,增加投运水泵数 量(或 提 高 水 泵 转 速) , 逐 步 增 加 排 水 流 

量 ,直至达到泵站 最 大 排 水 能 力 ; 当 前 池 水 位 达 到 停 泵 水 位 并 呈 

下降趋势时 ,减少投运水 泵 数 量(或 降 低 水 泵 转 速) , 逐 步 减 少 排 

水流量 ,直至全部水泵停止运行 。

2   节能式  :按照适用的数学模型或模糊控制方法  ,泵站  自动   

化系统根据泵站构造 、前池容量 、出水管道特性 、水泵特性 、扬程 、 

流量等因素综合确定节能运行条件和前池最优控制水位  ,并以此   

控制水泵投运数 量 和 水 泵 转 速 。 最 优 控 制 水 位 应 在 泵 站 前 池 最  

高工作水位和最低工作水位之间 。

5灡2灡5   水泵在一定时间间隔内的启停次数必须按照水泵特性要 

求执行  。需要增加投运水泵数量时  ,应优启动累计运行时间较短  

的水泵 ;需要减少 投 运 水 泵 数 量 时 , 应 优 停 止 累 计 运 行 时 间 较 长 

的水泵 ,使各水泵的运转时间趋于均等 。

5灡2灡6   在自动或 远 动 状 态 下 连 续 两 次 启 动 同 一 台 水 泵 失 败 , 泵 

站自动化系统应将该设备标记为故障  ,进行报警并向区域监控中  

心报告 , 同时应自动选择启动另一台水泵 。

5灡2灡7   泵站自动化系统应在水泵启动时和运行过程中对相关设 

备的状态进行检查 ,控制逻辑应符合表 5灡2灡7规定 。
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表 5灡2灡7   水泵控制逻辑表

序号 检 查 项  目 判 定 条 件 启 动 检 查 运 行 检 查 备    注

1 前池水位 超低水位 禁止启动 停泵

2 水泵控制箱 不可用 、故障 禁止启动 停泵

3 相关闸门或阀门 与工艺要求不符 禁止启动 停泵

4 过电压 >10% 禁止启动 持续  5秒停泵

5 欠电压 <15% 禁止启动 持续 10秒停泵

6 运行小电流 <50%
稳定运行后    

持续  5秒停泵

7 单泵流量 <50%
稳定运行后    

持续  5秒停泵
设单泵    

流量计时

8 振动 严重报警 停泵 设振动  
监测时

9 转速 低速或逆转 逆转禁止启动 持续低速停泵 设转速  
监测时

10 冷却 、润滑 、密封 故障报警 禁止启动 停泵
按水泵    

辅助设备  
配置情况

5灡2灡8   300kW  以 上 干 式 泵 组 宜 采 用 在 线 式 振 动 监 测 与 分 析 

系统 。

5灡2灡9   当泵站属于区域监控系统的远程站 ,水泵的启动 、停止和 

转速控制命令可以由区域监控系统发出  。

5灡2灡10   水泵控制箱应按自动化系统要求提供监控接 口 ,接口信 

号的内容应满 足 表 5灡2灡10 的 要 求 。 大 型 水 泵 机 组(包 括 配 套 的
调速控制设备) 设有冷 却 系 统 或 润 滑 系 统 等 辅 助 设 施 时 , 应 按 本

规程 5灡8节的要求配置相应的监控信号 。
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表 5灡2灡10   水泵控制箱接口信号内容

设备名称 信   号  名  称 功               能 备               注

断路器合 、分状态 水泵可用性监视

断路器跳闸 报警

开泵 、停泵状态 水泵运行状态监视

开泵 、停泵命令 运行控制

电气过载 报警

电机电流 工作电流监视

手动 、自动方式 控制方式监视

电机绕组高温 报警

轴承高温 报警

(潜水泵 )  渗漏 报警

水泵

冷却 、密封或  
润滑系统故障

报警 大型水泵机组    
按设备情况设置

运行 、停止状态 软启动运行状态监视

故障状态 报警软启动器

旁路运行状态 软启动旁路状态监视

运行 、停止状态 变频器运行状态监视

故障状态 报警

频率 (转速 )  设定 变频器转速控制
变频器

频率 (转速 )  反馈 变频器转速监视
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5灡3   闸门、阀门的控制

5灡3灡1   闸门和大型阀门的电动启闭装置宜采用一体化电动执行 

机构  ,小型阀门的启闭控制宜采用现场控制箱  。

5灡3灡2   一台控制 箱 控 制 多 台 闸 门 或 阀 门 时 , 每 台 闸 门 或 阀 门 的 

启闭控制和运行保护应相互独立  。

5灡3灡3   一体化电动执行机构或现场控制箱上应具有闸门或阀门 

的开启和关闭指示 , 当 需 要 控 制 闸 门 或 阀 门 的 开 度 时 , 一 体 化 电 

动执行机构或现场控制箱上应具有开度指示装置  。

5灡3灡4   泵站自动化系统应通过 2 个独立的控制信号分别控制闸 

门或阀门的开启和 关 闭 , 当 控 制 信 号 撤 除 时 , 闸 门 或 阀 门 的 运 行 

应立即停止 ,位置保持现状不变 。

5灡3灡5   对于 2位 置 控 制 的 闸 门 或 阀 门 , 自 动 化 系 统 应 在 其 开 启 

或关闭过程中检 查 全 程 动 作 时 间 ; 对 于 控 制 开 度 的 闸 门 或 阀 门 , 

自动化系统应检 查 反 馈 值 与 给 定 值 的 误 差 和 响 应 时 间 。 长 时 间 

没有响应或 规 定 时 间 内 动 作 没 有 完 成 , 应 终 止 闸 门 或 阀 门 的 运 

行 , 同时提供报警信息 。

5灡3灡6   当泵站属 于 区 域 监 控 系 统 的 一 个 远 程 站 时 , 与 泵 站 运 行 

调度有关的闸门和 阀 门 应 属 于 远 程 控 制 的 对 象 , 其 开 启 、关 闭 或 

开度控制命 令 可 由区 域 监 控 中 心 发 出 , 实 现 区 域 监 控 中 心 对 闸 

门 、阀门的遥控 。

5灡3灡7   闸门和阀门的控制箱或一体化电动执行机构应按自动化 

系统要 求 提 供 监 控 接 口 , 接 口 信 号 的 内 容 应 满 足 表  5灡3灡7 的
规定 。



表 5灡3灡7   闸门、阀门的接口信号内容

设备名称 信   号  名  称 功               能 备               注

断路器合 、分状态 设备可用性监视

全开 、全闭状态 开 、闭状态监视

电气过载 报警

过力矩 报警

开 、闭命令 启闭控制

本地 、远程方式 控制方式监视

开度设定 开度控制

闸门 、阀门

开度反馈 开度监视

适用于控制
开度的闸门或阀门

5灡4   格栅除污机、输送机、压榨机控制

5灡4灡1   格柵除污机 、输送机 、压榨机宜设置现场控制箱 , 进 行 相 

关设备的启动控制和运行保护  。设备数量较少时  ,上述几种类型  

设备宜合设一台综合控制箱  。一台控制箱控制多台设备时  ,  每台  

设备应具有独立的启动控制和运行保护  。

5灡4灡2   格栅除污 机 控 制 箱 应 设 置 运 行 状 态 指 示 、手 动 操 作 按 钮 

和手动/自动控制方式选择开关 。其中 自动控制方式应由泵站 自 

动化系统实施  ,包括下列两种控制模式  :

1    定时控制模式  :按一定的时间间隔控制格柵除污机运行  ,  
间隔时间可以在泵站自动化系统操作界面上调整  。

2   水位差控 制 模 式 : 按 格 柵 前 后 水 位 差 值 控 制 格 柵 除 污 机 

运行 ,水位差值可 以 在 泵 站 自 动 化 系 统 操 作 界 面 上 预 置 , 其 数 值 

不宜大于 0灡1m。
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5灡4灡3   格柵除污机每次启动应完成一次清捞 。格柵除污机进行 

一次清捞后 ,泵站 自 动 化 系 统 应 检 查 格 栅 前 后 水 位 差 , 该 数 值 仍 

高于设定值时  ,则应继续启动清捞动作  。设计规定的清捞次数仍  

不能使格栅前后水位差满足要求时  ,应发出报警信息  。

5灡4灡4   格柵除污 机 在 运 行 过 程 中 , 操 作 界 面 上 应 有 表 示 清 捞 过 

程的指示灯  。钢丝绳式格柵除污机的运行应设超时检验  ,齿耙未  

在规定时间内回复到起始点 ,应发出报警信息  。

5灡4灡5   输送机 、压榨机的控制箱应设置运行状态指示 、手动操作 

按钮和手动/联动 控 制 方 式 选 择 开 关 。 在 手 动 控 制 方 式 , 由 控 制 

箱上 的 按 钮 控 制 输 送 机 、压 榨 机 的 运 行 ; 在 联 动 控 制 方 式 , 输 送 

机 、压榨机的运行应与格栅除污机联动 。

5灡4灡6   清捞过程启动时 , 应按压榨机 、输送机 、格栅除污 机 的 顺 

序依次启动设备 ; 停 止 清 捞 时 , 应 按 上 述 相 反 的 顺 序 操 作 。设 备 

先后启动和停止的时间间隔应按工艺要求和设备操作手册确定  。  

5灡4灡7   格栅除污机 、输送机 、压榨机的控制箱应按自动化系统要

求提供监控接 口 ,接口信号的内容应满足表 5灡4灡7 的规定 。  

表 5灡4灡7   格栅除污机、输送机、压榨机的接口信号内容

设备名称 信 号 名 称 功            能 备                   注

断路器合 、分状态 设备可用性监视

运行 、停止状态 清捞状态监视

电气过载 报警格栅   
除污机

手动 、自动方式 控制方式监视

自动方式可选 定 时 控 制 或 水 
位差控制模式  ;
自动方式仅在 关 联 设 备 均 位 
于联动方式时有效  。
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续表 5灡4灡7

设备名称 信 号 名 称 功            能 备                   注

运行 、停止命令 运行控制 适用于链式或 回 转 式 格 柵 除 
污机

清捞命令 运行控制 适用于钢丝绳式格柵除污机

齿耙复位 状态监视

档位控制 档位控制 适用于移动式格柵除污机

格栅   
除污机

档位反馈 档位监视

断路器合 、分状态 设备可用性监视

运行 、停止状态 运行状态监视

电气过载 报警

手动 、联动方式 控制方式监视 与格栅除污机联动

输送机

运行 、停止命令 运行控制

断路器合 、分状态 设备可用性监视

运行 、停止状态 运行状态监视

电气过载 报警

手动 、联动方式 控制方式监视 与格栅除污机联动

压榨机

运行 、停止命令 运行控制

5灡5   通风设备控制

5灡5灡1   风机宜设置现场控制 ,现场控制箱应设在安全位置 。

5灡5灡2   通风机的 控 制 箱 应 设 置 运 行 状 态 指 示 、手 动 操 作 按 钮 和 

本地/远程控制方 式 选 择 开 关 。 在 本 地 控 制 方 式 , 由 设 在 现 场 的
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按钮控制通风机运 行 ; 在 远 程 控 制 方 式 , 由 泵 站 自 动 化 系 统 控 制 
通风机运行 。

5灡5灡3   通风机的运行控制应满足泵站的环控工艺要求 。

5灡5灡4   泵房内 硫 化 氢 等 有 害 气 体 浓 度 超 标 时 应 强 制 启 动 通 风 

设备 。

5灡5灡5   通风机的 控 制 箱 应 按 自 动 化 系 统 要 求 提 供 监 控 接 口 , 接 

口信号的内容应满足表 5灡5灡5 的规定 。

表 5灡5灡5   通风机的接口信号内容

设备名称 信   号  名  称 功               能 备               注

断路器合 、分状态 设备可用性监视

运行 、停止状态 运行状态监视

电气过载 报警

机械故障 报警 大型风机按需要设置

本地 、远程方式 控制方式监视

通风机

运行 、停止命令 运行控制

5灡6   积水井排水控制

5灡6灡1   泵站积水井的排水泵宜设置现场控制箱进行启动控制和 

运行保护 。宜采用 浮 球 式 水 位 开 关 实 现 积 水 井 的 自 动 排 水 控 制 

和超高水位报警 。

5灡6灡2   泵站积水井 应 设 置 低 水 位 、高 水 位 和 超 高 水 位 3 个 水 位 

控制点  。在低水位应停止所有积水井排水泵运行  ;  在超高水位应  

发出报警信息 。

5灡6灡3   积水井的 排 水 泵 控 制 箱 应 设 有 运 行 状 态 指 示 、手 动 操 作
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按钮和手动/自动 控 制 方 式 选 择 开 关 。 在 手 动 控 制 方 式 , 可 通 过 

控制箱上的按钮控 制 水 泵 运 行 ; 在 自 动 控 制 方 式 , 按 浮 球 位 置 自 

动控制水泵运行 。

5灡6灡4   在无人值 守 的 泵 站 , 泵 站 控 制 系 统 应 采 用 数 字 通 信 接 口 

或硬线接口连接积水井的排水泵控制箱  ,监视积水井及其排水泵

的运行 。积水 井 的 排 水 泵 控 制 箱 接 口 信 号 内 容 应 满 足 表 5灡6灡4

表 5灡6灡4   积水井排水泵的接口信号内容

设备名称 信   号  名  称 功               能 备               注

断路器合 、分状态 设备可用性监视

运行 、停止状态 运行状态监视

综合故障 报警 含电气 、机械故障

手动 、自动方式 控制方式监视

积水井排  
水泵

超高水位 报警

5灡7   除臭装置、空气净化设备控制

5灡7灡1   宜设置现 场 控 制 箱 进 行 除 臭 装 置 、空 气 净 化 设 备 的 启 动 

控制 、运行保护和内部设备的联动控制 。

5灡7灡2   除臭装置 、空 气 净 化 设 备 的 现 场 控 制 箱 应 设 置 在 安 全 位  

置  ,具有运行状态指示  、手动操作按钮和本地/远程控制方式选择   

开关 。在本地控制 方 式 , 由 现 场 控 制 箱 上 的 按 钮 控 制 除 臭 装 置 、 

空气净化设备运行 ; 在 远 程 控 制 方 式 , 由 泵 站 自 动 化 系 统 控 制 除  

臭装置 、空气净化设备运行 。

5灡7灡3   除臭装置 、空 气 净 化 设 备 的 控 制 箱 应 按 自 动 化 系 统 要 求

的规定 。
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提供监控接 口 ,接口信号的内容应满足表 5灡7灡3 的规定 。   

表 5灡7灡3   除臭装置、空气净化设备的接口信号内容

设备名称 信   号  名  称 功               能 备               注

断路器合 、分状态 设备可用性监视

运行 、停止状态 运行状态监视

电气故障 报警

机械故障 报警

本地 、远程方式 控制方式监视

除臭装置 、
空气净化

设备

运行 、停止命令 运行控制

5灡8   水泵辅助设备控制

5灡8灡1   大型水泵机组成套配置的辅助设备系统 ,包括润滑系统 、 

水冷却系统 、风冷却系统等 ,应纳入泵站自动化系统的监控范围 。 

5灡8灡2   与水泵运行安全相关的辅助设备系统应与水泵运行直接  

联锁  。水泵机组启动前和运行过程中  ,应检查润滑系统和冷却系   

统的运行状态 。 出 现 严 重 故 障 时 , 应 及 时 停 止 水 泵 机 组 的 运 行 ,  

并发出报警信息 。

5灡8灡3   水泵辅助 设 备 数 量 较 少 时 , 宜 采 用 一 台 综 合 控 制 箱 控 制 

各类设备  。水泵辅助设备控制箱应布置在水泵控制箱旁边  ,  或与  

水泵控制箱合并设置 。

5灡8灡4   水泵辅 助 设 备 控 制 箱 应 按 自 动 化 系 统 要 求 提 供 监 控 接 

口 ,接口信号的内容应满足表 5灡8灡4 的规定 。
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表 5.8.4   水泵辅助设备的接口信号内容

设备名称 信     号     名     称 功                       能 备    注

断路器合 、分状态 设备可用性监视

运行 、停止状态 运行状态监视

电气过载 报警

压力变送器或压力开关 润滑系统压力监视和报警

手动 、联动方式 控制方式监视

润滑系统

运行 、停止命令 运行控制

断路器合 、分状态 设备可用性监视

水冷系统手动 、联动方式 控制方式监视

增压泵运行 、停止状态 运行状态监视

增压泵电气过载 报警

增压泵运行 、停止命令 运行控制

电磁阀开 、闭控制 冷却水循环控制

压力变送器或压力开关 冷却水系统压力监视和报警

水冷系统

水流开关 冷却水循环监视和报警

断路器合 、分状态 设备可用性监视

手动 、联动方式 控制方式监视

风机运行 、停止状态 运行状态监视

风机电气过载 报警

风机运行 、停止命令 运行控制

风冷系统

压力开关 风冷系统运行监视和报警
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5灡9   供配电设备监控(电力监控)

5灡9灡1   排水泵站变电所设计应满足无人值守的要求 。排水泵站 

自动化系统应对供电系统的运行情况进行监视  ,对异常的跳闸进  

行报警 。

5灡9灡2   泵站内高 压 开 关 设 备 应 设 置 综 合 保 护 测 控 单 元 , 以 数 字 

通信接口方式连接泵站自动化系统  。

5灡9灡3   泵站供配 电 系 统 宜 采 用 智 能 化 数 字 检 测 和 显 示 仪 表 , 以 

数字通信接口连接泵站自动化系统  ,非数字通信接口的设备应采  

用无源触点(状态信号)  或  4mA~ 20mA 电流(模拟量信号 )  接  口  

连接泵站自动化系统 。

5灡9灡4   泵站供配电系统中应用的各类数字仪表宜采用相同的通 

信接 口 。

5灡9灡5   泵站供配电系统设备的控制应满足供电系统的要求和 自 

动化系 统 的 要 求 。 各 类 供 配 电 系 统 设 备 的 监 控 内 容 应 满 足 表

5灡9灡5 的规定 。

表 5灡9灡5   供配电系统设备的监控内容

设备名称 基    本     监     控     内     容 无人值守泵站需增加的监控内容

高压进线  
开关柜

电 流 、主 开 关 分/合 位 置 、手 车 或 
隔离开关位置 、报警 、主开关跳闸

三相电流 、三 相 电 压 、控 制 回 路 故 
障 、进线失压

高压母联  
开关柜

主开关分/合位 置 、手 车 或 隔 离 开 
关位置 、报警 、主开关跳闸

控制回路故障 、母线失压

电压互感 
器柜

手车或隔离 开 关 位 置 、母 线 电 压 、 
熔断器熔断

三相电压

高压馈线  
开关柜

电 流 、断 路 器 分/合 位 置 、手 车 或 
隔离开关位 置 、报 警 、断 路 器 跳 闸 
或熔断器熔断

三相电流 、控制回路故障
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续表 5灡9灡2

设备名称 基    本     监     控     内     容 无人值守泵站需增加的监控内容

高压电动  
机控制柜

三 相 电 流 、断 路 器 分/合 位 置 、断 
路器报 警 、断 路 器 跳 闸 或 熔 断 器 
熔断 、手车或 隔 离 开 关 位 置 、接 地 
开关位置 、本 地/远 程 转 换 开 关 位 
置 、断路器储 能 状 态 、控 制 回 路 故 
障 、分 闸 回 路 监 视 、断 路 器 分/合

控制 、表 5灡2灡10规定的项 目

变压器保  
护柜

电 流 、断 路 器 分/合 位 置 、手 车 或 
隔离开关位 置 、断 路 器 报 警 、变 压 
器高温 报 警 、断 路 器 跳 闸 或 熔 断 
器熔断

三相电流 、变 压 器 温 度 、变 压 器 温 
控装置报警 、控制回路故障

高压就地  
补偿柜

三相电流 、熔断器熔断

低压进线  
开关柜

综 合 电 量 、断 路 器 分/合 位 置 、断 
路器跳闸

控制回路故障报警 、进线失压

低压母联  
开关柜

断路器分/合位置 、断路器跳闸 三相电流 、控 制 回 路 故 障 报 警 、母 
线失压

功率因数  
补偿柜

三相电流 、熔断器熔断 、功率因数

低压馈线  
开关柜

综合电 量(50kW 及 以 上 馈 线) 或 
电流 (50kW  以 下 馈 线 ) 、断 路 器 
分/合位置 、断路器跳闸

控制回路故障报警

低压电动  
机控制柜

按本规程表 5灡2灡10规定的项 目

UPS
旁路运行状 态 、逆 变 供 电 状 态 、充 
电状态 、故障 报 警 状 态(综 合 报 警 
信息 )

5灡9灡6   泵站自动 化 系 统 实 施 供 配 电 系 统 设 备 操 作 时 , 应 提 供 软 

件的保护和联锁 。 供 配 电 系 统 设 备 应 能 够 提 供 完 整 的 基 本 操 作 

保护和联锁 , 拒 绝 任 何 不 满 足 基 本 操 作 保 护 和 联 锁 条 件 的 上 位
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操作 。

5灡9灡7   泵站自动 化 系 统 应 设 置 电 力 监 控 的 显 示 和 操 作 界 面 , 以 

图形及数字方式 表 示 供 配 电 系 统 的 工 况 和 运 行 参 数 。 界 面 内 容 

应包括各变电所的高压系统图 、低压系统图 、母线参数表 、开关参 

数表 、变压器参数表 、故障报警清单等图形和表格 。

5灡9灡8   供配电系统设备的不同工况应在电力监控界面上以不同 

的图 形 和 颜 色 直 观 表 示 , 电 流 、电 压 、功 率 等 电 量 参 数 应 有 数 字 

显示 。

5灡9灡9   当泵站属 于 区 域 监 控 系 统 的 一 个 远 程 站 时 , 泵 站 供 配 电 

系统的所有电量数据变 化 和 设 备 状 态 变 化 以 及 报 警 应 实 时 报 送 

区域监控中心 。上报数据应带有时间标记 。
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6   泵站自动化系统的结构与功能

6灡1   一般要求

6灡1灡1   大型和特 大 型 排 水 泵 站 宜 设 置 控 制 室 , 集 中 监 视 和 控 制 

泵站的运行 。泵站 自 动 化 系 统 宜 包 括 信 息 层 、控 制 层 、设 备 层 三 

个层次  ,分别符合下列要求  :

1    信息层设备设在泵站控制室  ,宜采用具有客户机/服务器  

(C/S)  结构的工业级计算机局域网  ,设置操作员工作站控制泵站  
运行  ,必要时可设置大屏幕显示器  ;

2   控制层可 包 括 多 个 现 场 控 制 站 , 每 个 现 场 控 制 站 可 控 制 

一套泵组或一系 列 机 电 设 备 。 现 场 控 制 站 之 间 宜 采 用 工 业 以 太 

网或现场控制站适用的通信网络连接 , 以主/从 、对等或混合结构 

的通信方式与信息层系统连接  ;

3   设备层采 用 数 字 通 信 网 络 或 硬 线 电 缆 , 将 仪 表 和 设 备 控

制箱连接到现场控制站 。

6灡1灡2   中小型排水泵站自动化系统可采用控制层和设备层两层 

结构 ,分别符合下列要求 :

1   控制层设 备 宜 集 中 安 装 在 一 台 控 制 机 柜 内 , 采 用 设 在 控 

制机柜面板上的触控显 示 屏 或 布 置 在 值 班 室 的 控 制 台 计 算 机 控 
制泵站运行  。带有触控显示屏的控制机柜宜布置在泵站控制室  ;

2   设备层采 用 数 字 通 信 网 络 或 硬 线 电 缆 , 将 仪 表 和 设 备 控 

制箱连接到控制机柜 。

6灡1灡3   泵站控制室应设置在环境良好 、交通便捷的位置 ,远离产 

生粉尘 、油烟 、有害 气 体 以 及 生 产 或 贮 存 具 有 腐 蚀 性 、易 燃 、易 爆
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物品的场所 ,远离水灾火灾隐患区域 ,远离强振源 、强噪声源和强 
电磁场干扰源 。

6灡1灡4   泵站控 制 室 以 及 控 制 设 备 机 房 的 室 内 温 度 应 在 18曟 ~ 

28曟范围内 ,相对湿度应在 40% ~ 75%范围内 。

6灡1灡5   泵站自动 化 系 统 应 设 置 远 程 监 控 接 口 , 连 接 区 域 监 控 系 

统  ,实现排水系统设施的联网运行  。暂未明确联网运行方案的泵  

站 ,其自动化系统应预留远程监控接 口 。

6灡1灡6   泵站与区 域 监 控 系 统 之 间 的 联 网 数 据 通 信 应 稳 定 可 靠 , 

应优先采用公共通信网络或利用公共通信资源组建专用网络  。

6灡1灡7   重要泵站 和 无 人 值 守 泵 站 的 自 动 化 系 统 , 其 主 要 控 制 设 

备应采用冗余结构 ,包括控制器冗余 、电源冗余和通信冗余 。

6灡1灡8   无人值守的排水泵站宜设置基于手机短消息的在线寻呼

(On灢Call) 系统 ,能够及时将重要设备的运行变化情况和重大报警

6灡2   系统功能

6灡2灡1   自动化系统对泵站工艺过程的监视与控制内容应符合表 

6灡2灡1 的要求 。

表 6灡2灡1   泵站工艺过程的监视与控制内容

序号 监     视     与     控     制     内     容 备                       注

1
前池水位监视和超 高 、超 低 水 位 报 警 , 前 池 水 位 
控制

2
出水池 或 出 水 高 位 井 水 位 监 视 和 超 高 水 位 报 
警  ,  出水池或出水高位井水位控制

3 大型水泵的进水压力和出水压力监视 潜水泵不设进水压力监视

信息直接传送到相关责任人员 。
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续表 6.2.1

序号 监     视     与     控     制     内     容 备                       注

4
调蓄池水位 监 视 和 超 高 水 位 报 警 , 调 蓄 池 水 位 
控制

5
水泵的工况 、运行状 态 、运 行 参 数 监 视 和 故 障 报 
警  ,水泵运行控制

6
大型水泵机 组 的 在 线 振 动 监 测 与 分 析 ; 辅 助 设 
备的运行状态监视和故障报警  ,运行控制

包括冷却 、润滑系统等

7 流量监视和累计流量记录

8 水质监视与记录

9 降水监测 雨水泵站按要求配置

10
格栅除污机及其关 联 的 输 送 机 、压 榨 机 工 况 、运 
行状态监视 , 电气 、机械故障报警 ,运行控制

11
电动闸门 、闸 阀 、阀 门 的 工 况 、位 置 和 运 行 状 态 
监视 , 电气 、机械故障报警 ,运行控制

12 排放口水位监视

13 UPS电 源 设 备 的 运 行 监 视 和 故 障 报 警

14
其它与 工 艺 设 施 运 行 有 关 的 设 备 运 行 监 视 和 
控制

6.2.2   自动化系统对泵站供配电设备的监视与控制内容应符合

表 6灡2灡2 的要求 。



32

表 6.2.2   泵站供配电设备的监视与控制内容

序号 监     视     与     控     制     内     容 备                       注

1 泵站进线电源的状态监视  ,掉电报警

2
高压进线开关 、母线联络开关的状态监视 和 跳 闸 
报警

3 变压器保护开关的状态监视和跳闸报警

4 变压器运行状态监视 ,过载 、高温报警

5
低压进线开关 、母 线 联 络 开 关 的 状 态 监 视 , 过 电 
流 、跳闸报警

6
向主泵供 电 母 线 的 进 线 开 关 、联 络 开 关 状 态 监 
视 ,过电流 、跳闸报警 ,投 、切控制

7 各母线电压监视  ,欠压告警

8 主泵馈线开关的状态监视  、电流监测和跳闸报警

9 无功功率补偿柜电流监视

10
泵站各电源的有功功率 、无功功率 、功 率 因 数 、频 
率 、有功电度 、无功电度监视 , 电量参数异常报警

经综合电量监测仪获得

11 泵站能耗监视 、记录和统计

12 备用电源的状态监视和故障报警

13 直流屏 、交流屏运行 、故障报警

6.2.3   自动化系统对泵站工作环境的监视与控制内容应符合表

6灡2灡3 的要求 。
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表 6灡2灡3   泵站工作环境的监视与控制内容

序号 监     视     与     控     制     内     容 备                       注

1 泵房内有害气体的浓度监视和阈值报警

2
除臭装置 、空气 净 化 设 备 的 工 况 、运 行 状 态 监 视 
和故障报警  ,运行控制

设置相关仪表或装置时

3
通风和排水设备的工况 、运行状态监视和 故 障 报 
警  ,运行控制

4 泵房积水井超高水位报警

6灡2灡4   自动化系统应按以下条件采集 、记录和发送数据 , 每条数 

据均应有时间标记 :

1   开关量状态变化 ;

2   模拟量数据变化  ;

3   阈值报警和恢复 。

6灡2灡5   自动化系统应能够按照设定目标对泵站内设备实施自动 

控制 ,并符合下列要求 :

1   对主水泵进行自动控制 ,使前池水位 、出水池或出水高位 
井水位均符合设定要求  ;

2   对格栅除污机及其关联的输送机  、压榨机进行自动控制  ,  
使格栅前后水位差符合设定要求  ;

3   对电动闸门 、闸阀 、阀门等进行自动控制 , 使其符 合 水 泵 
启动条件和节能运行的要求  ;

4   对除臭装置  、空气净化设备进行自动控制  ,使泵站周边的 
空气质量符合环保要求  ;

5   对泵房通 风 设 备 进 行 自 动 控 制 , 使 泵 房 工 作 环 境 符 合 卫 
生要求 ;

6   对泵房排 水 设 备 进 行 自 动 控 制 , 使 积 水 井 水 位 处 于 正 常
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范围内 ;

7   对大型水 泵 的 辅 助 运 行 设 备 进 行 自 动 控 制 , 以 满 足 水 泵 
安全运行条件 ;

8   对备用电 源 的 投 入 进 行 自 动 控 制 , 以 满 足 排 水 泵 站 连 续 

运行的要求 ;

9   对其它与 工 艺 设 施 运 行 有 关 的 设 备 进 行 自 动 控 制 , 以 满

足排水泵站运行的各项工艺要求 。

6灡2灡6   排水泵站的运行监视和控制应采用图形化显示和操作界 

面 ,能够分层 、分类 、分区域显示泵站总图 、工艺流程 、各种工艺参 

数和所有机电设备的运行状态及其报警  ,  能够手动和  自动控制设  

备的运行 。

6灡2灡7   当泵站运行或设备出现异常时 , 自动化系统应立即响应 , 

发出声和光的报警提示信号  。声报警可在人工确认后消除  ,光报  

警在泵站或设备运行恢复正常时自动消除  。

6灡2灡8   泵站自动化系统应根据管理需求提供运行数据统计与查 

询 、设备维护 、报表等功能 ,并配置相关设备 。

6灡2灡9   与区域监 控 系 统 联 网 运 行 的 泵 站 , 其 自 动 化 系 统 应 具 有 

实时数据采集与上报 、接受区域监控中心控制的功能 。

6灡2灡10   无人值守 的 排 水 泵 站 应 具 有 运 行 数 据 存 储 和 延 期 传 输 

的功能 。 当泵站独 立 运 行 时 , 应 具 有 一 年 数 据 的 存 储 能 力 ; 当 泵 

站联网运行时 ,应具有 15天数据的存储能力 。

6灡3   操作界面

6灡3灡1   排水泵站自动化系统应设置具有显示和控制功能的操作 

界面(MMI) 。操作界面应采用图形化  、中文显示方式  ,具有  多  级  

操作权限保护的功能 。
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以上内容仅为本文档的试下载部分，为可阅

读页数的一半内容。如要下载或阅读全文，

请访问：

https://d.book118.com/1080430700710061
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