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随着技术的发展，对于实际导航性能计算方法的研究具有重要

意义。

01
导航系统在现代社会中发挥着越来越重要的作用，尤其在军事、

交通、航空等领域。

02
导航性能的准确评估对于提高导航系统的可靠性和精度至关重

要。

研究背景和意义



国内外研究现状及发展趋势

国内外在导航性能计算方面已经取得

了一定的研究成果，但仍存在一些挑

战和问题。

发展趋势包括：利用大数据和人工智

能技术提高计算精度和效率，以及研

究更加复杂的导航性能评估方法。



研究内容
本研究旨在提出一种新的实际导航性能计算方法，并对其进行验证和优化。

研究方法
采用理论分析和实验验证相结合的方法，首先建立导航性能评估模型，然后通

过实际数据对模型进行验证和优化。同时，利用人工智能技术提高计算效率和

精度。

研究内容和方法
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实际导航性能计算基本
理论



基于地球上空的人造卫星，
通过接收信号并计算信号
传播时间，确定接收机位
置。

卫星定位原理 地图匹配原理 路径规划原理

将接收机位置与地图数据
进行匹配，提高定位精度
和可靠性。

根据起点和终点位置，结
合地图数据和交通规则，
规划出最优或次优路径。

030201

导航系统基本原理



衡量导航系统定位准确度的指

标，包括水平定位精度和垂直

定位精度。

定位精度

衡量导航系统计算路径速度的
指标，包括规划成功率和规划
时间。

路径规划速度

衡量导航系统地图匹配准确度

的指标，包括匹配成功率和匹

配误差。

地图匹配准确度

衡量导航系统实时交通信息准

确性的指标，包括路况预测准

确率和交通事件报告准确性。

实时交通信息准确性

导航性能评估指标



根据卫星定位原理，建立定位误差模
型，用于评估定位精度。

定位误差模型 路径规划算法

地图匹配算法 实时交通信息处理模型

根据路径规划原理，采用启发式搜索、
动态规划等算法，实现最优或次优路
径规划。

根据地图匹配原理，采用图像处理、
模式识别等技术，实现地图匹配。

根据实时交通信息准确性评估指标，
建立实时交通信息处理模型，用于处
理实时交通信息。

实际导航性能计算模型
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基于仿真数据的实际导
航性能分析



仿真数据通常来源于模拟器、历史数据或实际测试数据，这些数据需要经过适当的筛选和清洗，以确保其准确性

和可靠性。

仿真数据来源

预处理包括数据清洗、格式转换、异常值处理等步骤，以确保数据的质量和一致性，为后续分析提供可靠的基础。

数据预处理

仿真数据来源及预处理



仿真数据与实际导航性能关系建模

从仿真数据中提取与实际导航性能相关的特征，如位置、速度、加速度等，以便进行后

续分析。

数据特征提取

基于提取的特征，构建数学模型或机器学习模型，以描述仿真数据与实际导航性能之间

的关系。

模型构建
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