安徽省六校教育研究会2023-2024学年高三下学期2月月考物理试卷
学校：___________姓名：___________班级：___________考号：___________

一、单选题

[bookmark: MTBlankEqn]1．如图所示，“嫦娥五号”探测器静止在月球水平表面处。已知探测器质量为m，四条支架腿与竖直方向的夹角均为θ，月球表面的重力加速度为地球表面重力加速度g的。下列说法正确的是(   )
[image: ]
A.每条腿对月球表面的正压力的方向均为竖直向下

B.四条支架腿对月球表面的弹力大小为

C.支架腿沿水平方向合力为零，每条支架腿水平方向分力为

D.每条支架腿受到月球表面的作用力大小








2．如图所示是某排水管道的侧面剖视图。井盖上的泄水孔因杂物而堵塞，井盖与井口间密封良好但不粘连。设井盖质量，圆柱形竖直井内水面面积，图示时刻水面与井盖之间的距离，井内密封有压强刚好等于大气压强，温度的空气（可视为理想气体），重力加速度。密封空气的温度始终不变。井盖每次被顶起后，都迅速回落再次封闭井内空气，此时空气压强重新回到，温度仍为。下列说法正确的是(   )
[image: ]
A.气体经历了等压变化，气体的分子势能减小 
B.气体对外界放出热量，分子平均动能不变
C.若水面匀速上升，井盖相邻两次跳跃的时间间隔将变大
[bookmark: _GoBack]D.从图示位置起，水面上涨5cm后，井盖第一次被顶起

3．利用带电粒子在电磁场中的运动，制作出的质谱仪可测量粒子的比荷。在研究放射性元素射线性质的实验装置如图所示，左图是三类射线在垂直纸面向外的磁场中的偏转情况的示意图。右图是两块平行放置的金属板A、B分别与电源的两极连接，放射源发出的射线从其上方小孔向外射出。下列说法错误的是(   )
[image: ]
A.放射源可以打出三类射线，说明同时发生α、β、γ衰变
B.α射线穿透能力最弱，速度也最慢，打到A板的是α射线
C.a为电源正极，到达A板的为β射线，不偏转的是γ射线
D.正负极判断看射线在两板间的轨迹，比荷大的偏向A板
4．练习钢琴和音乐课上常用到的一款节拍器，如图节拍器中有⼀摆杆，摆杆在标度尺左右摆动，有规律的发出节拍声。其中标度尺标出摆振动时每分钟发出的节拍声次数（n

），摆杆上有⼀个可上下移动的摆锤。摆锤位置所对标尺数，就表示该摆每分钟振动的节拍数（⼀次全振动有两次节拍数），由此可算出摆的振动周期（秒）。改变摆锤的位置就可以改变它的振动周期。下列说法正确的是(   )
[image: ]
A.节拍器上数值虽不清晰，但摆锤位置上移时摆动的频率变大
B.摆锤上下移动时即使在不同的位置，发出的声音声速都相同
C.音乐教室有两个相同节拍器，同时工作能听到类似音叉的共振现象
D.声波、水波和光波一样，波传播方向和振动方向相类似，都是横波

5．智能寻迹小车上装有传感器，会自动识别并沿水平面内的黑色轨迹行驶，黑色轨迹上标有数值的短线为分值线。比赛时，小车从起点出发，以停止时车尾越过的最后一条分值线的分数作为得分。为能让小车及时停下来获得高分，需要测试小车的刹车性能。小庐同学在平直路面上做了刹车实验。图是刹车过程中位移和时间的比值与t之间的关系图像。下列说法正确的是(   )
[image: ][image: C:\Users\Administrator\AppData\Local\Temp\企业微信截图_17098949993462.png]

A.由图像知刹车过程中加速度大小为
B.从开始刹车时计时经2s，位移大小为0.5m
C.某次得分96分一定是刹车阻力偏小造成的
D.车轮与地面间的动摩擦因数μ大约是 0.1
6．如图所示，弹簧的一端固定在竖直墙上，质量为M

的光滑弧形槽静止在光滑水平冰面上，底部与水平面相切，一个质量为的小球从弧形槽h高处由静止开始下滑，不计空气阻力，下列说法正确的是(   )
[image: ]
A.在下滑过程中弧形槽对小球的弹力一定与圆弧面垂直，且弹力始终不做功
B.在小球与弹簧接触时，弹簧始终处于压缩状态，且小球机械能能一直减小
C.因小球质量小于圆弧槽质量，小球与弹簧反弹后一定与圆弧形槽多次相碰
D.小球离开弹簧后，球和弧形槽系统机械能守恒，小球不能回到弧形槽h处
7．如图所示，理想变压器原线圈接在交流电源上，图中各电表均为理想电表.下列说法正确的是(   )
[image: ]

A.滑动变阻器的滑动触头P向上滑，消耗的功率变大
B.滑动变阻器的滑动触头P向上滑，电压表V示数变大

C.滑动变阻器的滑动触头P向上滑，电流表示数变小


D.若闭合开关S，则电流表示数变大，示数也变大


8．霍尔推进器某局部区域可抽象成如图所示的模型。Oxy平面内存在竖直向下的匀强电场和垂直坐标平面向里的匀强磁场，磁感应强度为B。质量为m、电荷量为q的粒子从O点沿x轴正方向水平入射。入射速度为时，粒子沿x轴做直线运动；入射速度小于时，粒子的运动轨迹如图中的虚线所示，且在最高点与在最低点所受的合力大小相等。不计重力及电子间相互作用。下列说法正确的是(   )
[image: ]

A.电场场强大小，粒子带负电


B.若粒子入射速度为，最高的速度为

C.若粒子在O点无初速释放，电场力做功最大值2

D.若粒子在O点无初速释放，一个周期内洛伦兹力的冲量
二、多选题

9．我国在探索宇宙文明过程中取得了重大突破，中国科学院高能物理研究所公布：在四川稻城的高海拔观测站，成功捕获了来自天鹅座万年前发出的信号。若在天鹅座有一质量均匀分布的球形“类地球”行星，其密度为ρ，半径为R，自转周期为，引力常量为G，则下列说法正确的是(   )

A.该“类地球”行星的同步卫星的运行速率为

B.该“类地球”行星的同步卫星的轨道半径为

C.该“类地球”行星表面重力加速度在两极的大小为

D.该“类地球”行星的卫星在行星表面附近做匀速圆周运动的速率为


10．如图所示为“中国天眼”维护时的示意图。为不损伤望远镜球面，质量为m的工作人员被悬在空中的氦气球拉着，当他在离底部有一定高度的望远镜球面上缓慢行走时，氦气球对其有大小恒为，方向竖直向上的拉力作用。为尽可能保护镜面，工作人员对镜面的作用力不超过，若将人视为质点。下列说法正确的(   )
[image: ]

A.工作人员缓慢行走时对球面有竖直向下的大小为的作用力

B.为维修更高处的镜面，工作人员需获得竖直向上加速度，此时镜面安全
C.设镜面为光滑半球形，工作人员从最高处不慎滑下，到达镜面底端时镜面仍安全
D.设镜面光滑，从半球形顶端无初速下滑，水平加速度最大位置处重力功率已减小
三、实验题

11．某探究小组利用如图甲所示的实验装置探究加速度与物体质量的关系。首先平衡小车所受的摩擦力，保持砂和砂桶的质量一定。接通电源，释放小车。多次改变小车的质量，利用位移传感器测出所有对应的位置x并描绘图象。
[image: ]




（1）图乙为小车质量时位移传感器记录下描绘的图象。由图象可知，此时小车的加速度________。

（2）该小组根据数据作出了加速度a的倒数和小车质量M的图象



如图丙，图丙中图线没有过原点，小组讨论后认为图线确实不应该过原点。请用所学知识分析，图丙中________，利用题中信息求出实验中砂和砂桶的质量________kg。(结果保留1位有效数字，当地重力加速度)
12．测电阻有多种方法。
[image: ]


（1）甲同学用多用电表欧姆挡直接测量待测电阻的阻值。某次测量时，多用电表表盘指针如图(甲)所示。已知他选用欧姆挡的倍率为“×100”，则的测量值为________Ω。



（2）乙同学用如图乙所示的电路，测量待测电阻的阻值。某次实验，电流表的示数为I，电压表的示数为U，则电阻的测量值为________。若不考虑偶然误差，该测量值与的真实值相比________（选填“偏小”或“偏大”）。






（3）丙同学用如图丙所示的电路，测量待测电阻的阻值。操作步骤如下：①先将开关S接1，调节滑动变阻器，读出电流表的示数I；②再将开关S接2，保持不变，调节电阻箱，使电流表的示数仍为I，记下此时电阻箱的阻值为。则的测量值为_______；电流表内阻对测量结果_______（选填“有”或“无”）影响。
[image: ]






（4）丁同学用如图丁所示的电路，测量电流计内阻的阻值。操作步骤如下：①先闭合开关，调节，使电流计指针满偏；②再闭合开关，保持不变，调节



使得电流计指针半偏，记下此时的值为。则的测量值为________；若不考虑偶然误差，电流计内阻的测量值________（选填“大于”“等于”或“小于”）其真实值。
四、计算题

13．宝石外观光彩夺目，部分原因是由于其特殊的成品形状可发生多种光学效应。如图为某宝石的剖面图，一条光线由MN边从空气射入宝石，入射角i为60°，经过折射后，折射角为30°，该折射光线第一次射到OQ边，刚好发生全反射。（已知空气中的光速终），求：
[image: ]
（1）该光线在宝石中的速度大小；

（2）大小。

14．如图所示，xOy平面直角坐标系第三象限内存在沿y轴正方向的匀强电场，电场强度为E，第一象限内存在垂直坐标平面的匀强磁场（未画出），MN是长度为L的绝缘挡板，放在第一象限中，使MNPO构成边长为L的正方形。一带电量为q、质量为m的带正电粒子，由第三象限中的S点以沿x轴正方向的初速度射出，经过一段时间恰好从O位置进入第一象限，运动到O点的速度为，速度方向与x轴正方向夹角为30°，带电粒子与挡板发生弹性碰撞，经过一次碰撞后从P点（L，0）离开第一象限，不计粒子的重力。
[image: ]
（1）求粒子初始位置S的横坐标；
（2）求第一象限中磁感应强度的方向与大小；

（3）调整粒子发射初速度大小与电场大小，初速度方向与电场方向不变，使粒子仍从O点进入第一象限，在M点与挡板第一次发生碰撞，求发射初速度大小。






15．如图甲所示，由粗细均匀的金属丝绕制而成的正方形线圈固定在绝缘滑块上，线圈和滑块的总质量为，匝数为10，边长为，水平面粗糙，滑块与水平轨道之间的动摩擦因数为，矩形线圈总阻值，滑块的右侧有一长为4L、宽为L的长方形磁场区域。磁场方向垂直纸面向里，且线框的上边界与磁场区域的中间线重合。现给滑块施加一水平向右的外力，使整个装置以恒定的速度通过磁场区域，从线框进入磁场瞬间开始计时，磁感应强度随时间的变化规律如图乙所示，重力加速度为。求：
[image: ]
（1）正方形线框进入磁场时，线框中的电流是多少？
（2）正方形线框刚要全部进入磁场时滑块与地面间摩擦力应为多大？
（3）正方形线框从刚进入磁场到刚好离开磁场的过程中，外力做的功为多少？


以上内容仅为本文档的试下载部分，为可阅读页数的一半内容。如要下载或阅读全文，请访问：https://d.book118.com/128077134005006044
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