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引 言

JJF 1071—2010《国家计量校准规范编写规则》和 JJF 1059. 1—2012《测量不确定

度评定与表示》共同构成支撑本规范编制工作的基础性系列规范。

本规范中插针深度和各类接头对应力矩扳手技术指标参考 IEEE Standard 287《精

密同轴连接器标准 （DC~110 GHz）》 [IEEE Standard for Precision Coaxial Connectors
（DC to 110 GHz） ]

本规范为首次发布。
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1

同轴机械校准件校准规范

1 范围

本规范适用于频率范围 300 kHz~67 GHz的 50 Ω同轴机械校准件 （包含开路器、

短路器、匹配负载和直通件等，不包含校准参数为矢量网络分析仪校准后的剩余误差

的校准件） 的校准，其他频率范围和特性阻抗的校准件可参照执行。

2 引用文件

IEEE Standard 287 精密同轴连接器标准 （DC~110 GHz）［Standard for Precision
Coaxial Connectors （DC to 110 GHz）］

凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本规范；凡是不注日期的引用文

件，其最新版本 （包括所有的修改单） 适用于本规范。

3 术语和定义

3. 1 直通‑反射‑传输线 （thru‑reflect‑line，TRL） 校准方法

矢量网络分析仪的一种双端口误差系数修正方法，通过测量两种传输线标准和一

种反射标准修正具有四通道接收机结构矢量网络分析仪的 8（7） 项误差系数。

3. 2 滑动负载 sliding load
组成的负载由一段可变长度传输线加上小反射特性负载组成。

3. 3 开路‑短路‑负载‑传输线 （open‑short‑match（load） ‑thru，OSM（L） T） 校准方法

OSM（L） T校准是通过测量一种传输标准 （直通） 和 3种反射标准 （开路器、

短路器、匹配负载） 来确定两端口 12（10） 项误差系数的校准方法。

注：

1 直通‑反射‑匹配 （TRM）、传输线‑反射‑传输线 （LRL）、传输线‑反射‑匹配 （LRM） 是

TRL校准方法的扩展。

2 12（10） 项误差系数：OSM（L） T校准方法是计算 12项系统误差，包括正向和反向的方

向性误差，正向和反向的源匹配误差，正向和反向的反射扫迹误差，正向和反向的方向性误差隔

离误差，正向和反向的方向性误差隔离误差负载匹配误差和正向和反向的传输扫迹误差。若忽略

正向和反向的方向性误差隔离误差，变为 10项误差。

3 8（7） 项误差系数：TRL校准是基于矩阵级联按 8项误差推导计算全部 12项误差，其前提

是网络分析仪的信号采样部分必须是四通道接收机结构，忽略正反向隔离误差，端口转换中其开

关误差假设为等效。因此，被测网络左右各级联一个误差网络，每个误差网络为 4项误差，即为 8
项误差系数。当左右误差网络的传输扫迹误差作为乘积仅当做一项误差，即为 7项误差系数。




