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前 言

本文件按照GB/T 1.1—2020《标准化工作导则第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。

本文件是GB/T 6104《工业车辆术语》的第2部分。GB/T 6104已经发布了以下部分：

——第1部分：工业车辆类型；

——第2部分：货叉和属具。

本文件等同采用ISO 5053-2:2019《工业车辆术语第2部分：货叉和属具》。

请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。

本文件由中国机械工业联合会提出。

本文件由全国工业车辆标准化技术委员会(SAC/TC 332)归口。

本文件起草单位：龙合智能装备制造有限公司、北京起重运输机械设计研究院有限公司、林德(中

国)叉车有限公司、诺力智能装备股份有限公司、安徽合力股份有限公司、杭州杭叉康力叉车属具有限公

司、宁波如意股份有限公司、安庆联动属具股份有限公司、浙江加力仓储设备股份有限公司。

本文件主要起草人：杨静、王丹、石远芳、赵春晖、庄志梅、刘自刚、杜晓莉、杨红宇、张尧尧、方凯、

王军。
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引 言

货叉和属具具有独特的结构及其特殊的功能，是叉车发挥一机多用的好工具。随着物流业的不断

发展，货叉和属具得到了广泛的普及。本文件的制定有利于我国货叉和属具产品与国际接轨，促进我国

与世界各国之间的技术交流和增进国际贸易，减少歧义的发生。

GB/T 6104旨在确立和规范工业车辆领域的术语和定义。GB/T 6104拟由四个部分构成：

——第1部分：工业车辆类型；

——第2部分：货叉和属具；

——第3部分：配件和部件；

——第4部分：操作和描述性术语。

本文件仅涉及工业车辆货叉和属具的术语和定义。
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工业车辆 术语 第2部分：货叉和属具

1 范 围

本文件界定了货叉和载荷搬运属具的术语。

本文件未规定货叉和载荷搬运属具的安全要求。

本文件的“属具”一词描述的是安装在工业车辆上的允许用其他方式使用起升系统的一种装置。

注：本文件未就哪种属具适用于哪种载荷给出任何建议。

2 规范性引用文件

本文件没有规范性引用文件。

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

注：由于各类型属具存在差异且不断有新的产品组合被研发出来，对各类型属具的所有差异进行说明是不可能的，

因此定义、示意和/或描述了其典型差异。

3.1

货叉 fork arm

水平段悬臂于垂直段，该垂直段提供了安装于货叉架的方式(如螺栓型、轴装型、挂钩型)。通常安

装两个或两个以上货叉用于搬运载荷(例如托盘载荷)。

注：见图1.

图 1 货叉

3.2

可拆卸式属具 removeable attachment

由用户或制造商安装于工业车辆货叉架或货叉上的属具，以允许通过另一种方式使用起升系统并

能恢复到标准配置。此类属具的安装或拆除不需要拆卸起升系统的任何一部分。
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3.3

整体式属具 integrated attachment

安装在工业车辆起升系统中的一种特定用途的装置，且改装需要咨询工业车辆制造商。

3.4

安装在货叉上的属具 fork mounted attachment

由用户或制造商安装于工业车辆货叉上的装置，允许通过另一种方式使用起升系统并能恢复到标

准配置。

3.5

静态属具 static attachment

安装于工业车辆上，相对其连接点保持位置固定的属具。

3.6

动力驱动属具 powered attachment

某些部件通过动力可相互移动，以使载荷在操作者的控制下能被保持、释放和/或控制的属具。

3.7

手动操作属具 manually operated attachment

在操作者人力的作用下或者伴随操作者控制/触发动作，在重力的作用下，某些部件可相互移动，以

使载荷能被保持、释放和/或控制的属具。

3.8

货叉叉套 fork arm extension

安装于货叉水平段上，用于延长货叉长度的静态属具。

注：见图2。

图 2 货叉叉套

3.9

折叠式货叉 folding fork arm

以叉根为支点，可将水平段朝着垂直段折叠的货叉。

注：见图3。
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图 3 折叠式货叉

3.10

吊臂 jib;arm
具有一个悬臂，可以安装一个或多个挂钩的属具。

注：见图4。

图 4 吊臂

3.11

串杆 boom;ram;roll prong

沿工业车辆纵轴方向穿过载荷开口部位拣取载荷的静态属具。

注：见图5。
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图 5 串杆

3.12

伸缩式货叉 telescopic fork arm

用于增加货叉长度和/或朝着接近或远离垂直段进行推/拉载荷的属具。

注：见图6。

图 6 伸缩式货叉

3.13

侧移器(单侧移器、多侧移器) side shift(single,multiple)

使工业车辆上的载荷或载荷保持属具(货叉、夹具等)能够相对于工业车辆进行横向移动，以便于拣

取和放下载荷的动力驱动属具。

注：见图7。
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图 7 侧移器(单侧移器、多侧移器)

3.14

调距叉 fork positioner

能够调整一个或两个货叉横向位置的叉式属具。

注1:具有相对横向调节功能的货叉不作为夹具使用。

注2:见图8。

图 8 调距叉

3.15

托盘转换夹 pallet inverter

用于夹持载荷并通过翻转180°重新定位载荷的动力驱动叉式属具。

注：见图9。

图 9 托盘转换夹
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3.16

叉夹 fork clamp

能够将载荷夹持在货叉之间的动力驱动叉式属具。

注：见图10。

图10 叉 夹

3.17

翻转叉夹 turning fork clamp

能够将载荷夹持在货叉之间且货叉可绕其纵轴翻转的动力驱动叉式属具。

注：见图11。

图11 翻转叉夹

3.18

多托盘叉 multi pallet handler

货叉分开时能一次性搬运两个或两个以上托盘，合拢时可像普通货叉一样进行作业的动力驱动

属具。

注：见图12。
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图12 多托盘叉

3.19

软包夹 bale clamp

两个夹臂内侧有异形表面，用于夹持软包载荷的动力驱动属具。

注：见图13。

图13 软包夹

3.20

多用刚臂夹 multipurpose clamp

在两个夹臂的接触面板上装有如橡胶板，用于夹持如纸箱、(白色)大型家用电器、金属箱和木箱的

动力驱动属具。

注：见图14。

图14 多用刚臂夹
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3.21

纸箱夹 carton clamp

带有两个覆盖有橡胶层的能浮动的接触面板，用于夹持纸箱的动力驱动属具。

注：见图15。

图15 纸箱夹

3.22
砖块夹 brickclamp
用于夹持砖垛的动力驱动属具。

注：见图16。

图16 砖块夹

3.23

桶夹 drum clamp

用于夹持桶状货物的属具。

注：见图17。
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图 1 7 桶 夹

3.24

旋转器 rotator
将载荷或载荷保持属具相对于工业车辆进行横向旋转的动力驱动属具。

注：见图18。

图 1 8 旋转器

3.25

旋转叉夹 rotating fork clamp

由一个旋转器和一个夹持属具组合而成的动力驱动属具。

注：见图19。

图 1 9 旋转叉夹
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3.26

卷夹 roll clamp

用于夹持卷状物(如纸卷或混凝土管)的动力驱动属具。

注：见图20。

图 2 0 卷夹

3.27

旋转卷夹 rotating roll clamp

用于夹持卷状物(如纸卷或混凝土管)并能够使载荷或载荷承载属具相对工业车辆进行横向旋转的

属具。

注：见图21。

图 2 1 旋转卷夹

3.28

轮胎夹 tyre manipulator

具有侧移功能，用于夹持、旋转和翻转轮胎的动力驱动属具。

注：见图22。
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图22 轮胎夹

3.29

机械手 manipulator

用于抓取、定位及旋转物体的属具。

注：见图23。

图23 机械手

3.30

载荷稳定器 load stabilizer

由平行于货叉水平段平面的夹板/框架组成，能朝着接近或远离货叉水平段的方向移动，使载荷能

被夹持在货叉上的动力驱动属具。

注：见图24。

图24 载荷稳定器
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