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引言01



自动驾驶技术发展迅速
随着人工智能和机器学习技术的进步，自动驾驶系统的研究和应用逐渐成为汽

车行业的热点。

机器学习在自动驾驶中的重要性
机器学习技术能够使自动驾驶系统具备自主学习和决策能力，提高驾驶的安全

性和舒适性。

研究背景



探讨机器学习在自动驾驶系统中

的应用，分析其优势和挑战，并

提出改进方案。

研究目的

为自动驾驶技术的发展提供理论

支持和实践指导，促进汽车行业

的创新和可持续发展。

研究意义

研究目的和意义
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机器学习定义

机器学习是人工智能的一个子领域，

通过算法让机器从数据中学习并改进

自身性能，而无需进行明确的编程。

机器学习的目标是利用数据和算法，

使机器能够自动地识别、预测和决策。



有监督学习

通过已知输入和输出数据的训练

集，让机器学习输入与输出之间

的关系，从而对新的输入数据进

行预测。

无监督学习

在没有已知输出数据的情况下，

让机器从输入数据中找出隐藏的

模式或结构。

强化学习

通过让机器与环境进行交互，并

根据结果进行奖励或惩罚，从而

学习最优的行为策略。

机器学习算法分类



03

神经网络

通过模拟人脑神经元之间的连接和信号传递过程，来进行复杂

的模式识别和预测。

01

线性回归

通过最小化预测值与实际值之间的平方误差，来预测一个连续

的输出变量。

02

支持向量机

通过找到能够将不同类别的数据点最大化分隔的决策边界，来

进行分类。

常用机器学习算法
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自动驾驶系统是一种利用传感器、控制器和执行器等硬件设

备，结合计算机视觉、感知、决策和控制算法，实现车辆自

主驾驶的智能系统。

自动驾驶系统通过感知周围环境，识别障碍物、道路标志、

交通信号等，进行决策和控制车辆行驶，最终实现安全、高

效、舒适的行驶。

自动驾驶系统定义



自动驾驶系统按照自动化程度可以分为多个等级，从0级到5级，其中0级为无自

动化，5级为全自动化。

各个等级的自动驾驶系统在功能上存在差异，从简单的辅助驾驶到完全自主驾驶，

逐步实现车辆的智能化和自动化。

自动驾驶系统等级划分



利用传感器、雷达、激光雷达等设备
感知车辆周围环境，获取道路、障碍
物、交通信号等信息。

感知技术 决策与规划技术

控制技术 高精度地图与定位技术

根据感知信息进行路径规划、速度规
划、行为决策等，实现车辆的安全、
高效行驶。

通过调整车辆的油门、刹车、转向等
执行器，实现车辆的稳定性和安全性。

利用高精度地图和定位技术，辅助感
知和决策，提高自动驾驶系统的可靠
性和准确性。

自动驾驶系统关键技术



以上内容仅为本文档的试下载部分，为可阅读页数的一半内容。如要下载或阅读全文，请访问：
https://d.book118.com/165230132103012002

https://d.book118.com/165230132103012002

