
    

 多自由度系统振动

















显然                 是对称的。

则T是关于广义速度的二次型，

由于T>0，是正定二次型，则M正定对称的。 



广义坐标的零点取在静平衡位置上，势能函数是关于
广义坐标的二阶以上函数，代入零广义坐标一定为零。
由于是微振动，第四项为高阶微量，省略． 





是对称的，                所以C是正半定的 







































以上内容仅为本文档的试下载部分，为可阅读页数的一半内容。如要下载或阅读全文，请访问：
https://d.book118.com/218000022017007002

https://d.book118.com/218000022017007002

