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中华人民共和国住房和城乡建设部公告

第 621 号

关于发布国家标准

《起重设备安装工程施工及验收规范》的公告

现批准《起草设备安装工程施工及验收规班》为国家标准，编

号为 GB 50278-2010 ，自 2010 年 12 月 1 日起实施。其中，第

1. o. 3 、 2. 0. 3 、 4. 0. 2 条为强制性条文，必须严格执行。原《起重设

备安装工程施工及验收规范》GB 50278-98 间时废止。

本规范由我部标准定额研究所组织中国计划出版社出版发行。

中华人民共和国住房和城乡建设部

工O…0年五月三十一日



目。自

本规范是根据原建设部《关于印发〈二00二～二00三年度

工程建设国家标准击！！订、修订计划〉的通知》（建标〔2003〕 102 号文）

的要求，由国家机械工业安装工程标准定额站会间有关单位共同对
《起重设备安装工程施工及验收规范》GB 50278-98 进行修订

而成。

在修订过程中，修订组进行了广泛的调查研究，总结了近十年
来起重设备安装的实践经验，开展了专题研究，参考了大量文献和

工程资料，广泛征求了全国有关单位和专家的意见，经过反复讨

论、修改和完善，最后经审核定稿。

本次修订的主要内容包括：

1. 章节结拍的调整，使修订后的规范章、节名称和机械产品

类型的划分与起草产品的系列型谱的分类标准相统一，名称和条
文内容相一致，工序的衔接及配合更加合理。

2. 增加了电动葫芦门式起草机、挠性提升构件和仅在一端采

用水平导向轮的起重机的轨道安装的技术规定。

3. 删除了巳经淘汰的冶金起章机的内容。

本规范中以黑体字标志的条文为强制性条文，必须严格执行。

本规范由住房和城乡建设部负责管理和对强制性条文的解
释，中国机械工业联合会负责罚常管理，国家机械工业安装工程标

准定额站负责具体技术内容的解释。在执行过程中，请各单位结

合工程实践，认真总结经验，如发现需要修改或补充之处，请将意

见和建议寄交国家机械工业安装工程标准定额站（地址：北京市西
城区三里河路南 5 巷 5 号，邮政编码： 100045 ，电子邮箱：jxdez@

cmiic. com. en），以便今后修订时参考。

• 1 • 



本规程组织单位、主编单位、参编单位和主要起草人、主要审

查人：

组织单位：中自机械工业勘察设计协会

主编单位：中国机械工业建设总公司

中国机械工业机械化施工公司

北京工业设计研究院

参编单位：中国机械工业第五建设工程公司

中国机械工业第四建设工程公司

西南工程学校

中国王安建设工程公司

中国机械工业第二建设工程公司
中国机械工业第一建设工程公司

洛阳矿山机械工程设计研究院有限责任公司

主要起草人：杜世民高杰关沽张庆孙书英

晏文华彭勇毅梅芳迪刘瑞敏王丽鹊

郑明事占元樊慧霞李功福

刘绪龙徐辉戚天明杨现科

主要审蛮人：俞建张维钧李波徐英军录

王清训陈光去白力刘广提

周彦邹益昌裴永旗厉学臣

拣本富毛文祥玉春明

• 2 • 

薛韬

施红平

沈茜

张广志



目次

1 总则

2 基本规定 ………………..................……......………. ( 2 ) 

3 起草机轨道和车挡

4 电动葫芦

5 梁式起重机

6 桥式起重机

7 门式起草机

8 悬臂起重机

( 8 ) 

(11) 

Cl 4) 

(17) 

9 起重机的试运转…………………………………………（ 1 9) 

9. 1 起重机试运转的准备……………………………………（ 1 9) 

9. 2 起重机空载试运转·

9. 3 起重机静载试运转………………………………………（ 2 0) 

9. 4 起熏机动载试运转…··

10 工程验收…………………………………………………（ 2 3) 

酣录 A 起重机跨度的检醋………………………………… ωω

附录 B 起重机主梁上拱度和悬臂上翘度的检测…………（ 29)

本规范用词说明……………………........…………………. ( 3 3 ) 

引商标准名录…………………………………………………（ 3 4) 

附：条文说明 …………………………………………………( 3 5 ) 

• 1 • 



Contents 

1 General provisions ………………………………………( 1 ) 

2 Basic requirement ………………………………………( 2 ) 

3 Crane track &. buffer stop ………………………………( 4 ) 

4 Electric hoist ……………………………………………( 7 ) 

5 Overhead crane with simple girder ……………………( 8 ) 

6 Overhead traveling crane ……………………………… (11) 

7 Portal bridge crane ……………………………………… (14) 

8 Cantilever crane …………………………………………. (17) 

9 Test run of crane ………………………………………… (19) 

9. 1 Preparation for test run of crane ………………… (19) 

9. 2 No load test run of crane ………………………… (19) 

9. 3 Static load test run of crane ………………………( 20) 

9. 4 Dynamic load test run of crane ……………………( 21) 

10 Acceptance ………………………………………………( 23) 

Appendix A Measurement of span for crane and 

track …………………………………………( 24) 

Appendix B Measurement of camber for crane …………( 2 9) 

Explanation of wording in this code ………………………( 33) 

List of quoted standards ……………………………………( 34) 

Addition: Explan在tion of provisions ………………………( 3 5) 

• 2 • 



1 总则

1. 0.1 为了提高起重设备安装工程的跑工水平，促进技术的进

步，确保工程质量和安全，提高经济效益，制定本规范。

1. o. 2 本规范适用于电动葫芦、梁式起重机、桥式起重机、门式起

草机和悬臂起重机安装工程的施工及验收。

1. o. 3 对大型、特殊、复杂的起重设备的吊装或在特殊、复杂环境

下的起重设备的吊装，必须制订完善的吊装方案。当科爵建筑结

构作为吊装的嚣要承力点时，必须进行结构的承载核算，并经原设

计单位书面同剧。

1. 0. 4 起重设备安装工程施工及验收除应符合本规范外，尚应符

合国家现行有关标准的规定。
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2 基本规定

2. 0.1 起重设备安装前，应按下列要求进行检查：

1 随机技术文件应齐全。

2 根据设备装箱清单检查设备、材料及附件，其型号、规格和

数量均应符合工程设计和随机技术文件的要求，并应有栩应的质

量证明文件。

3 设备应无变形、损伤和锈蚀，其中钢丝绳不得有锈蚀、损

伤、弯折、打环、扭结、裂嘴和松散。

·4 起重桃地面轨道基础、起重机轨道梁和安装颈埋件应符合

工程设计的规定。

5 起重机与建筑物之间的安全距离应符合工程设计的要求。

2. 0. 2 现场装配联轴器时，其端菌间隙、径向位移和轴向倾斜应

符合随机技术文件的规定；无规定时，应符合现行国家标准《机械

设备安装工程施工及验收通用规范》GB 50231 的有关规定。

2.0.3 安装捷性提升构件时，必须符合下列规定：

1 压板吕定钢丝绳肘，压板应无错位、无松动。

2 棋块固定钢丝绳时，钢丝绳紧贴棋块的回弧段应模紫、无

松动。

3 钢丝绳在出、入导绳装置时，应无卡阻；放出的锵丝绳应光

打旋、无碰触。

4 吊钩在下限位置肘，除固定绳尾的圈数外，卷筒上的钢丝

绳不应少于 2 醋。

5 起升用钢丝绳应无编接接长的接头；当采用其他方法接长

时，接头的连接强度不应小于锵丝绳破断拉力的 90% 。

6 起重链条经过链轮或导链架时应自由、无卡链和爬链。
• 2 • 



2.0.4 制动器的调整应使其开闭灵活，制动应平稳、不得打情。

2.0.5 桥式和门式起重机空载时，小车车轮踏面与轨道面之间的

最大间睬，不应大于由小车基距和小车轨距所确定的较小值的

0.00167倍（罔 2.0.5 ）。

图 2. o. 5 桥式和门式起重机小车车轮与轨道丽之间的问隙

t!.h一车轮踏丽与轨道之间的间隙 ； K一小车的轨距或轮!IE; B一小车的基距或轴距

2. o. 6 起重机跨度的检测J1i_符合本规范附录 A 的规定。
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3 起重机轨道和车挡

3.0.1 敷设钢轨前，应对钢轨的端困、直线度和扭曲进行检查，并

应符合国家现行有关标准的规定。

3.0.2 敷设钢轨前，应确定轨道的安装基准线，轨道的安装基准

线应为起重机梁的定位轴线。

3.0.3 轨道的平面位置偏爱应符合下列规定：

1 轨道中心线与起重机梁中心线的位置偏差，不应大于起重

机梁搜板厚度的一半（图 3.0.3），且不应大于 lOmm。

」Lι
图 3. 0. 3 轨道中心线与起草机梁中心线的位置偏爱

1…轨道中心线； 2一起重机梁中心线； t一起重机梁腹板的厚度

2 轨道中心线与安装基准线的水平位置偏差，悬挂起重机不

应大于 3mm，其他起重机不应大于 5mmo

3.0.4 轨道的立面位置偏差应符合下列规定：

1 轨道顶面标高与其设计标高的位置偏差，悬挂起囊机不应

大于 5mm，其他起囊机不应大于 lOmmo

2 同一截面内两平行轨道标高的相对差，悬挂起重机不应大



于 Smm，其他起重机不应大于 lOmmo

3. 0. 5 轨道沿长度方向上，在平面内的弯曲，每 2m 检船长度上

的偏差不应大于 lmm；在立面内的弯曲，每 2m 检测长度上的偏

差不应大于 2mm0

3.0.6 起重机轨道跨度的允许偏蒙应符合下列规定：

1 当轨道的跨度小于等于 lOm 时，其允许铺盖应为土3mmo

2 当轨道的跨度大于 lOm 时，其允许偏差应按下式计算，且

最大值为土15mm0

t::;.S ＝ 士〔3十0. 25(5-10)]

式中： t::;.S一一起重机轨道的跨度偏差（mm);

S…一起重杭轨道的跨度（m）。

(3.0.6) 

3 ~仅在一条轨道上采用水平导向轮时，轨道的跨度允许

偏差可为本条第 1 款或第 2 款允许偏爱的 3 倍，但最大值为

土25mm；且车轮的踏韶应覆盖轨道顶面的全宽。

3.0.7 两平行轨道的接头位置沿轨道纵向应相互错开，其错开的

距离不应等于起重机前后车轮的轮距。

3.0.8 轨道接头应符合下列规定：

1 接头采用焊接连接时，焊缝质量应符合回家现行有关标准

的规定；接头顶面及倔丽焊缝处应打磨光滑、平整。

2 接头采用鱼犀板连接时，轨道接头高低差及侧向错位不应

大于 lmm,I可隙不应大于 2mmo

3 伸缩缝处的预留 i可院应符合工程设计的规定。

4 用垫板支承的方钢轨道，接头处沿轨道纵向的垫板宽度成

为其他垫板宽度的 2 倍。

3.0.9 门式起重机向一支腿下两根轨道之间的距离偏差不应大

于 2mm，真相对标高差不应大于 lmmo

3. 0.10 1昆凝土起重机梁与轨道之间的握凝土灌浆层或找平层，

应符合工程设计的规定。

3. 0.11 用弹性垫板作钢轨下挚层时，弹性垫板的规格和材质应
~ . ;) . 



符合工程设计的规定：拧紧螺栓前，轨道应与弹性垫板贴紧；当有

间隙时，应在弹性垫板下加垫板垫实，垫板的长度和宽度均应大子

弹性垫板 lOmm～20mmo

3.0.12 在钢起重机梁上敷设银轨时，钢轨底面应与钢起草机梁

顶面贴紧。当有间隙，且大于 200mm 时，应加垫板垫实，垫板长

度不应小于 lOOmm，宽度应大于轨道底面 lOmm～20mm；每组挚

板不应超过 3 层，垫好后应与钢起章机梁焊接圈定。

3.0.13 轨道经调整符合要求后，应紧固螺栓。

3.0.14 轨道两端的车挡应在吊装起重机前安装好，同一跨端轨

道上的车挡与起重机的缓冲器均应接触良好。
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4 电动葫芦

4. 0.1 电动葫芦车轮轮缘内倒与工字钢轨道下翼缘边缘的问隙

〈图 4. 0. 1 ），应为 3mm～5mmo

图 4.0. 1 

c 1'巨轮轮缘内{j!lj与工字钢轨道下翼缘边缘的间隙

4.0.2 连接远行Jj＼车南墙板的螺柱上的螺母必须拧紧，螺母的锁

件必短装配正确。
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5 梁式起重机

5. 0.1 手动单梁起重机的检验应符合表 5.0. 1 的规定。

表 5. 0.1 手动单梁起重机的检验

检验项目 允许偏室主（mm) 简 00

s~ζ10. Sm 士5

起意机跨度 S
事工产平

S>lO. Sm I 士〔5十 0. 25(5-10)]

对角线的相对辈辈 i Li 一句 I I s 

主梁水平弯曲 f I S/2000 

5. o. 2 手动双梁起重机的检验应符合表 5. o. 2 的规定。
表 5.0.2 孚动双梁起爱机的检验

检验项目 允许偏差（mm) 简图

S< 10. Sm i 土 5

起重机跨度 S

S>lO. Sm i 土〔5十 0. 25(5-10)]
平王三甲

对角线的相对爱 i L … L2 I I 5 

跨端处 工七 3

小车轨距 K

跨中处 士5

向一截顶上 K< 2m 3 

小$轨道

离低差 C K>2m o. 0015K 

：主梁水平弯曲 f S/2000 
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5. 0. 3 于动悬挂起章机的检验应符合表 5. 0. 3 的规定。

表 5.0.3 手动悬挂起窒机的检验

检验项目 允许偏差（mm) 简图

起重机跨度 S 士6

d二三ι
起重机跨度的相对差

I S1-S2 I 6 

对角线的相对美 j L一句 i 8 

主梁水平弯曲 f S/2000 I_ S2 I 

5.0.4 电动单梁起重机的检验应符合表 5.0.4 的规定。

表 5.0.4 电动单梁起皇室机的检验

检验项目 允许偏差（mm) 简 图

S< lOm 土2

起重机跨度 S

S>lOm 士〔2十o. 1(5-10)]

对角线的相对差 i L1 一Lz I 。户

主梁水平弯曲 f S/2000 

注 z主梁水平弯汹在腹板上离主梁顶面 lOOmm 处测量；对配用角形小车的起意

机，主梁水平弯曲应向主轨道{j!g 凹也 a
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5.0.5 电动悬挂起草机的检验应符合表 5. o. 5 的规定。
表 5. o. 5 电动悬挂起重机的检验

检验项目 允许偏差（mm) 简图

5，；二lOm 土4

起重机跨度 S

10m<S<;26m\ 士5

对角线的相对差 i L1-L2 I I 5 

小车轨距 K 工仨3

11Itr S2 1 

同一截顶上
K< 2m 3 t±J 小车轨道

高低差 C
'2m<K< 6. 6m 0. OOISK 

主三梁水平穹汹 f S/2000 

注：主染的水平弯曲在腹板上离主梁顶顶 lOOmm 处测经 a

5.0.6 电动悬挂起重机大车车轮与工字钢轨道的问醋应符合表

5. 0. 6 的规定。

表 5.0.6 电动悬接起爱机大卒车轮与工学钢轨道的i间隙

检验项目

推荐的车轮轮缘与工字
锻轨道的间隙 C

水平等向轮与工字钢轨
道的间隙 C

• 10 • 
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6 桥式起重机

6. 0.1 电动葫芦桥式起重机的检验应符合表 6.0. 1 的规定。

表 6. 0.1 电动葫芦桥式起重机的检验

检验项目 允许偏差（mm) 简 图

S< lOm 士2
无水平

辛辛向轮

E s 习S>lOm 士〔2十0. HS-10)]
起重机

跨度 S
S< lOm 士3

单端有水
年五F导向轮

S>lOm 土〔3十o. 15(5-10)]

忖一说一片
对角线的相对差 i L1 一句 i 5 

小车轨距 K 士3
s 

K< 2m
I' K 'I 

3 rr11 同一截丽上
小车轨道 2m<K< 6. 6m o. 0015K 
高低差 C

K>6. 6m 10 

主梁水平弯曲 f Sz/2000，且《15

注 g 1 Sz 为主梁两端始于第一块大筋板的实现g长度，在距上翼缘板约 lOOmm 的

大筋板处泌萤3

2 2当起重机约额定起室建；J、子等于 50！时，主梁水平弯曲应向走台侧凸曲。

6. 0. 2 逼用桥式起蠢机的检验应符合表 6. o. 2 的规定。
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表 6.0.2 适用桥式起重机的检验

检验项目 允t午偏差（mm) 简 图

情离式端梁 S< lOm 士2

！键孔直接装
车轮结构 S>lOm 工t (2十 O. l(S-10)]

起重机
焊接连接的
陆梁及角裂

跨度 S
轴承箱装

土5

车轮结构 在二二二二二》
S< lOm 士3i单侧有水平 s, 

｜导向轮结构 S>lOm 土〔3十o. 15(5-10)] 工～导焊接连接端梁及角型轴承箱装
车轮结构起重机跨度的相对主是 5 

I S1-S2 I 

对角线的相对辈辈 i L一Lz I 5 

土2 非 J斗」

G.< 50t
E号端

E、

正轨及 Sζ19. 5m 
十5

K 
小车 半铺轨 跨 十l i‘ t • j 
轨距K 箱形梁 中 十7

E 叶自S>l9. 5rr 
十l

其他梁 士3

问一裁面 K< 2. Om 3 

i上小车轨
E革高低辈辈

2. Om<K<6. 6m o. 0015K 

c K二＂＇ 6. 6m 10 

正轨、半偏
Sz/2000 

战梁水平
轨箱形主运

弯曲 f S< 19. 5m 5 
其他梁

S>l9. 5m 8 

注： 1 Sz 为主梁两端始于第一块大筋板的实测长度，在距上卖缘板约 lOOmm 的

大筋板处测量；

2 当起轰机的额定起3重量小子等于 50t 时，主梁水平弯曲应向走台倒凸囱 0

6.0.3 冶金起重机的检验应符合表 6. o. 3 的规定。
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表 6.0.3 冶金起重重机的检验

检验项目 允许偏爱（mm) 简 图

可分离式端 S< lOm 士2

梁镀孔直接
装车轮结构 S>lOm 士〔2十0. HS-10)] 在二二二二二二开

i 喔 s • I 
焊接连接端

起重机
梁及角型幸也

E苦度 S 士5 s, 
承箱装车轮 J J 
结构 4寸－忡牛

国在侧有水平 S< lOm 土3

自手向轮结构 S>lOm 士〔3十0. 15(5-10)]

焊接连接端梁及角~轴承箱装
」一 一斗－

＊轮结构起重机跨度的相对差 5 ? s, γ 

I S1-S2 I 

小车轨距 K 晶问一截商 K< 2.0m 3 

上小车轨 2. Om<K<6. 6m 0. 0015K 
道高｛民主主

c K二＝＂＇ 6. 6m 10 
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7 门式起重机

7. 0.1 电动葫芦门式起草机的检验应符合表 7. o. 1 的规定。
表 7. 0.1 电动葫芦门式起重机的检验

检验项目 允许偏差（mm) 街 部

S<!Om 土6

口
无水平

lOm<S< 26m 土8
导向轮

起重机 S>26m 士10

跨度 S S<!Om 土 9
单端有
水平等 lOm<S< 26m 士 12

向轮
S>26m 士15

S< lOm 6 

元水平
lOm<S< 26m 8 

导向轮
起重机跨 S>26m 10 
l度相对爱
IS1-S2I S< !Om 9 

s, 
单端有 豆豆，U水平导 lOm<S< 26m 12 1tt 
向轮 A 「

S>26m 15 比l 」丽而一

小：$轨距 K 土3 工 里旨马 E
间一截哥哥 K< 2m 3 S, 

U二小车轨 2m<K< 6. 6m o. 0015K 
民直高低釜

的c K>6. 6m 10 

主梁水平弯曲 f S,/2000 ，且《20

注： 1 S，为主梁的长度，对箱形梁在距上翼缘板约 lOOmm 的大筋板处测量，对将于

架梁在二主弦享F中心线处测量，对工字梁在E盖板中心线处测量；

2 当起重机的锁定起重撞小子等于 50t 肘，主梁水平弯曲应向走台侧凸出。

7.0.2 通用门式起重机的检验应符合表 7. o. 2 的规定。
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表 7.0.2 适用门式起重机的检验

检验项目 简 图

S< 26m 工七8

起重机跨度 S

S>26m 士10

重机跨度的相I
S< 26m 8 

情 j S1-S2 11 S>26m 10 

对角线的相对差 l L1-L2 I 5 

iE轨、 跨端 士2

半偏轨
十7

小车轨距 K l 箱形梁 跨中
十1

其他梁 士3

K< 2m 3 

同一裁顶上小车
2m<K<6.6m O. 0015K 

轨道高低辈辈 C

K二注6. 6m 10 

iE轨、半偏轨 I S,/2000 ，且《20

主梁水平弯曲斗
箱形梁

其｛他a梁及单主去 I~二~，／200肌息眠《1臼5 

注： 1 s，为主梁两端始于第一块大筋板的实测长度，在距上翼缘板约 lOOmm 的

大筋板处测量；

2 主梁水平弯曲，对双主梁，当起重机的额定起蠢蠢小子等于 50t 时，应向走

台倒凸出 s对单主梁应凸向吊钩侧；

3 L1 与 L， 应在支腿安装前测量。

7.0.3 小车的安装应符合下列规定：

1 在小车的全行程上，前止脱轨的安全保护装置不应与轨道

产生摩擦。

2 具有钱接缓冲装置的小车（囱 7. 0. 3）在无负荷时，车架端

部上平面应向下倾斜，且倾斜量不应大于 Smm0
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2 3 

5 4 
因 7. 0. 3 饺接小车架

1一车架端部； 2一缓冲装置； 3…小车架；4一绞接副； 5一车轮经 ； d…倾斜蠢

7. 0. 4 通用门式起重机安装后，应即装上夹轨器并进行试验。试

验时，夹轨器应符合下列规定：

1 夹轨器各节点应转动灵活，夹钳、连杆、弹簧、螺杆和闸瓦

不应有裂纹和变影。

2 夹轨器工作时，闸瓦应在轨道的两侧夹紧，钳口的开度应

符合随机技术文件的规定，张开时不应与轨道相碰。
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8 悬臂起重机

8. 0.1 壁式悬臂起重机敷设大车轨道（图 8. 0.1)时，除应符合本

规范第 3 章的规定外，尚应符合下列规定：

3 

2 

图 8. o. 1 壁式悬臂起重机轨道安装

a一下水平轮轨道1页窗至大车车轮轨道中心线的距离 z

b一上、下水平轮轨道顶商间的距离 3

c一下水平轮轨道中心线交大车车轮轨道顶面l泻的距离；

h一上水平轮轨道中心线至大车车轮轨道19!丽间的距离 3

1一上水平轮轨道； 2一下水平轮轨道； 3…大车车轮轨道

1 大车车轮轨道中心线与起重机梁中心线的位置锦差不应

大于 6mmo

2 大车车轮轨道的纵向倾斜度不应大于 1/2000 ，在全行程

上不应大于 4mmo

3 下水平轮轨道顶面至大车车轮轨道中心线距离的允许偏

差为土3mmo

4 下水平轮轨道中心线至大车车轮轨道顶丽！可距离的允许

偏差为土3mm。
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5 上水平轮轨道中心线至大车车轮轨道顶部间距离的允许

偏差为一6mm～Oo

6 上、下水平轮轨道顶面问距离的允许偏差为土Zmmo

8.0.2 壁式悬臂起重机臂架安装时（囱 8.0.2），其偏差应符合下

列规定：

1 上、下水平轮i司距不应大于 Zmmo

2 小车就距不应大于 lmm。

因 8.0.2 壁式悬臂起重机臂架安装

l一上水平轮； 2一小车； 3一下水平轮； 4一大车车轮

H…上、下水平轮i可Jlfi.; K…小车轨距

8. o. 3 柱式悬臂起重机立柱的铅垂度不应大于 1/20000
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9 起重机的试运转

9.1 起重机试运转的准备

9.1. l 起重机试运转前，应按下列要求进行检查：

1 液压系统、变速箱、各润滑点及运动机构，所加润滑油的性

能、规格和数量应符合随机技术文件的规定。

2 制动器、起重量限制器、液压安全滋流装置、超速限速保

护、超电压及欠电压保护、过电流保护装置等，应按随机技术文件

的要求进行调整和整定。

3 限位装置、电气系统、联锁装置和紧急断电装置，应灵敏、

正确、可靠。

4 电动机的运转方向、手轮、手柄、按钮和控制器的操作指示

方向，应与机构的运动及动作的实际方向要求相一致。

5 钢丝绳端的固定及其在取物装置、滑轮组和卷筒上的缠

绕，应正确、可靠。

6 缓冲器、车挡、夹轨器、锚定装置等应安装正确、动作灵敏、

安全可靠。

9.2 起重机空载试运转

9. 2.1 各机构、电气控制系统及取物装置在规定的工作班围

内，应正常动作；各限位器、安全装置、联锁装置等执行动作应

灵敏、可靠；操作手柄、操作按钮、主令控制器与各机构的动作

应一致。

9.2.2 起升机构和取物装置上升至终点和极限位置时，其减速终

点开关和极眼开关的动作应准确、可靠、及时报警断电。

9. 2. 3 小车运行至极限位置时，其终点低速保护、极限后报警和



限位应准确、可靠。

9.2.4 大车运行应符合下列规定 z

1 移动时应有报警声或警铃声。

2 移动至大车轨道端部极限位置时，端部报警和限位应准

确、可靠。

3 两台起章机阔的前攘限位装置应有效、可靠。

4 供电的集电器与滑触线应接触良好、无掉脱和产生火

花。

5 供电电缆卷筒应运转灵活，电缆收放应与大车移动阔步，

电缆缠绕过程不得有松弛；电缆长度应满足大车移动的需要，电缆

卷筒终点、开关应准确、可靠。

6 大车运行与夹轨器、锚定装置、小车移动等联锁系统应符

合设计要求。

9.2.5 起重机空载试运转应分别进行各挡位下的起升、小车运

行、大车运行和取物装置的动作试验，次数不应少于 3 次。

9.3 起重机静载试运转

9.3.1 起重机的静载试验应符合下列规定：

1 起重杭应停放在厂房柱子处。

2 将小车停在起草机的主梁跨中或有效悬臂处，无冲击地起

升额定起重量 1. 25 倍的荷载距地面 lOOmm～200mm 处，悬吊停

留 lOmin 后，应无失稳现象。

3 卸载后，起草机的金属结构应无裂纹、焊缝开裂、油需起

皱、连接松动和影响起囊机性能与安全的损伤，主梁先永久变

形。

4 主梁经检验有永久变形时，应重复试验，但不得超过 3

次。

5 小车卸载后开到跨端或支腿处，检测起重机主梁的实有上

拱度或悬臂实有上翘度，其值不应小于表 9. 3. 1 的规定。



表 9.3.1 起重机主梁实有上拱度或悬臂实有上翘度的最小值

起重机类别 检测部位 最小筐（mm)

孚动单梁起重机、手动双梁起重机、
手动悬挂起重机、电动葫芦桥式起重

主粱跨中 S/10 的范围内 0.7S/lOOO 
机、通用桥式起重机、冶金起窒机、电动
葫芦门式起爱机、通用门式起重机

电动单梁起重机、电动悬挂起重机 主梁E夺中 S/10 的范围内 o. SS/1000 

电动葫芦门式起重机、通用门式起窒
有效悬臂处 0. 7Lo/350 

机、悬臂起重机

注： 1 起王震机主梁上挨度和悬臂上翘度的检测，应符合本规范附录 B 的规定 g

2 S 为起重机的跨度（mm) ,Lo 为有效悬臂的长度（mm).

9.3. 2 起重机静载试验后，应以额定起重蠢在主梁跨中和有效悬

臂处检测起重机的静邸度，静副度值应符合随机技术文件的规定，

其检测应符合下列规定：

1 将空载小车开到跨端或支腿处，在主梁跨中或有效悬臂处

应定出测量基准点。

2 再将小车开至主梁跨中或有效悬臂处，应起升额定起重蠢

的荷载距离地面 200mm，并应待荷载静止后检剧。

3 起重机主梁或悬臂的静刚度值，应以测量基准点垂直向下

移动的距离计。

9.4 起重机动载试运转

9. 4.1 各机构的动载试运转应分别进行；当有联合动作试运转要

求时，应符合随机技术文件的规定。

9. 4. 2 各机构的动载试运转应在全行程上进行；试验荷载应为额
定起莹莹的 1. 1 倍；累计起动及运行时i司，电动的起重机不应少于

lh，手动的起重机不应少于 lOmin；各机构的动作应灵敏、平稳、可

靠，安全保护、联锁装置和限位开关的动作应灵敏、准确、可靠。

9.4.3 门式起重机大车运行时，荷载应在跨中。

9.4.4 柱式悬臂起重机在任何工况下，不应有悬臂自主回转和小



车失控运行。

9.4.5 部载后，起重机的机构、结构应无损坏、永久变形、连接松
动、焊缝开裂和油漆起皱，液压系统和密封处应无渗漏。
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10 工程验收

10. 0.1 起重设备安装工程施工完毕，应连续进行空载、静载、动

载试运转；各试远转符合本规范第 9 章的规定后，应办理工程验收

手续。当条件眼制不能连续进行静载、动载试运转时，空载试运转

符合要求后，亦可办理工程验收手续。

10. o. 2 起重设备安装工程验收时，应具备下列资料：

1 开工报告；

2 设备开箱检验、接收记录；

3 设计变更和修改等有关资料：

4 轨道安装施工质量检查记录；

5 起重机有关的几何尺寸复查和安装检查记录；

6 囊要部位的焊接、高强螺栓连接的检验记录；

7 超重机的试运转记录；

8 其他有关资料。
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