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课程设计任务书
 

 
 

学生姓名：
 

 

指导教师：
 

 

 

专业班级：
 

 

工作单位：
 

 
 

题目：
 

 
 
十字路口交通灯的控制

 
 

 

一．初始条件
 

 

1. 给定交通灯控制的时序逻辑和工作模式； 
 

2. 给出用于系统调试用的   S7-300PLC、计算机及交通灯模型； 
 

3. 给出 PLC 系统的编程软件。 
 

 

二．要求达成的主要任务
 

 

 

1. 设计要求 
 

⑴  依据课程设计指导书的交通灯控制所要求的时序逻辑，要求用线性化编程和构造化编程 

 
两种编程方法来实现该控制逻辑。 

 

⑵  在构造化编程方法中， 以某一方向的红灯和另一方向的绿灯和黄灯为控制对象编制 

 
 

FC1 ， 

 
 

OB1 中调用 

  
FC1 。并且东西向和南北向灯只好调用同一个 

  
FC1 。 
 

 

2.  设计报告撰写要求 
 

 

内容要求 

 
一般要求包含以下内容： 

 
⑴  目录 

 
编制课程设计的目录， 目录的各级标题依据章节次序摆列， 最多列到三级标题即可， 如 

 
⑵  前言 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

。 

 
 

课程设计正文前的简洁介绍。包含本课题的设计目的、设计的主要过程及主要的设计内容。 

 
⑶  电路设计 

 

要求画出 PLC 的输入 / 输出接线图。 

 

⑷  PLC硬件组态 

 
要求列出硬件组态表。 

 

⑸  PLC编程元件的地点分派 

 

第一对输入 / 输出点进行地点分派，而后对其余编程元件也进行地点分派，如位储存器 

 

准时器  T，计数器  C 等。 

 

编程中要使用符号地点，因此在 OB1 中要编写符号表（包含输入继电器、输出继电器、定 

 

时器及位储存器（或叫协助继电器） ，在 FC1 中要编写变量申明表。 

 
⑹  编写控制程序 

 

要求：① 编写线性化程序； 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

M ， 
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②  在 构化 程中分  制 OB1 和 FC1； 
 

③  在程序段中增添注 。 

 
⑺  程序   明 

 

   中碰到的主要  及解决方法、    程及方法、 在   程中  原  程序做了哪些存心 的改 及  的 果

几方面 行 述。 

 
⑻   束  

 
 本 程   行  ，写出  中的领会。 

 
⑼  主要参照文件 

 
写出达成  任  程中参照的主要参照文件，注意参照文件的格式。 

 

 
格式要求 

 

1.   格式：要求 一用 A4  打印， 面 置上空，下空 2.0cm ，左空，右空）： 

 
 

 

2. 正文 次：正文内容 序次号 ：1、、 1.1.1  ⋯⋯，此中 
 

⑴．正文  ；一    1.（黑体小 2 号加粗），二   （黑体小三号） ，三极   
 

1.1.1 （黑体小四号） 。 

 
⑵．正文内容格式：宋体五号，倍行距。 

 

3. 参照文件格式：参照文件许多于 5 个，并 按文件号、作者、文件 名、第一版地： 
 

第一版社和第一版年等 序 写。如： [1]  戴 ，袁惠新 .膜技 在含油 水 理中的 用 .膜科 

 

学与技 ， 2002. 
 
 

4.  表要求：全部曲 、 表、 路 、流程 、程序框 、表示 等禁止徒手画， 
 

必 采纳 算机 助  。  序及 名置于 的下方； 表序及表名置于表的上方；  表一律采纳采纳阿拉伯数字   

号。 
 
 

 
装  序 

 
 

   告依据以下 序装 ： 
 

 
封面—任  —目 —正文—参照文件— 分表。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 课题二：十字路口交通灯的控制
 

 
 
 

2.2.1 设计目的
 

 

 
⑴   合 用所学 PLC 知   一个交通灯控制系 ； 
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⑵  经过自行编程调试掌握 PLC 控制系统的设计方法。 
 
 
 

2.2.2 任务描绘：
 

 

 

某十字路口的东西方向和南北方向分别安装红、绿、黄交通讯号灯，设置以下列图所示： 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
图 十字路口交通灯设置表示图 

 
 
 

2.2.3 控制要求：
 

 

 

交通讯号灯在白日和夜晚的工作方式不一样，由选择开关 SA 进行控制。 
 

⑴  白日工作模式： 
 

详细控制要求为：当 SA 选在白日地点时，信号灯依据早先规定的时序周而复始地工作，具 
 

体控制要求见表 1-1，控制时序图见图 
 

表 1-1 交通讯号灯的详细控制要求 
 

 
信号灯 

 
 
 
绿灯亮 

 
 
 
绿灯闪耀 

 
 
 
黄灯亮 

 
 
 
红灯亮 
 

东西方向 
 

信号时间 

 
 
25S  

 
 
3S  

 
 
2S  

 
 
30S  
 

 

 

信号灯 

 
 

 
红灯亮 

 
 

 
绿灯亮 

 
 

 
绿灯闪耀 

 
 

 
黄灯亮 
  

南北方向 
 

信号时间 

 
 
30S  

 
 
25S  

 
 
3S  

 
 
2S  

 
 

表中绿灯闪耀的频次为 

 
 
1HZ ，亮 

 
 
500MS 灭 

 
 
500MS  

 
 
循环。 
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图 交通讯号灯白日工作时的时序图 
 

⑵  夜晚工作模式： 
 

当 SA 选择夜晚工作模式时，红灯和绿灯停止工作，只有黄灯向来闪耀，闪耀的频次为 
 

（亮 500MS 灭 500MS 循环）。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

1HZ  

 

 
 

2.2.4 程序设计方案要求：
 

 

 

⑴  要求用线性化编程和构造化编程两种编程方法来实现。  
 

⑵  在构造化编程中， 以某一方向的红灯和另一方向的绿灯和黄灯为控制对象编制 
 

中调用  FC1。并且东西向和南北向灯只好调用同一个 FC1 。 

 
 
 
 

 

FC1 ，OB1  

 

 
 
 

 

2.2.5 课程设计报告的主要内容：
 

 

 

⑴  目录 
 

编制课程设计的目录，目录的各级标题依据章节次序摆列，列到三级标题即可。  
 

⑵  前言 
 

课程设计正文前的简洁介绍。包含本课题的设计目的、设计的主要过程及主要的设计内容。 
 

⑶  电路设计 
 

要求画出 PLC 的输入 / 输出接线图。 
 

⑷  PLC硬件组态 
 

要求列出硬件组态表。 
 

⑸  PLC编程元件的地点分派 
 

第一对输入 / 输出点进行地点分派，而后对其余编程元件也进行地点分派，如位储存器 
 

准时器  T，计数器  C 等。 
 

编程中要使用符号地点，因此在 OB1 中要编写符号表（包含输入继电器、输出继电器、定 
 

时器及位储存器（或叫协助继电器） ，在 FC1 中要编写变量申明表。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

M ， 



plcs7300 红绿灯交通灯程序设计报告总结计划书 

6 / 20 

 
 
 

 

⑹  编写控制程序 
 

要求 
 

①  编写线性化程序； 
 

②  在构造化编程中分别编制 OB1 和 FC1； 
 

③  在程序段中增添说明。 
 

⑺  程序调试说明 
 

对设计中碰到的主要问题及解决方法、 调试过程及方法、 在调试过程中对对原设计程序做了哪

些存心义的改良及调试的结果几方面进行论述。 
 

⑻  结束语 
 

对本课程设计进行总结，写出设计中的领会。 
 

⑼  主要参照文件 
 

写出达成设计任务过程中参照的主要参照文件，注意参照文件的格式。 
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 前言
 

 
 
 
 
 
 
 

 

据不完整统计， 当前我国城市里的十字路口交通系统多数采纳准时来控制 (不清除忙碌路段或 

顶峰时段用交警来代替交通灯的状况 )，这样必定产生以下缺点   :当某条路段的车流量很大时却要  

等候红灯，而此时另一条是空道或车流量相对少得多的道却长时间亮的是绿灯，这类多等少的尴  

尬现象是未对实质状况进行及时监控所造成的，不单让司机乘客民怨沸腾，并且对人力和物力资  

源也是一种浪费。      

智能控制交通系统是当前研究的方向， 也已经获得许多成就， 在少量几个先进国家已采 

用智能方式来控制交通讯号，此中主要运用 

GPS 全世界定位系统等。出于便利和成效的综合考
虑，  

我们可用以下方案来控制交通路况 :制作传感器探测车辆数目来控制交通灯的时长。详细以下 : 在 

入路口的各个方向邻近的地下按要求埋设感觉线圈，当汽车经过时就会产生涡流消耗，环状绝缘  

电线的电感开始减少，即可检测出汽车的经过，并将这一信号变换为标准脉冲信号作为可编程控  

制器的控制输入，并用 

PLC 计数，按必定控制规律自动调理红绿灯的时
长。   

 

比较传统的准时交通灯控制与智能交通灯控制，可知后者的最大长处在于减缓滞流现

象，也不会出现空道占时的情况，提升了公路交统统行率，较全世界定位系统而言成本更低。 
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 硬件组态与硬件连结图
 

 
硬件组态

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

硬件
 

 
连结
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PLC 编程元件的地点分派
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

3 
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 编写控制程序
 



以上内容仅为本文档的试下载部分，为可阅读页数的一半内容。如

要下载或阅读全文，请访问：https://d.book118.com/22704113414

0010005
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