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引  言

本规程是对JJG139—1999 《拉力、压力和万能试验机》和JJG157—2008 《非金

属拉力、压力和万能试验机》的修订,并将两个规程的内容进行了合并。
本规程与JJG139—1999和JJG157—2008相比,主要技术变化如下:
———适用范围:该规程包含了JJG139—1999定义的试验机,还包括了适用原

JJG157—2008的小负荷材料试验机、微小力值试验机,以及皮革、纸张、橡

胶、塑料、纤维等试验机。由于JJG475—2008 《电子万能试验机》适用于具

备闭环控制功能的电子拉力 (压力)试验机的检定,因此具有闭环控制功能的

电子拉力 (压力)试验机的检定按照JJG475—2008 《电子万能试验机》进

行,电液伺服拉力 (压力)试验机按照JJG1063—2010 《电液伺服万能试验

机》进行。本规程适用于上述开环控制的试验机 (已制定专门规程的试验机除

外)。
———因为摆锤测力试验机已经被逐渐淘汰,技术要求中删除了描绘筒记录装置的要

求。随着电子测力方式的应用,增加了零点漂移的要求。
———鉴于有的试验机在做非金属材料试验时,用移动横梁的位移来表示试样的变

形,因此增加了试验机位移测量的要求。
———目前一些试验机虽然是开环控制,但也具有变形测量装置,因为JJG762 《引

伸计》已经有了详细的要求,所以在本规程4.5提出配有引伸计的试验机,引

伸计的检定按照JJG762进行。
———试验力保持不再按照试验机的级别分类要求,统一按0.2%FS。
———在通用技术要求中增加了液压式试验机的油缸与活塞之间摩擦力的要求。
———按照GB/T3159—2008的要求,绝缘电阻的技术要求由不小于2MΩ改为不

小于1MΩ。
———同轴度要求中增加了30kN以下采用测量几何同轴度的方法。
———取消了试验机鉴别力阈的要求。
———增加了不分挡的试验机选择力值检定点的要求。
本规程所代替规程的历次版本发布情况:
———JJG139—1991、JJG139—1999;
———JJG157—1985、JJG157—2008。
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拉力、压力和万能试验机检定规程

1 范围

本规程适用于拉力、压力和万能试验机 (以下简称试验机)的首次检定、后续检定

和使用中检查。

2 引用文件

本规程引用下列文件:

JJG762 引伸计

GB/T2611—2007 试验机通用技术要求

GB/T3159—2008 液压式万能试验机

GB/T16825.1—2008 静力单轴试验机的检验 第1部分:拉力和 (或)压力试

验机测力系统的检验与校准

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规程;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规程。

3 概述

拉力、压力和万能试验机是以机械或液压方式施加力值,主要由加力系统、测量系

统、安全保护装置等组成,测量材料力学性能参数的试验机,适用于金属、非金属材料

及构件的拉伸、压缩力学性能试验,借助附件,也可用于抗折、弯曲、剪切和剥离试

验等。

4 计量性能要求

4.1 试验机的分级

试验机分为0.5级、1级和2级三个级别,其各项技术指标见表1至表3。
表1 试验机测力系统的各项技术指标

试验机

级别

最大允许值/%

示值相对

误差

q

示值重复性

相对误差

b

示值进回程相

对误差

u

零点相对误差

f0

相对分辨力

a

0.5 ±0.5 0.5 ±0.75 ±0.05 0.25

1 ±1.0 1.0 ±1.50 ±0.10 0.50

2 ±2.0 2.0 ±3.00 ±0.20 1.00
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