
苹果采摘机的设计

摘要：根据苹果收获的现状, 针对国内苹果的生产环境, 设计了一种基于人工辅助的简

单苹果收割机。分析了苹果收割机及其部件的结构和功能。提出并实现了多级可调杆的设计。

提出并进行了基于重力原理的嵌套铁环输送和收集袋的设计。苹果辅助收割机集采摘、收集、

运输于一体, 适用于苹果、梨、等苹果采摘。试验表明, 水果辅助收割机结构简单, 操作灵

活, 效率高, 收获质量好, 能显著降低劳动强度, 降低成本, 具有较高的经济和实用生长趋

势。工业化, 人们对水果收获效率提出了越来越高的要求, 传统的人工收获方法效率低, 劳

动力浪费等。不足。本文提出了一种新型的苹果皮卡机。通过以往的结构设计、安装调试和

后来的现场试验, 验证了该装置的可行性。
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第一章 绪论

1.1　引言 

中国是世界上最大的水果生产国和世界上最大的水果消费国。占全球产量约 

1 4% 的水果种植行业的快速发展, 增加了市场对果园机械的需求。采摘作业是

复杂和季节性的。如果采用人工采摘, 不仅效率低, 劳动量大, 而且水果容易受

损。收获机械的使用不仅提高了收获效率, 而且降低了破坏率, 节约了劳动力成

本, 提高了果农的经济效益。因此, 提高采摘作业的机械化水平具有重要意义。

随着农业从业人员的减少和老龄化趋势的增加, 收获机械的开发利用具有巨大

的经济效益和广阔的市场前景。近年来, 我国的收获机械发展迅速, 水果收割机

得到了大量的研究, 但各水果之间的差异、种植面积的地理条件、果实品种的变

化提出了不同的建议对收割机机械的发展提出了要求, 因此对收割机的开发提

出的技术要求是复杂的。全自动选料机难度大、成本高, 不适合我国目前以农民

为主的生产现状。手持式成本较低, 但生产过程劳动密集, 不如传统自动扶梯攀

爬采摘方便。简单的水果辅助收割机是一种移动辅助收割机, 专为苹果、梨和子

等数量相似的水果的生产环境和收获需求而设计。它属于农具机械。它主要用于

收获相关水果, 也可用于果树的枝叶修剪。选果机的主要特点是将操作杆固定在

采集车支架的顶部, 通过万向节实现多向膨胀调整。它可以向四面八方移动和调

整, 解决采摘问题, 解决劳动强度问题。同时, 该水果辅助收割机具有结构简单、

生产成本低、适用于多种水果收获的优点。它还具有修剪枝叶的功能, 具有良好

的实用价值。因此, 水果辅助收割机具有较高的推广应用价值。           

苹果是我国生产的主要水果之一。我国苹果种植面积 189.9 hm2, 产量 2600

万吨, 占世界苹果种植面积和产量的 35% 以上, 居世界首位。目前, 苹果收获主

要依靠手工劳动, 由于其高风险和恶劣的工作环境, 耗时费力。因此, 开发自动

收获技术和水果收获机具有重要意义。收获水果的主要方法是人工收获、半机械

化收获和机器人收获。其中, 人工收获对低果实有一定的优势, 但对高果实的优

势较大;半机械化收获是通过工具、自动起重手推车或跨行行走拖车的人工收获

进行的, 但人工高攀爬收获对人类的安全风险更大;机器人采集水平仍然较低,
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