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环卫车技术条件

1 范围

本标准规定了环卫车的术语和定义、技术要求、试验方法、检验规则、标志、使用说明书、随车文

件、运输和贮存。

本标准适用于采用定型二类汽车底盘改装或专用底盘生产的各种类型环卫车。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本文件。

凡是不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本文件。

GB 1589 汽车、挂车及汽车列车外廓尺寸、轴荷及质量限值

GB 4785 汽车及挂车外部照明和光信号装置的安装规定

GB 7258 机动车运行安全技术条件

GB/T 12534 汽车道路试验方法通则

GB/T 12673 汽车主要尺寸测量方法

GB/T 12674 汽车质量(重量)参数测定方法

GB/T 18411 道路车辆产品标牌

JB/T 5943 工程机械 焊接件通用技术条件

JB/T 5946 工程机械 涂装通用技术条件

QC/T 51 扫路车

QC/T 52 垃圾车

QC/T 222 自卸汽车通用技术条件

QC/T 625 汽车用涂镀层和化学处理层

QC/T 750 清洗车通用技术条件

QC/T 936 车厢可卸式垃圾车

QC/T 957 洗扫车

ISO 16028-1999 平面密封快换接头

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1

环卫车 environmental sanitation vehicle

具有专用装置和专用功能，用于环境卫生运输任务和专项作业等用途的车辆，包括压缩式垃圾车，

车厢可卸式垃圾车，压缩式对接垃圾车，扫路车, 清洗车, 洗扫车, 路面养护车, 吸尘车, 多功能抑尘

车等车型。

3.2
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作业噪声 working noise

环卫车作业时产生的噪声。

3.3

驾驶员耳旁噪声 around the driver’s ears noise

环卫车空载，处于静止状态且置变速器于空挡，发动机处于额定转速状态，门窗紧闭时测得的驾驶

室内驾驶员耳旁处的噪声值。

3.4

钩心高度 height of hook center

拉臂钩的中心到拉臂支撑平面的垂直距离。

3.5

额定提升能力 the rated lifting capacity

在标准钩高、标准车架高时所能提升的箱体总重。

3.6

洁净率 cleanliness rate

作业路面上（或空气中）被清除的污染物与作业前该路面（空气中）污染物的质量（或数量）之比，

以百分率表示。

3.7

最大喷雾高度 maximum height of spray

喷嘴喷出水雾离地面的最大距离。

3.8

作业喷雾洁净率 job spray cleanliness rate

作业路段空气中被清除的细颗粒物与作业前该路段空气中细颗粒物浓度之比，以百分率表示。

4 技术要求

4.1 一般要求

4.1.1 环卫车应通过整机自动化检测线检测、密封性检测。

4.1.2 环卫车应装备助力转向装置(转向轴最大设计轴荷大于 4 000 kg 的除外)。

4.1.3 环卫车专用装置的操作应采用液压、气动、电动等控制方式。

4.1.4 环卫车底盘应满足环卫作业环境对车辆耐腐蚀性、可靠性、环保性等要求，并应装有空调系统。

4.1.5 环卫车工作时应运行平稳、可靠，无异常振动及响声。

4.1.6 环卫车车厢外表面应采用不易粘积污物、便于清洗的结构。

4.1.7 环卫车关键结构件的制作加工应由工装保证，具有良好的互换性。环卫车的关键结构件见表 1。

4.1.8 环卫车外廓尺寸、质量和轴荷限值应符合 GB 1589 的规定。

4.1.9 驾驶员耳旁噪声应符合表 2 的规定。

4.1.10 环卫车作业噪声应符合表 3 的规定。

4.1.11 焊接质量应符合 JB/T 5943 的规定。

4.1.12 所有外露黑色金属表面均应作系统的防锈、防腐处理，具有良好的耐腐蚀性能。

4.1.13 镀层质量应符合 QC/T 625 的规定

4.1.14 油漆涂层应符合 JB/T 5946 的规定。密封车厢厢体漆膜光滑平整、表面无颗粒。

4.1.15 水罐应能满足环卫车使用要求，同时应具备居民紧急用水要求。

4.1.16 车辆金属表面应无明显锈蚀痕迹，涂层完整，无油漆脱落、开裂。
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4.1.17 车辆外观及各零部件应完好，车体周正、无明显变形，联接紧固可靠。

表1 环卫车的关键结构件

车辆类型 关键结构件名称

压缩式垃圾车 车厢、填装器a、推板机构

车厢可卸式垃圾车 拉臂装置

压缩式对接垃圾车 车厢

扫路车、洗扫车 垃圾箱、水箱

清洗车 水罐

路面养护车 水箱

吸尘车 垃圾箱

多功能抑尘车 水罐、雾炮

a
压缩式垃圾车填装器包括压缩机构、装料仓等。

表2 驾驶员耳旁噪声

整车最大允许总质量 M

kg

驾驶员耳旁噪声

dB（A）

M≤8 500 76

8 500＜M≤12 500 79

12 500＜M 81

表3 环卫车作业噪声限值

车辆类型
作业噪声限值

dB（A）

压缩式垃圾车 85

车厢可卸式垃圾车 84

压缩式对接垃圾车 85

扫路车 85

清洗车 85

洗扫车 87

路面养护车 81

吸尘车 86

多功能抑尘车 87

4.2 专项要求

4.2.1 压缩式垃圾车

4.2.1.1 在收集、运输过程中，应无垃圾散落、污水滴漏的现象。
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4.2.1.2 推板与压缩机构应具有对垃圾进行前后双向压缩的功能。

4.2.1.3 载质量利用系数应符合表 4 的规定。

表4 压缩式垃圾车载质量利用系数

整车最大允许总质量 M
kg

载质量利用系数

M≤8 500 ≥0.30

8 500＜M≤12 500 ≥0.35

M ＞12 500 ≥0.45

4.2.1.4 装载、卸料作业过程应采用自动控制方式，装载、卸料机构的运行速度不应由操作人员控制。

4.2.1.5 应有装载作业紧急停止操控装置。

4.2.1.6 提升装置在提升、倾倒垃圾桶过程中，应确保垃圾桶装夹牢固可靠，运行平稳、无撞击，垃

圾无散落并倾倒干净，垃圾桶倾斜角度应大于 45°。

4.2.1.7 填装器应具有压力过载保护功能，填装器工作过程中不发生变形。

4.2.1.8 填装器与厢体接触面的底部和两侧应设置密封结构，两侧密封高度与车厢内高百分比应大于

80%，密封可靠、无渗漏现象。密封条与厢体的最小接触宽度与最大接触宽度百分比应符合表 5 的规定。

表5 压缩式垃圾车密封条与厢体的最小接触宽度与最大接触宽度百分比

新购车辆最小接触宽度与最大接触宽度百分比
%

在用车辆最小接触宽度与最大接触宽度百分比
%

≥80 ≥60

4.2.1.9 填装器下降后，与厢体自动锁紧，应确保厢体与填装器处于良好的密封状态。

4.2.1.10 应配备防止填装器下落的撑杆或其他安全装置。

4.2.1.11 填装器和车厢下方应设有垃圾渗滤液收集箱、排水管阀，并能方便清洗，垃圾渗滤液收集箱

应密封，渗滤液收集箱容积应符合表 6 的规定。

表6 渗滤液收集箱容积

整车最大允许总质量 M
kg

渗滤液收集箱容积
L

M≤8 500 ≥180

8 500＜M≤12 500 ≥230

M ＞12 500 ≥530

4.2.1.12 填装器底部（含填装器渗滤液收集箱）最小离地间隙应不小于 315 mm。

4.2.1.13 卸料装置应采用推板卸料机构。

4.2.1.14 卸料作业时，应能在驾驶室内操控填装器的举升。

4.2.1.15 填装器与厢体接触面的底部应设有接水槽，接水槽宽度不小于填装器与厢体接触面底部密封

装置长度。

4.2.1.16 应配置高位制动灯，制动灯的性能应符合 GB 4785 的要求。

4.2.1.17 多路阀应配备有护罩，不能外露。

4.2.1.18 提升装置、压缩机构、卸料工作循环时间应符合表 7 的规定。
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表7 压缩式垃圾车提升装置、压缩机构、卸料工作循环时间

整车最大允许总质量M

kg
M≤8 500 8500＜M≤12 500 M ＞12 500

提升装置工作循环时间，s ≤20 ≤20 ≤20

压缩机构工作循环时间，s ≤20 ≤25 ≤30

卸料工作循环时间，s ≤45 ≤50 ≤60

注1：提升装置工作循环时间是指垃圾桶提升装置在完成垃圾桶提升、倾倒、复位一个工作循环所需的总时间。

注2：压缩机构工作循环时间是指压缩机构完成压缩、复位一个工作循环所需的时间。

注3：卸料工作循环时间是指填装器举升至最大卸料角、推板卸料、填装器下降复位一个工作循环所需的时间。

4.2.1.19 其他技术性能应符合 QC/T 52 的相关要求。

4.2.2 车厢可卸式垃圾车

4.2.2.1 载质量利用系数应符合表 8 的规定。

表8 车厢可卸式垃圾车载质量利用系数

整车最大允许总质量 M

kg
载质量利用系数

M≤8 500 ≥0.5

8 500＜M≤16 000 ≥1.0

M ＞16 000 ≥0.8

4.2.2.2 装箱、卸箱和卸料时各动作应协调、平稳，不应有窜动、卡滞、撞击现象。

4.2.2.3 整车最大允许总质量大于等于 16 000 kg 的车厢可卸式垃圾车应配置装有防尘套的液压油输

出快换接头，液压快换接头的尺寸和要求应符合 ISO 16028-1999 平面密封快换接头的规定。

4.2.2.4 拉臂装置与车辆底盘的连接应牢固可靠，在行驶过程中，不应发生相对运动。

4.2.2.5 拉臂装置应具有足够的刚度和强度，工作过程中，不应发生明显变形。

4.2.2.6 拉臂装置应配置液压自卸锁紧机构。

4.2.2.7 整车最大允许总质量大于 8 500 kg 的车厢可卸式垃圾车锁箱机构应采用外置横移液压锁紧形

式。

4.2.2.8 拉臂装置在运输过程中拉臂上的拉钩应处于松弛状态，但不应与集装箱上的吊环自行分离，

不应出现自行举升或箱锁自动打开现象。

4.2.2.9 钩心高度应符合表 9 的规定。

表9 钩心高度

额定提升能力
t

钩心高度H
mm

≤5 1 015±10

5＜t＜10 1 430±10

≥10 1 570±10

4.2.2.10 装箱、卸箱和卸料作业时间应符合表 10 的规定。
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表10 车厢可卸式垃圾车装箱、卸箱和卸料工作时间

整车最大允许总质量 M

kg

装箱工作时间

s

卸箱工作时间

s

卸料工作循环时间

s

M≤8 500 ≤38 ≤48 ≤74

8 500＜M≤16 000 ≤46 ≤61 ≤100

M＞16 000 ≤63 ≤75 ≤115

4.2.2.11 其他技术性能应符合 QC/T 936 的相关要求

4.2.3 压缩式对接垃圾车

4.2.3.1 在收集、运输过程中，应无垃圾散落、垃圾渗滤液滴漏的现象。

4.2.3.2 载质量利用系数应符合表 11 的规定。

表11 压缩式对接垃圾车载质量利用系数

整车最大允许总质量 M

kg
载质量利用系数

M≤8 500 ≥0.30

M ＞8 500 ≥1

4.2.3.3 后门下降后，与箱体保持良好的密封状态。

4.2.3.4 总质量大于 8 500kg 的车辆卸料作业时，在驾驶室内应能操控车厢、后门的举升和下降。

4.2.3.5 车厢、后门的开启、关闭时间应符合表 12 的规定。

表12 压缩式对接垃圾车车厢举升、下降及后门开启、关闭时间

整车最大允许总质量 M

kg

车厢举升时间

s

车厢下降时间

s

厢盖开启时间

s

厢盖闭合时间

s

M≤8 500 ≤20 ≤15 ≤7 ≤9

8 500＜M≤16 000 ≤35 ≤35 ≤12 ≤12

M＞16 000 ≤50 ≤50 ≤15 ≤15

4.2.3.6 车辆应配备防止车厢下落的安全支撑装置。

4.2.3.7 垃圾渗滤液排放应能在驾驶室内操作控制。

4.2.3.8 整车作业系统采用气控和手动控制的双操作方式，保证气路或电路出现故障时，车辆能正常

使用。

4.2.3.9 其他技术性能应符合 QC/T 222 的相关要求。

4.2.4 扫路车

4.2.4.1 洁净率应不小于 96%。

4.2.4.2 吸扫式扫路车一次连续喷水作业时间应符合表 13 的规定。

4.2.4.3 两侧清扫装置或吸入装置应能同时工作。

4.2.4.4 清扫作业时，左右扫盘应能独立控制，扫盘接地压力可动态调整。
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表13 吸扫式扫路车一次连续喷水作业时间

整车最大允许总质量 M

kg

一次连续喷水作业时间

min

M≤8 500 ≥80

M＞8 500 ≥150

4.2.4.5 吸嘴装置升降、运动平稳，离地间隙应方便调整。

4.2.4.6 气力输送系统与垃圾箱各结合面之间的密封性能可靠。

4.2.4.7 在额定工作压力下水路系统应无渗漏，并应设置防冻放水装置。

4.2.4.8 水路系统应设置过滤装置、水箱溢流管、水位计、缺水报警装置。

4.2.4.9 扫盘端的喷水嘴出水形状应是均匀的扇形面。

4.2.4.10 应配置观察清扫作业状况的视频监视装置。

4.2.4.11 其他技术性能应符合 QC/T 51 的相关要求。

4.2.5 清洗车

4.2.5.1 高压清洗一次连续喷水作业时间应符合表 14 的规定。

表14 高压清洗一次连续喷水作业时间

整车最大允许总质量 M

kg

高压清洗一次连续作业时间

min

M＜16 000 ≥70

M≥16 000 ≥100

4.2.5.2 高压水泵压力应不小于 10 MPa，且在额定工况作业时水压应恒定。

4.2.5.3 低压水泵流量应不小于 400 L/min。

4.2.5.4 水路系统应设置过滤装置。

4.2.5.5 在额定工作压力下水系路统应无渗漏，并应设置防冻放水装置。

4.2.5.6 水罐采用防腐工艺，并设置水箱溢流管、水位计、缺水报警装置。

4.2.5.7 前端喷嘴的出水形状应是均匀的扇形面，并形成连续面。

4.2.5.8 喷雾功能装置在罐体后上部，最大喷雾高度应大于 5 m。

4.2.5.9 低压水路应具备左右前冲、左右中喷、左右后洒功能，且可独立操作。

4.2.5.10 应设置消防栓接口强排装置。

4.2.5.11 其他技术性能应符合 QC/T 750 的相关要求。

4.2.6 洗扫车

4.2.6.1 一次连续喷水作业时间应大于 75 min。

4.2.6.2 洗扫作业后的路面应无可见垃圾、无积水现象。

4.2.6.3 应能对路面及路缘石进行清扫、清洗、洗扫等作业。

4.2.6.4 应能分别进行清扫、清洗、洗扫等作业。

4.2.6.5 高压水泵压力应不小于 10 MPa，且在额定工况作业时水压应恒定。

4.2.6.6 水路系统应设置过滤装置、水箱溢流管、水位计、缺水报警装置。

4.2.6.7 在额定工作压力下水路系统应无渗漏，并应设置防冻放水装置。
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4.2.6.8 前端冲洗喷嘴的出水形状应是均匀的扇形面，并形成连续面。

4.2.6.9 清洗装置应具有防撞避让保护功能，工作可靠有效。

4.2.6.10 扫盘应至少有三级的调速档，具有防撞避让保护功能。

4.2.6.11 吸嘴装置升降、运动平稳，离地间隙应能调整。

4.2.6.12 气力输送系统与垃圾箱各结合面之间的密封性能可靠。

4.2.6.13 应配置观察洗扫作业状况的视频监视装置。

4.2.6.14 以 30km/h 行驶，紧急制动时污水溢出量不超过污水箱容积的 5%。

4.2.6.15 作业装置应具备一键操作功能。

4.2.6.16 气路应采取集中控制，且应设有密封防护装置。

4.2.6.17 洗扫车洁净率应不小于 96%。

4.2.6.18 其他技术性能应符合 QC/T 957 的相关要求。

4.2.7 路面养护车

4.2.7.1 高压水泵压力应不小于 8 MPa，且在额定工况作业时水压应恒定。

4.2.7.2 水路系统应设置过滤装置、水箱溢流管、水位计、缺水报警装置。

4.2.7.3 在额定工作压力下水路系统应无渗漏，并应设置防冻放水装置。

4.2.7.4 配备具有喷雾、冲洗等功能的水枪，连接水枪的水管应配备自动回缩和定位装置。

4.2.7.5 前喷水架各喷嘴的喷水水幕在车宽方向上应无缝连续，喷水水幕宽度应不小于 1 500 mm。

4.2.7.6 其他技术性能应符合 QC/T 750 的相关要求。

4.2.8 吸尘车

4.2.8.1 洁净率应不小于 96%。

4.2.8.2 盘形或辊形扫刷及吸嘴应设置升降装置且灵活，吸尘车在运输工况时其刚性部分最小离地间

隙应不小于 l00 mm。

4.2.8.3 清扫装置应能调节扫刷倾角，用于清扫路缘的清扫装置应具有防撞避让保护功能。

4.2.8.4 扫刷在更换时应拆装方便。

4.2.8.5 纯吸式和吸扫式吸尘车的最大吸入粒度应不小于 30 mm。

4.2.8.6 垃圾箱内表面应进行防腐处理，垃圾箱在清扫作业及运输工况时不应有漏污水、漏垃圾的现

象。

4.2.8.7 垃圾箱倾卸装置应能将垃圾箱内的垃圾倾卸干净。

4.2.8.8 纯吸式和吸扫式吸尘车的风机或其它抽气装置应能在额定转速下持续运转，无异常振动和杂

音。

4.2.8.9 风机或其他抽气装置的取力传动机构应设置离合装置，离合装置应离合可靠，动作灵活。

4.2.8.10 车辆后部应设有卸料压尘装置，避免二次扬尘。

4.2.8.11 应设有外部气源辅助清灰系统，停机熄火后车辆仍可对滤筒进行自动清灰。

4.2.8.12 除尘系统应设有低气压报警装置。

4.2.8.13 其他技术性能应符合 QC/T 51 的相关要求。

4.2.9 多功能抑尘车

4.2.9.1 应具备定点喷雾抑尘及行走喷雾抑尘功能。

4.2.9.2 作业时最大喷雾距离应不小于 40 m。

4.2.9.3 作业时喷雾系统压力应不小于 1.2 MPa。

4.2.9.4 水路系统应设置过滤装置，水路无堵塞。
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4.2.9.5 在额定工作压力下水路系统应无渗漏，并应设置防冻放水装置。

4.2.9.6 水罐采用防腐工艺，并设置水箱溢流管、水位计、缺水报警装置。

4.2.9.7 喷雾装置应具有左右回转及上下举升功能，喷雾距离及喷雾水流量应具备调节功能。

4.2.9.8 应配置观察作业状况的视频监视装置。

4.2.9.9 作业喷雾洁净率应不小于 70%。

4.2.9.10 采用单发动机技术路线时，整车电压不得超过安全电压 36 V。

4.2.9.11 总质量大于等于 16 000 kg 的车辆，在正常作业速度（发动机转速≤1 700 r/min）情况下，

喷雾作业持续时间不小于 120 min。

4.2.9.12 其他技术性能应符合 QC/T 750 的相关要求。

5 试验方法

5.1 试验条件

环卫车的试验条件和试验准备按GB/T 12534的规定进行。各工作装置应按使用说明书的规定进行磨

合。

5.2 常规试验

5.2.1 整备质量测量按 GB/T 12674 规定进行。

5.2.2 外廓尺寸测量按 GB/T 12673 规定进行。

5.2.3 驾驶员耳旁噪声测量按 GB 7258 规定进行。

5.2.4 环卫车关键结构件互换性根据现场考察或加工现场的相关关键工装夹具影像及文字资料进行评

价。

5.2.5 环卫车作业功能、机构配置、装置结构、功能状态等的一致性采用抽查对比的方式核实。

5.3 专业性能试验

5.3.1 压缩式垃圾车

5.3.1.1 作业噪声测量

在以测量场地中心为基点、半径为25 m 的范围内应没有大的声反射物，测点处的背景噪声（包括

风的影响）应比被测噪声低10 dB(A)以上，测量时的风速应小于等于5 m/s。

用声级计“慢”档测量A计权声级，其传声器放置在车辆左、右两侧的中心线处，离地高度为1.2m

±0.02 m。距车辆外廓2 m，传声器的布置位置见图1。

在两个240 L垃圾桶内分别装满容重为0.4 kg/cm3±0.04 kg/cm3的散装生活垃圾或模拟物，车辆同

时提升两个垃圾桶，在自动运行模式下装载工作三次，测量装载工作循环时间内最大噪声，相同点测量

结果之差应小于等于2 dB(A),取平均值，测试结果记入附录A的表A.1。

5.3.1.2 车厢与填装器结合处密封性能试验

5.3.1.2.1 举升填装器，将有色涂料均匀涂抹在密封条的密封面上。放下填装器并锁紧，再次举升填

装器，测量密封条在车厢接合面上的最大接触痕迹宽度和最小接触痕迹宽度记入附录A表A.1。按式（1）

计算密封条最小接触宽度与最大接触宽度百分比，并记入附录 A 表 A.1 中。



DB41/T 1329—2016

10

说明：
1——传声器A； 2——行驶中心线； 3——试验车辆； 4——传声器B； 5——试验路面。

图1 作业噪声测量

...................................... (1)

式中：

Si —— 密封条最小接触宽度与最大接触宽度百分比，单位为百分比（%）；

Smax—— 密封条最大接触宽度，单位为毫米（mm）；

Smin—— 密封条最大接触宽度，单位为毫米（mm）。

5.3.1.2.2 放下填装器并锁紧，向车厢内注入清水，水面离车厢底板高度 30 mm，停留 5 min，观察厢

体底面四周有无渗漏现象。测量车厢内高度和车厢侧面密封痕迹高度记入附录 A 的表 A.1。按式（2）

计算密封条接触高度与车厢内高百分比，并记入附录 A 表 A.1 中。

....................................... (2)

式中：

Hi——填装器与厢体两侧之间密封高度与车厢内高百分比，单位为百分比（%）；

Hs——填装器与厢体侧面密封高度，单位为毫米（mm）；

Hb——车厢内高，单位为毫米（mm）。

5.3.1.3 渗滤液收集箱容积测量

5.3.1.3.1 填装器渗滤液收集箱容积测量

对空的填装器渗滤液收集箱内注水至填装器底部渗水孔位置后的车辆进行称重，称重值记入附录A

的表A.1。按式（3）计算填装器渗滤液收集箱容积，并将计算结果记入附录A表A1中。

Vt=(Wf-W0) ×ρ ...................................... (3)

式中：

Vt——填装器污水箱容积，单位为立方米（m3）；

Wf——污水箱注满水的车辆质量，单位为千克（kg）；

W0——空污水箱的车辆质量，单位为千克（kg）；

ρ ——水的比重，单位为千克每立方米（kg/m3）。

5.3.1.3.2 车厢渗滤液收集箱容积测量

测量车厢污水箱内部尺寸，按式（4）计算车厢污水箱容积记入附录A的表A.1。
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Vs = Ls×Ws×Hs×10 .................................... (4)

式中：

Vs——车厢污水箱容积，单位为立方米（m3）；

Ls——车厢污水箱内长度，单位为毫米（mm）；

Ws——车厢污水箱内宽度，单位为毫米（mm）；

Hs——车厢污水箱内高度，单位为毫米（mm）。

5.3.1.3.3 渗滤液收集箱容积计算

按式（5）计算渗滤液收集箱容积 V，并记入附录 A 的表 A.1。

V = Vt+Vs ……………………………………………………………(5)

5.3.1.4 提升装置工作循环时间测量

测量提升装置工作循环时间三次，取平均值，记入附录A的表A.1。

5.3.1.5 压缩机构工作循环时间测量

测量压缩机构工作循环时间三次，取平均值，记入附录A的表A.1。

5.3.1.6 卸料工作循环时间测量

测量车辆空载时的卸料工作循环时间，记入附录A的表A.1。

5.3.1.7 载质量利用系数计算

按式（6）计算载质量利用系数，并将计算结果记入附录A表A.1中。

......................................... (6)

式中：

Fm——载质量利用系数；

Lm——整车最大允许装载质量，单位为千克（kg）；

Um——整备质量，单位为千克（kg）。

5.3.2 车厢可卸式垃圾车

5.3.2.1 作业噪声测量

测量场地、测点处的背景噪声及传声器的布点要求同5.3.1.1。 车辆和装载量为额定载质量的满载

垃圾箱平放在地面上、车辆进行装箱、卸箱试验，连续测量三次，读取最大噪声值，相同点测量结果之

差应小于等于2 dB(A)，取平均值，测量结果记入附录A的表A.2。

5.3.2.2 装箱、卸料和卸箱作业时间测量

测量装箱和卸箱作业时间，取平均值，测量结果记入附录A的表A.2。测量空载垃圾箱的卸料工作循

环时间，记入附录A的表A.2。

5.3.2.3 载质量利用系数计算

载质量系数的计算按照 5.3.1.7 进行测定，记入附录 A 的表 A.2。
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5.3.3 压缩式对接垃圾车

5.3.3.1 作业噪声测量

测量场地、测点处的背景噪声及传声器的布点要求同5.3.1.1。车辆将空载车厢举升至最大倾卸角，

然后放平，连续测量三次，读取最大噪声值，相同点测量结果之差应小于等于2 dB(A)，取平均值，测

量结果记入附录A的表A.3。 厢盖开启至极限位置，然后闭合复位，连续测量三次，相同点测量结果之

差应小于等于2 dB(A)，取平均值，测量结果记入附录A的表A.3。

5.3.3.2 车厢举升、下降时间和厢盖启闭时间测量

测量车辆空载时的厢盖开启、车厢举升、下降时间和厢盖闭合时间三次，取平均值，测量结果记入

附录A的表A.3。

5.3.3.3 载质量利用系数计算

载质量系数的计算按照 5.3.1.7 进行测定，记入附录 A 的表 A.3。

5.3.4 扫路车

5.3.4.1 洁净率测量

湿式除尘扫路车在长度不小于50 m且均匀撒布200 g/m2干沙土和200 g/m2当量直径小于15 mm碎石的

混凝土路面上，在行驶速度为8 km/h±0.5 km/h 的额定工况下进行作业。作业完成后，在垃圾残存量

明显多的区域内按图2抽取前、后和中间3个抽样段。

干式除尘扫路车先在路面上清扫至装载量达到额定载质量的50%后，在长度不小于50m 且均匀撒布

200 g/m2干沙土和200 g/m2当量直径小于15 mm碎石的混凝土路面上，在行驶速度为8 km/h±0.5 km/h

的额定工况下进行作业。作业完成后，在垃圾残存量明显多的区域内按图2抽取前、后和中间3个抽样段。

在各抽样段中，按图3在3块取样区内采用吸尘器取样，取样宽度为清扫宽度的98%，取样垃圾烘干

至与试样垃圾湿度相同时即可。将残余垃圾质量记入附录A的表A.4。

图2 垃圾残存量抽样区域

图3 垃圾残存量抽样区域
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按式（7）计算清扫平均量W 。按式（8）计算洁净率，并将计算结果记入附录A的表A.4。

1
Wi ........................................ (7)

式中：

W—— 清扫后路面（或路沿带）抽样区内残存垃圾平均量（烘干），单位为克（g）；

Wi—— 第i抽样区内垃圾质量，单位为克（g）。

................................ (8)

式中：

η——洁净率，单位为百分比（%）；

Cw——清扫宽度；单位为米（m）；

Si——取样长度，单位为米（m）；

Wo——清扫前路面（或路沿带）垃圾平均撒布量，单位为克每平方米（g/m2）。

将额定工况的行驶速度、发动机转速、风机转速、最大清扫宽度记入附录A的表A.4。

5.3.4.2 作业噪声测量

测量场地、测点处的背景噪声及传声器的布点要求同5.3.1.1。扫路车经过图示位置时，记录声级

计最大示值，A、B两点各测量3次，每点的测量结果之差应小于等于2 dB（A），取平均值，将测量结果

记入附录A的表A.4。

5.3.4.3 吸扫式扫路车一次连续喷水作业时间测量

向空水箱内注水至水箱溢水口(或水位上限标记刻度)，测量出水箱有效容积记入附录A的表A.4。按

额定工况的发动机转速、风机转速，开启水路系统所有喷水阀门至最大，连续喷水不小于10 min 后停

车并向其水箱补水至水箱溢水口(或水位上限标记刻度)，称重测量出补水量记入附录A的表A.4。

按式（9）计算吸扫式扫路车一次连续喷水作业时间。并将结果记入附录A的表A.4。

tc = t0 × ........................................ (9)

式中：

tc——一次连续喷水作业时间， 单位为分（min）；

to——试验时间，单位为分（min）；

Vr——水箱有效容积 ，单位为立方米（m3）；

Ve——试验期间的喷水量，单位为立方米（m3）。

5.3.4.4 气力系统密封试验

目测气力输送系统与垃圾箱各结合部位周围气流痕迹。

5.3.4.5 水路系统渗漏试验

吸扫式扫路车在一次连续喷水作业时间测量中，观察水路有无渗漏水现象。

5.3.5 清洗车

5.3.5.1 作业噪声测量
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测量场地、传声器处的背景噪声及传声器的布点要求同5.3.1.1。

清洗车在长度不小于50 m 的沥青路面上，在行驶速度为10 km/h±0.5 km/h 的额定工况下进行高

压清洗作业，测量位置见图1。清洗车经过图示位置时，记录声级计最大示值，A、B两点各测量3 次，

每点的测量结果之差应小于等于2 dB（A），取平均值，将测量结果记入附录A 的表A.5。

将额定工况的行驶速度、高压水泵转速、最大清洗宽度记入附录A的表A.5。

5.3.5.2 高压清洗一次连续喷水作业时间测量

5.3.5.2.1 向空水箱内注水至水箱溢水口(或水位上限标记刻度)，测量出水罐有效容积记入附录 A 的

表 A.5。

在额定工况下，连续高压清洗不小于10 min后停车并向其水箱补水至水罐溢水口(或水位上限标记

刻度)，称重测量出补水量记入附录A的表A.5。

5.3.5.2.2 按式（9）计算高压清洗一次连续喷水作业时间。并将结果记入附录 A 的表 A.5。

5.3.5.3 水路系统试验

在高压清洗一次连续喷水作业时间测量中，观察高压水泵水压是否恒定，喷水嘴是否堵塞，水路系

统有无渗漏水现象。

5.3.6 洗扫车

5.3.6.1 作业噪声测量

5.3.6.1.1 测量场地、传声器处的背景噪声及传声器的布点要求同 5.3.1.1。

5.3.6.1.2 洗扫车在长度不小于 50 m 且均匀撒布 40 g/m
2
粉末状干土的沥青路面上，在行驶速度为 8

km/h±0.5km/h 的额定工况下进行洗扫作业，测量位置见图 2。洗扫车经过图示位置时，记录声级计最

大示值，A、B 两点各测量 3 次，每点的测量结果之差应小于等于 2 dB（A），取平均值，将测量结果记

入附录 A 的表 A.6。

5.3.6.1.3 将额定工况的行驶速度、高压水泵转速、风机转速、最大洗扫宽度记入附录A 的表 A.6。

5.3.6.2 洗扫车一次连续喷水作业时间测量

5.3.6.2.1 向空水箱内注水至水箱溢水口(或水位上限标记刻度)，测量出水箱有效容积记入附录 A 的

表 A.6。在额定工况下，连续洗扫不小于 10 min 后停车并向其水箱补水至水箱溢水口(或水位上限标记

刻度)，称重测量出补水量记入附录 A 的表 A.6。

5.3.6.2.2 按式（9）计算洗扫车一次连续喷水作业时间。并将结果记入附录 A 的表 A.6。

5.3.6.3 水路系统试验

水路系统试验同5.3.5.3。

5.3.7 路面养护车

5.3.7.1 作业噪声测量

测量场地、传声器处的背景噪声及传声器的布点要求同5.3.1.1。

高压水泵在额定转速下进行喷水作业, 连续测量三次，读取最大噪声值，相同点测量结果之差应小

于等于2 dB(A)，取平均值，测量结果记入附录A的表A.7。
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