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1 序言 

1.1 根据客运专线和高速铁路建设需求，结合 CTCS-2 级列车运行控制系

统（以下简称 CTCS-2 级列控系统）的建设和运用经验，制定 CTCS-3

级列车运行控制系统（以下简称 CTCS-3 级列控系统）功能需求规范

（FRS ）。 

1.2 本规范描述了 CTCS-3 级列控系统的功能需求。 

1.3 在本规范要求中： 

(M)—表示强制性功能。指在所有 CTCS-3 级列控系统应用项目中都应

遵守的要求，并应遵守在 CTCS-3 级列控系统的系统需求规范

（SRS ）及相关强制性规范中所描述的应用要求； 

(O)—表示非强制性功能。如选择该功能，应遵守在 CTCS-3 级列控系

统 SRS 及相关强制性规范中所描述的应用要求。 

注：为保证安全，在应用中可能定义具体条件，以执行非强制性

(O)的功能。 

1.4 CTCS-3 级列控系统是基于 GSM-R 无线通信实现车-地信息双向传输，

无线闭塞中心（RBC ）生成行车许可，轨道电路实现列车占用检查，

应答器实现列车定位，并具备 CTCS-2 级功能的列车运行控制系统。 
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2 适用范围 

2.1 CTCS-3 级列控系统的系统设计、设备研发、工程设计、调试、试验、

运用及维护均应遵照本规范执行。 
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3 总体要求 

3.1 基本功能 

3.1.1.1 CTCS-3 级列控系统应向司机提供安全驾驶列车的必要信息。(M) 

3.1.1.2 CTCS-3 级列控系统应能监控列车及调车运行。(M) 

3.1.1.3 受 RBC 控制的列车，只有得到 RBC 的授权才能在该 RBC 控制

区域内运行。(M) 

3.1.1.4 CTCS-3 级列控系统应满足运营速度 350km/h 及以上、最小追踪

间隔 3 分钟的要求。(M) 

3.1.1.5 CTCS-3 级列控系统应满足跨线运行的运营要求。(M) 

3.1.1.6 CTCS-3 级列控系统应具有轨道占用检查功能。(M) 

3.1.1.7 CTCS-3 级列控系统应采用固定自动闭塞，以目标距离连续速度

控制模式监控列车运行。(M) 

3.1.1.8 CTCS-3 级车载设备应具有设备制动优先和司机制动优先两种控

制方式(M)，且一般采用设备制动优先控制方式。(O) 

3.1.1.9 CTCS-3 级车载设备应具有常用制动和紧急制动监控列车速度的

功能。(M) 

3.1.1.10 CTCS-3 级地面设备应具备设置临时限速，并向车载设备发送临

时限速信息的功能。(M) 

3.1.1.11 CTCS-3 级列控系统应具备 CTCS-2 级功能。(M) 

3.2 应用等级要求 

3.2.1.1 当 RBC 或无线通信设备（含车载和地面设备）故障时，车载设
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备应人工或自动由CTCS-3 级转换到CTCS-2 级监控列车安全运

行；当车载设备从应答器接收到呼叫 RBC 的命令后，若具备

CTCS-3 级控制列车条件，应自动转换到由 CTCS-3 级监控列车。

(M) 

3.2.1.2 装备 CTCS-3 级车载设备的列车应能在装备CTCS-2 级地面设备

的线路上按 CTCS-2 级运行。(M) 

3.2.1.3 应在 DMI 上显示当前的应用等级。(M) 

3.2.1.4 列车通过 CTCS-2 级到 CTCS-3 级的等级转换点时，如不具备

CTCS-3 级监控列车的条件，应继续按 CTCS-2 级运行，直至

CTCS-3 级控车条件具备后，车载设备应自动转入 CTCS-3 级工

作。(M) 

3.2.1.5 列车通过 CTCS-3 级到 CTCS-2 级的等级转换点时，车载设备应

自动转入 CTCS-2 级工作。(M) 

3.2.1.6 等级转换后，司机应根据车载设备提示，及时确认等级转换

（CTCS-2 级转换到 CTCS-3 级、或 CTCS-3 级转换到 CTCS-2

级），车载设备应记录司机的操作。否则，车载设备应实施常用

制动，并记录实施制动的原因。(M)  

3.2.1.7 系统应保证不因等级转换而触发制动。(M) 

3.3 运用状态 

3.3.1.1 CTCS-3 级车载设备应能监控以下运用状态： 

1) 完全监控状态 (M) 

2) 部分监控状态 (M) 
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3) 引导状态 (M) 

4) 目视行车状态 (M) 

5) 调车状态 (M) 

6) 待机状态 (M) 

7) 隔离状态 (M) 

8) 重联状态 (M) 

9) 机车信号状态 (M) 

10) 退行状态 (O) 

11) 补机状态 (O) 

3.3.1.2 列车运行中允许进行的运用状态转换应自动完成。(M) 

3.3.1.3 列车停车时，运用状态转换可通过人工方式或自动进行。(M) 

3.3.1.4 如果自动转换后的运用状态增加司机的责任，则无论列车停车还

是运行，应要求司机确认。(M) 

3.3.1.5 如果要求司机确认状态转换，而司机未按要求确认时，车载设备

应实施常用制动，并记录司机的非正常操作。(M) 

3.3.1.6 在两种运用状态转换期间，车载设备应至少按速度限制较为宽松

的运用状态的要求监控列车运行。(M) 

3.3.1.7 应在 DMI 上显示当前的运用状态。(M) 

3.4 配置参数(O) 

3.4.1.1 CTCS-3 级车载设备应能从地面设备接收配置参数，以适应运营

要求。 

3.4.1.2 CTCS-3 级车载设备的配置参数应在所规定的线路上应用。 
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3.4.1.3 即使 CTCS-3 级车载设备关机，所收到的配置参数仍应保持有

效。 

3.5 默认值 

3.5.1.1 如果 CTCS-3 级车载设备在当前位置未收到配置参数，应使用默

认值。(M) 

3.5.1.2 默认值应能保证行车安全，并永久存储在 CTCS-3 级车载设备

中。(M) 
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4 功能 

4.1 行车功能 

4.1.1 车载设备的自检 

4.1.1.1 列车上电的同时应接通 CTCS-3 级车载设备的电源，司机主控钥

匙不做为 CTCS-3 级车载设备的上电条件。(M) 

4.1.1.2 CTCS-3 级车载设备上电后应自动进行自检。(M) 

4.1.1.3 自检应检查 CTCS-3 级车载设备中涉及安全和行车的各单元/模

块。(M) 

4.1.1.4 CTCS-3 级车载设备的上电自检应不需要司机参与。(M) 

4.1.1.5 应在 DMI 上显示自检结果。对于可能影响安全和行车的检查结

果应有清晰的显示。对于故障结果，应能定位到单元/模块。（M ） 

4.1.2 列车参数和司机参数的输入 

4.1.2.1 应在列车运行之前输入列车参数。(M) 

4.1.2.2 司机应能在 DMI 上输入列车参数。(M) 

4.1.2.3 列车参数可由其它设备自动输入。(O) 

4.1.2.4 应在停车时输入或更改列车参数。(M) 

4.1.2.5 列车参数可由管理系统或者列车存储单元自动输入。(O) 

4.1.2.6 司机应逐一确认所输入的列车参数或自动输入的安全参数。(M) 

4.1.2.7 司机可以成组的形式确认自动输入的非安全参数。(O) 

4.1.2.8 可以对话的形式指导司机输入参数的操作。(O) 

4.1.2.9 若有可能，可将输入数据与预存储数据的有效范围进行比较，以
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检查出不一致或未确认的参数。(O) 

4.1.2.10 应输入不可缺少的基本参数。(M) 

4.1.2.11 无论列车停车还是运行，司机应能随时查询列车参数。(M) 

4.1.2.12 当前使用的列车参数应存储在车载设备中（除转换到调车状态

外），直到列车停止运用。(M) 

4.1.2.13 参数输入开始时，应向司机提供存储的列车参数以便确认。(M) 

4.1.2.14 输入的列车参数应同时提供给CTCS-3 级和 CTCS-2 级车载控制

单元使用。(M) 

4.1.2.15 应能输入司机号。(M) 

4.1.2.16 在途中，列车停车后应能重新输入司机号或车次号。(M) 

4.1.2.17 列车参数成功输入后，列车应能运行。(M) 

4.1.2.18 下列参数应由司机人工输入或车载设备存储，(M) 

或由其他设备提供。(O) 

1) 司机号（人工输入）(M) 

2) 车次号（人工输入）(M) 

3) 列车长度（车载设备存储）          (M) 

4) 制动计算所需的参数（车载设备存储）(M) 

5) 最大列车速度（车载设备存储）      (M) 

6) 列车种类（车载设备存储）          (M) 

7) 气密系统的状态（车载设备存储）    (O) 

4.1.2.19 如果车载设备被唤醒时不能与 RBC 建立联系，司机可选择/输入

RBC 的联络参数（如 RBC 的电话号码等）。(O) 
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4.1.3 调车状态 

4.1.3.1 装备 CTCS-3 级车载设备的列车应能在无列车参数条件下以调

车状态运行。(M) 

4.1.3.2 应仅在停车时，才允许司机选择进入调车状态。(M) 

4.1.3.3 应记录司机选择进入调车状态的操作。(M) 

4.1.3.4 如果列车由RBC 控制，为防止未经授权使用调车功能，应从RBC

获得调车许可。(M) 

4.1.3.5 应向司机显示接收到的调车许可。(M) 

4.1.3.6 在待机状态、完全监控状态、部分监控状态下，应能人工选择调

车状态。(M) 

4.1.3.7 调车作业时，车载设备应监控调车允许速度。(M) 

4.1.3.8 DMI 应向司机显示所监控的调车允许速度。(M) 

4.1.3.9 调车运行越过显示“调车危险”的信号时，车载设备应立即实施

紧急制动。(M) 

4.1.3.10 应仅在停车时，才允许退出调车状态。(M) 

4.1.3.11 当司机选择退出调车状态时，应能退出调车状态。(M) 

4.1.4 部分监控状态 

4.1.4.1 应由司机或由地面接收的信息选择进入部分监控状态。(M) 

4.1.4.2 由完全监控状态转换到部分监控状态时，司机应在 5s内进行确

认。(M) 

4.1.4.3 应记录司机的确认操作。(M) 

4.1.4.4 DMI 应显示车载设备处在部分监控状态。(M) 
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