
任务2   AI智能控制器使用

项目三 智能控制器使用与维护



工作任务单2：

任务要求：水箱水位智能控制器单回路控制

n分析控制对象特点，确定控制方案；

n正确连接控制系统，画出接线图；

n熟练掌握控制器操作方法，设置控制器的功能参数；

n控制系统投运行，整定控制器参数。

工具及安全要求：

``````

操作步骤：

``````

组长： 小组成员：



一、智能PID控制器使用

正确设置输入规格2

正确设置输出规格3

合理设置功能要求4

仪表正确接线1



二、仪表参数设置



二、仪表参数设置



二、仪表参数设置



二、仪表参数设置



run 运行状
态及
上电
信号
处理

（1）对AI-808型仪表，run参数定义
自动/手动工作状态。

  run=0，手动控制状态。
  run=1，自动控制状态。
run=2，手动控制状态，且禁止自动控

制。
run=3，自动控制状态，并且禁止手动

操作。不需要手动功能时，该功能可
防止因误 操作而进入手动状态。                                                        

 



控制器基本参数的介绍：

Sn     输入规格：Sn=33，1-5V电压输入；

dip   小数位数：dip=0，小数点位数为0；

op1   输出方式：op1=4，4～20 mA线形电流输出；

dih/ dil：输入上限/输入下限；

oph/opl：输出上限/输出下限；

Ctrl   控制方式：Ctrl=2，启动自整定，   Ctrl=3， 

整定结束；

Run  运行状态选择：run=0，手动控制状态；run=

1，自动控制状态。 

CF   系统功能选择：单回路控制CF=2；需要外部给定

时CF=8。



  本项目介绍了：

   1）PID控制器的控制规律及其性能特点；

   2）AI人工智能控制器的使用方法。

重点是：

 1）熟练掌握PID控制规律、性能特点及其适用场合；

 2）能识读智能控制器说明书；

 3）熟练掌握智能控制器的操作方法。

总结
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