

[image: ]202
年广东省普通高中学业水平选择性考试
物理
本试卷满分
00分，考试时间75分钟
一、单项选择题（本题共7小题，每小题4分，共28分在每小题给出的四个选项中，只有一项是符合题目要求的）


. 理论认为，大质量恒星塌缩成黑洞的过程，受核反应的影响。下列说法正确的是（    ）



A. Y是粒子，射线穿透能力比射线强



B. Y是粒子，射线电离能力比射线强



C. Y是粒子，射线穿透能力比射线强



D. Y是粒子，射线电离能力比射线强
【答案】D
【解析】






【详解】根据受核反应满足质量数和电荷数守恒可知，Y是粒子（），三种射线的穿透能力，射线最强，射线最弱；三种射线的电离能力，射线最强，射线最弱。
故选D。







2. 如图所示，可视为质点的机器人通过磁铁吸附在船舷外壁面检测船体。壁面可视为斜面，与竖直方向夹角为。船和机器人保持静止时，机器人仅受重力、支持力、摩擦力和磁力的作用，磁力垂直壁面。下列关系式正确的是（    ）
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[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  




A. 	B. 	C. 	D. 
【答案】C
【解析】
【详解】如图所示，将重力垂直于斜面方向和沿斜面方向分解
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
A C．沿斜面方向，由平衡条件得


故A错误，C正确；
B D．垂直斜面方向，由平衡条件得


故BD错误。
故选C。






. 铯原子喷泉钟是定标“秒”的装置。在喷泉钟的真空系统中，可视为质点的铯原子团在激光的推动下，获得一定的初速度。随后激光关闭，铯原子团仅在重力的作用下做竖直上抛运动，到达最高点后再做一段自由落体运动。取竖直向上为正方向。下列可能表示激光关闭后铯原子团速度或加速度随时间变化的图像是（　　）


A. [image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  	B. [image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
C. [image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  	D. [image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
【答案】D
【解析】

【详解】AB．铯原子团仅在重力的作用，加速度g竖直向下，大小恒定，在图像中，斜率为加速度，故斜率不变，所以图像应该是一条倾斜的直线，故选项AB错误；
CD．因为加速度恒定，且方向竖直向下，故为负值，故选项C错误，选项D正确。
故选D。


4. 渔船常用回声探测器发射的声波探测水下鱼群与障碍物．声波在水中传播速度为，若探测器发出频率为的声波，下列说法正确的是（    ）
A. 两列声波相遇时一定会发生干涉
B. 声波由水中传播到空气中，波长会改变

C. 该声波遇到尺寸约为的被探测物时会发生明显衍射
D. 探测器接收到的回声频率与被探测物相对探测器运动的速度无关
【答案】B
【解析】
【详解】AD．根据多普勒效应可知，探测器接收到的回声频率与被探测物相对探测器运动的速度有关，而两列声波发生干涉的条件是频率相等，所以两列声波相遇时不一定发生干涉，故AD错误；
B．声波由水中传播到空气中时，声波的波速发生变化，所以波长会发生改变，故B正确；


C．根据波长的计算公式可得




当遇到尺寸约
m的被探测物时不会发生明显衍射，故C错误；
故选B。




5. 某小型医用回旋加速器，最大回旋半径为，磁感应强度大小为，质子加速后获得的最大动能为．根据给出的数据，可计算质子经该回旋加速器加速后的最大速率约为（忽略相对论效应，）（    ）




A. 	B. 	C. 	D. 
【答案】C
【解析】
【详解】洛伦兹力提供向心力有


质子加速后获得[image: ]最大动能为


解得最大速率约为


故选C。



6. 用一台理想变压器对电动汽车充电，该变压器原、副线圈的匝数比为，输出功率为，原线圈的输入电压。关于副线圈输出电流的有效值和频率正确的是（    ）




A. 	B. 	C. 	D. 
【答案】A


【解析】


【详解】由题可知原线圈输入电压的有效值为


原线圈电流为


副线圈输出电流的有效值为


变压器无法改变电流[image: ]频率，故


故选A。

7. 如图（a）所示，太阳系外的一颗行星P绕恒星Q做匀速圆周运动。由于P的遮挡，探测器探测到Q的亮度随时间做如图（b）所示的周期性变化，该周期与P的公转周期相同。已知Q的质量为，引力常量为G。关于P的公转，下列说法正确的是（    ）
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  


A. 周期为	B. 半径为


C. 角速度的大小为	D. 加速度的大小为
【答案】B
【解析】
【详解】A．由图（b）可知探测器探测到Q的亮度随时间变化的周期为







则P的公转周期为，故A错误；
B．P绕恒星Q做匀速圆周运动，由万有引力提供向心力可得


解得半径为


故B正确；
C．P的角速度为


故C错误；
D．P的加速度大小为


故D错误。
故选B。
二、多项选择题（本题共
小题，每小题6分，共
8分在每小题给出的四个选项中，有多项符合题目要求．全部选对的得6分，选对但不全的得
分，有选错的得0分）













8. 人们用滑道从高处向低处运送货物．如图所示，可看作质点的货物从圆弧滑道顶端点静止释放，沿滑道运动到圆弧末端点时速度大小为。已知货物质量为，滑道高度为，且过点的切线水平，重力加速度取。关于货物从点运动到点的过程，下列说法正确的有（    ）


[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  


A. 重力做的功为	B. 克服阻力做的功为




C. 经过点时向心加速度大小为	D. 经过点时对轨道的压力大小为
【答案】BCD
【解析】
【详解】A．重力做的功为


A错误；
B．下滑过程据动能定理可得


代入数据解得，克服阻力做的功为


B正确；

C．经过点时向心加速度大小为


C正确；

D．经过点时，据牛顿第二定律可得


解得货物受到的支持力大小为







据牛顿第三定律可知，货物对轨道的压力大小为，D正确。
故选BCD。
9. 电子墨水是一种无光源显示技术，它利用电场调控带电颜料微粒的分布，使之在自然光的照射下呈现出不同颜色．透明面板下有一层胶囊，其中每个胶囊都是一个像素．如图所示，胶囊中有带正电的白色微粒和带负电的黑色微粒．当胶囊下方的电极极性由负变正时，微粒在胶囊内迁移（每个微粒电量保持不变），像素由黑色变成白色．下列说法正确的有（    ）
[image: 学科网(www.zxxk.com)--教育资源门户，提供试卷、教案、课件、论文、素材以及各类教学资源下载，还有大量而丰富的教学相关资讯！]  
A. 像素呈黑色时，黑色微粒所在区域的电势高于白色微粒所在区域的电势
B. 像素呈白色时，黑色微粒所在区域的电势低于白色微粒所在区域的电势
C. 像素由黑变白的过程中，电场力对白色微粒做正功
D. 像素由白变黑的过程中，电场力对黑色微粒做负功
【答案】AC
【解析】
【详解】A．像素呈黑色时，当胶囊下方的电极带负电，像素胶囊里电场线方向向下，所以黑色微粒所在的区域的电势高于白色微粒所在区域的电势，故A正确；
B．像素呈白色时，当胶囊下方的电极带正电，像素胶囊里电场线方向向上，所以黑色微粒所在的区域的电势高于白色微粒所在区域的电势，故B错误；
C．像素由黑变白的过程中，白色微粒受到的电场力向上，位移向上，电场力对白色微粒做正功，故C正确；



以上内容仅为本文档的试下载部分，为可阅读页数的一半内容。如要下载或阅读全文，请访问：https://d.book118.com/456032104111010054



oleObject3.bin

image27.wmf
vt

-


oleObject58.bin

image28.wmf
1500m/s


oleObject59.bin

image29.wmf
6

1.510Hz

´


oleObject60.bin

image30.wmf
1m


oleObject61.bin

image4.wmf
g


image31.wmf
3

6

1500

m110m

1.510

v

f

l

-

===´

´


oleObject62.bin

image32.wmf
0.5m


oleObject63.bin

image33.wmf
1.12T


oleObject64.bin

image34.wmf
7

1.510eV

´


oleObject65.bin

oleObject4.bin

image35.wmf
19

1eV1.610J

-

=´


oleObject66.bin

image36.wmf
6

3.610m/s

´


oleObject67.bin

image37.wmf
7

1.210m/s

´


oleObject68.bin

image38.wmf
7

5.410m/s

´


oleObject69.bin

image39.wmf
8

10m/s

2.4

´


oleObject70.bin

oleObject5.bin

image40.wmf
2

v

qvBm

R

=


oleObject71.bin

image41.wmf
的


image42.wmf
2

k

1

2

Emv

=


oleObject72.bin

image43.wmf
7

5.410m/s

v

=´


oleObject73.bin

image44.wmf
1:2


oleObject74.bin

image45.wmf
8.8kW


oleObject6.bin

oleObject75.bin

image46.wmf
(

)

2202sin100V

ut

p

=


oleObject76.bin

image47.wmf
20A50Hz

，


oleObject77.bin

image48.wmf
202A50Hz

，


oleObject78.bin

image49.wmf
20A100Hz

，


oleObject79.bin

image50.wmf
202A100Hz

，


oleObject7.bin

oleObject80.bin

image51.wmf
1

2202

220V

2

U

==


oleObject81.bin

image52.wmf
1

1

40A

P

I

U

==


oleObject82.bin

image53.wmf
1

21

2

20A

n

II

n

==


image5.wmf
a


oleObject83.bin

image54.wmf
100

Hz50Hz

22

f

wp

pp

===


oleObject84.bin

image55.wmf
M


oleObject85.bin

image56.png
Y

El(b)

2t,-t,

I ]




image57.wmf
10

2

tt

-


oleObject86.bin

image58.wmf
(

)

2

10

3

2

4

GMtt

p

-


oleObject87.bin

oleObject8.bin

image59.wmf
10

tt

p

-


oleObject88.bin

image60.wmf
3

10

2

GM

tt

p

-


oleObject89.bin

image61.wmf
10

Ttt

=-


oleObject90.bin

oleObject9.bin

image62.wmf
10

tt

-


oleObject91.bin

image63.wmf
2

22

4

GMm

mr

rT

p

=


oleObject92.bin

image64.wmf
(

)

2

3

2

2

10

3

2

4

4

G

GMT

r

Mtt

p

p

-

==


oleObject93.bin

image65.wmf
10

2

2

t

T

t

p

p

w

=

-

=


oleObject94.bin

image66.wmf
(

)

2

10

3

3

2

2

111

2

000

222

4

()

a

GMtt

GM

tt

r

tttt

ppp

p

w

=

-

=

=

--

×

×

-


oleObject95.bin

oleObject10.bin

image67.wmf
1

4


oleObject96.bin

image68.wmf
P


oleObject97.bin

image69.wmf
Q


oleObject98.bin

oleObject11.bin

image70.wmf
6m/s


oleObject99.bin

image71.wmf
20kg


oleObject100.bin

image72.wmf
h


oleObject101.bin

image73.wmf
4m


oleObject102.bin

oleObject103.bin

image74.wmf
2

10

m/s


oleObject12.bin

oleObject104.bin

oleObject105.bin

oleObject106.bin

image75.png
o




image76.wmf
360J


oleObject107.bin

image77.wmf
440J


oleObject108.bin

oleObject109.bin

image78.wmf
2

9m/s


oleObject13.bin

oleObject110.bin

oleObject111.bin

image79.wmf
380N


oleObject112.bin

image80.wmf
G

800J

Wmgh

==


oleObject113.bin

image81.wmf
2

Gf

1

2

Q

WWmv

-=


oleObject114.bin

image82.wmf
f

440J

W

=


oleObject115.bin

oleObject14.bin

oleObject116.bin

image83.wmf
2

2

9

m/s

Q

v

a

h

==


oleObject117.bin

oleObject118.bin

image84.wmf
Fmgma

-=


oleObject119.bin

image6.wmf
4

2

He


image85.wmf
380N

F

=


oleObject120.bin

oleObject121.bin

image86.png
MRk
G f D)

SRR T
(HIEHD)





oleObject15.bin

oleObject16.bin

oleObject17.bin

oleObject18.bin

oleObject19.bin

image7.wmf
q


oleObject20.bin

image8.wmf
G


oleObject21.bin

image9.wmf
N

F


oleObject22.bin

image10.wmf
f

F


oleObject23.bin

image11.wmf
F


oleObject24.bin

oleObject25.bin

oleObject26.bin

oleObject27.bin

oleObject28.bin

oleObject29.bin

oleObject30.bin

image1.png




oleObject31.bin

oleObject32.bin

oleObject33.bin

oleObject34.bin

oleObject35.bin

oleObject36.bin

oleObject37.bin

oleObject38.bin

oleObject39.bin

oleObject40.bin

image2.wmf
1216

68

CYO

+®


oleObject41.bin

oleObject42.bin

oleObject43.bin

oleObject44.bin

oleObject45.bin

oleObject46.bin

oleObject1.bin

oleObject47.bin

oleObject48.bin

image12.png




image13.wmf
f

FG

=


oleObject49.bin

image14.wmf
N

FF

=


oleObject50.bin

image15.wmf
f

cos

FG

q

=


oleObject51.bin

image16.wmf
sin

FG

q

=


image3.wmf
b


oleObject52.bin

image17.png




image18.wmf
f

cos

FG

q

=


oleObject53.bin

image19.wmf
N

sin

FGF

q

=+


oleObject54.bin

oleObject2.bin

image20.wmf
v


oleObject55.bin

image21.wmf
a


oleObject56.bin

image22.wmf
t


oleObject57.bin

image23.png




image24.png




image25.png




image26.png




