
2025 年职业技能鉴定高级维修电工理论知识复

习试题库及答案（精品）

一、单项选择(第 1 题～第 160 题。选择一个正确的答案，将相应的

字母填入题内的括号中。每题 0.5分，满分 80 分。)
1. 在市场经济条件下，职业道德具有( )的社会功能。

A、鼓励人们自由选择职业 B、遏制牟利最大化

C、促进人们的行为规范化 D、最大限度地克服

人们受利益驱动

2. 为了促进企业的规范化发展，需要发挥企业文化的( )功能。

A、娱乐 B、主导 C、决策

D、自律

3. 正确阐述职业道德与人的事业的关系的选项是( )。
A、没有职业道德的人不会获得成功 B、要取得事业的成功，前提

条件是要有职业道德

C、事业成功的人往往并不需要较高的职业道德 D、职业道德是人

获得事业成功的重要条件

4. 下列关于诚实守信的认识和判断中，正确的选项是( )。
A、一贯地诚实守信是不明智的行为 B、诚实守信是维持市场经济

秩序的基本法则

C、是否诚实守信要视具体对象而定 D、追求利益最大化原则高于

诚实守信

5. 企业生产经营活动中，要求员工遵纪守法是( )。
A、约束人的体现 B、保证经济活动正

常进行所决定的

C、领导者人为的规定 D、追求利益的体现

6. 企业生产经营活动中，促进员工之间平等尊重的措施是( )。
A、互利互惠，平均分配 B、加强交流，平等

对话

C、只要合作，不要竞争 D、人心叵测，谨慎

行事

7. 关于创新的正确论述是( )。
A、不墨守成规，但也不可标新立异 B、企业经不起折腾，大胆地

闯早晚会出问题

C、创新是企业发展的动力 D、创新需要灵感，但不需要情感

8. 电阻器反映导体对电流起阻碍作用的大小，简称( )。
A、电动势 B、功率 C、电阻率
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D、电阻

9. 电流流过负载时，负载将电能转换成( )。
A、机械能 B、热能 C、光能

D、其他形式的能

10. 电容器并联时总电电荷等于各电容器上的电荷量( )。
A、相等 B、倒数之和 C、成反比

D、之和

11. 相线与相线间的电压称线电压。它们的相位( )。
A、45° B、90° C、120° D、

180°
12. 变压器具有改变( )的作用。

A、交变电压 B、交变电流 C、变换阻抗

D、以上都是

13. 电磁脱扣器的瞬时脱扣整定电流应( )负载正常工作时可能出

现的峰值电流。

A、小于 B、等于 C、大于

D、不小于

14. 在图中所示放大电路，已知 Ucc=6V、Rc=2KΩ、RB=200Kω、 =50。
放大电路的静态工作点为( )。

A、 A30 B、 mA5.1 C、 mA3 D、 mA1

15. 读图的基本步骤有：看图样说明，( )，看安装接线图。

A、看主电路 B、看电路图 C、看辅助电路

D、看交流电路

16. 定子绕组串电阻的降压启动是指电动机启动时，把电阻串接在电

动机定子绕组与电源之间，通过电阻的( )作用来降低定子绕组上

的启动电压。

A、分流 B、压降 C、分压

D、分压、分流

17. 多量程的电压表是在表内备有可供选择的( )阻值倍压器的电

压表。

A、一种 B、两种 C、三种

D、多种

18. 用手电钻钻孔时，要带( )穿绝缘鞋。

A、口罩 B、帽子 C、绝缘手套
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D、眼镜

19. ( )的工频电流通过人体时，就会有生命危险。

A、0.1mA B、1mA C、15mA
D、50mA
20. 凡工作地点狭窄、工作人员活动困难，周围有大面积接地导体或

金属构架，因而存在高度触电危险的环境以及特别的场所，则使用时

的安全电压为( )。
A、9V B、12V C、 24V

D、36V
21. 电气设备维修值班一般应有( )以上。

A、1 人 B、2 人 C、3 人

D、4 人

22. 下列污染形式中不属于生态破坏的是( )。
A、森林破坏 B、水土流失 C、水源枯竭

D、地面沉降

23. 下列电磁污染形式不属于人为的电磁污染的是( )。
A、脉冲放电 B、电磁场 C、射频电磁污染

D、火山爆发

24. 下列控制声音传播的措施中( )不属于消声措施。

A、使用吸声材料 B、采用声波反射措

施

C、电气设备安装消声器 D、使用个人防护用

品

25. 对于每个职工来说，质量管理的主要内容有岗位的质量要求、质

量目标、质量保证措施和( )等。

A、信息反馈 B、质量水平 C、质量记录

D、质量责任

26. 岗位的质量要求，通常包括操作程序，工作内容，工艺规程及

( )等。

A、工作计划 B、工作目的 C、参数控制

D、工作重点

27. ( )作为存放调试程序和运行程序的中间数据之用。

A、27256EPROM B、62256RAM C、2764EPROM
D、8255A
28. 在步进电动机驱动电路中，脉冲信号经( )放大器后控制步进

电动机励磁绕组。

A、功率 B、电流 C、电压

D、直流
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29. 当检测信号超过预先设定值时，装置中的过电流、过电压保护电

路工作，把移相控制端电压降力 0V，使整流触发脉冲控制角自动移

到( )，三相全控整流桥自动由整流区快速拉到逆变区。

A、60° B、90° C、120° D、
150°
30. 积分电路 Cl 接在 V5 的集电极，它是( )的锯齿波发生器。

A、电感负反馈 B、电感正反馈 C、电容负反馈

D、电容正反馈

31. KC41C的内部的 l～6 端输入( )块 KC04来的 6 个脉冲。

A、一 B、二 C、三

D、四

32. KC42就是( )电路。

A、脉冲调制 B、脉冲列调制 C、六路双脉冲

D、六路单脉冲

33. 工频电源输入端接有两级 LB－300 型电源滤波器是阻止( )的
电器上去。

A、工频电网馈送到高频设备以内 B、工频电网馈送到高频设备以

外

C、高频设备产生的信号通过工频电网馈送到高频设备机房以内

D、高频设备产生的信号通过工频电网馈送到高频设备机房以外

34. 铁磁饱和式稳压器的基本结构与变压器相似，由硅钢片叠成二心

柱式铁心，心柱 l 工作在磁化曲线的( )段。

A、饱和 B、未饱和 C、过饱和

D、起始

35. GP—100C 型高频设备中的保护措施有( )。
A、过电流保护 B、水压保护 C、水温保护

D、以上都是

36. MOSFET 适用于( )的高频电源。

A、8～50kHz B、50～200kHz C、50～400kHz
D、100kW 下

37. 数控系统的可靠性主要取决于( )。
A、数控装置 B、伺服系统 C、测量反馈装置

D、控制器

38. ( )控制系统适用于精度要求不高的控制系统。

A、闭环 B、半闭环 C、双闭环

D、开环

39. 双窄脉冲的脉宽在( )左右，在触发某一晶闸管的同时，再给

前一晶闸管补发一个脉冲，作用与宽脉冲一样。
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A、120° B、90° C、60° D、
18°
40. 感性负载的特点是( )。

A、电流的变化滞后于电压的变化 B、电压的变化滞后

于电流的变化

C、电流的变化超前于电压的变化 D、电压的变化超前

于电流的变化

41. 三相半波有源逆变运行时，为计算方便，引入逆变角 =( )。
A、 a90 B、 a180 C、 a90 D、 a180

42. 关断晶闸管（GTO）构成高性能的变速调速系统。但目前由于元

件的制造水平，只限于( )容量。

A、大、中 B、大 C、中、小 D、
较小

43. 并联谐振式逆变器的换流( )电路并联。

A、电感与电阻 B、电感与负载 C、电容与电阻

D、电容与负载

44. ( )适用于单机拖动，频繁加、减速运行，并需经常反向的场合。

A、电容式逆变器 B、电感式逆变器 C、电流型逆变器

D、电压型逆变器

45. 触发脉冲信号应有一定的宽度，脉冲前沿要陡。电感性负载一般

是 1ms，相当于 50Hz正弦波的( )。
A、360° B、180° C、90° D、

18°
46. 脉冲移相控制环节改变( )，可直接控制 V13 由关断转为导通

的时刻，从而达到移相控制的目的。

A、Cr 的大小 B、CE 的方向和大小 C、Ur 的大小 D、UE 的方

向和大小

47. 数字式触发电路中如 UK＝O 时，脉冲频率 f＝13kHz，UK＝10V
时，f＝( ) kHz。

A、 1.3 B、 13 C、 130
D、1300
48. 雷击引起的交流侧过电压从交流侧经变压器向整流元件移动时，

可分为两部分：一部分是静电过渡，能量较小，可用变压器二次侧经

( )来吸收。

A、阻容吸收电路 B、电容接地

C、阀式避雷器 D、非线性电阻浪涌

吸收器

49. RC电路在晶闸管串联电路中还可起到( )的作用。
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A、静态均压 B、动态均压 C、静态均流

D、动态均流

50. 快速熔断器是防止晶闸管损坏的最后一种保护措施，当流过

( )倍额定电流时，熔断时间小于 20ms，且分断时产生的过电压较

低。

A、 4 B、 5 C、 6
D、8
51. 对于小容量晶闸管，在其控制极和阴极之间加一并联( )，也

可对电压上升率过大引起晶闸管误导通起到良好的抑制作用。

A、电阻 B、电抗 C、电感

D、电容

52. 真空三极管具有阳极、( )和栅极。

A、控制极 B、集电极 C、阴极

D、阳极

53. 当 LC 并联电路的固有频率 0f ( )等于电源频率时，并联电路

发生并联谐振，此时并联电路具有最大阻抗。

A、 LC
2

B、 2
LC

C、 LC2
1

D、 LC2

54. 若固定栅偏压低于截止栅压，当有足够大的交流电压加在电子管

栅极上时，管子导电时间小于半个周期，这样的工作状态叫( )类
工作状态。

A、甲 B、乙 C、甲乙

D、丙

55. 当 Rˊ＝Ri时，电路阻抗匹配，振荡器的工作状态叫做( )。
A、过零状态 B、欠压状态 C、过压状态

D、临界状态

56. 励磁发电机输出极性相反。在发电机旋转方向正确时出现这种现

象，应是( )极性同时接反所造成的。

A、并励绕组、串励绕组 B、串励绕组、并励

绕组

C、并励绕组、电枢绕组 D、串励绕组、电枢

绕组

57. 工作台运行速度过低不足的原因是( )。
A、发电机励磁回路电压不足 B、控制绕组 2WC 中

有接触不良

C、电压负反馈过强等 D、以上都是

58. 换向时冲程过大首先检查减速制动回路工作是否正常；减速开关

（F—SQD、R—SQD）和继电器 KAD 工作是否良好。另外( )能引起
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越位过大。

A、电压负反馈较弱 B、电压负反馈较高

C、截止电压低 D、截止电压高

59. 伺服驱动过载可能是负载过大；或加减速时间设定过小；或( )；
或编码器故障（编码器反馈脉冲与电动机转角不成比例地变化，有跳

跃）。

A、使用环境温度超过了规定值 B、伺服电动机过载

C、负载有冲击 D、编码器故障

60. 晶体管用( )挡测量基极和集电极、发射极之间的正向电阻值

A、R×10Ω B、R×100Ω C、R×1KΩ D、
R×10KΩ
61. 如果发电机的端电压达到额定值而其电流不足额定值，则需

( )线圈的匝数；

A、减小淬火变压器一次 B、增大淬火变压器

一次

C、减小淬火变压器二次 D、增大淬火变压器

二次

62. 振荡回路中的电容器要定期检查，检测时应采用( )进行。

A、万用表 B、兆欧表

C、接地电阻测量仪 D、电桥

63. 启动电容器 CS 上所充的电加到由炉子 L 和补偿电容 C 组成的并

联谐振电路两端，产生( )电压和电流。

A、正弦振荡 B、中频振荡 C、衰减振荡

D、振荡

64. 逆变电路为了保证系统能够可靠换流，安全储备时间 tβ必须大于

晶闸管的( )。
A、引前时间 B、关断时间 C、换流时间 D、tf- tr

65. ( )不是输入全部不接通而且输入指示灯均不亮的原因。

A、公共端子螺钉松动 B、单元内部有故障

C、远程 I/O 站的电源未通 D、未加外部输入电

源

66. 弱磁调速是从 n0 向上调速，调速特性为( )输出。

A、恒电流 B、恒效率 C、恒转矩

D、恒功率

67. 过渡时间 T,从控制或扰动作用于系统开始，到被控制量 n 进入

( )稳定值区间为止的时间称做过渡时间。

A、 2 B、 5 C、 10 D、 15
68. 交磁电机扩大机是一种旋转式的( )放大装置。
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A、电压 B、电流 C、磁率

D、功率

69. 电流正反馈是在( )时，起着补偿作用，其补偿程度与反馈取

样电阻 Rv的分压比有关。

A、程序运行时 B、负载发生变化 C、电机高速

D、电机低速

70. 非独立励磁控制系统在( )的调速是用提高电枢电压来提升速

度的，电动机的反电动势随转速的上升而增加，在励磁回路由励磁调

节器维持励磁电流为最大值不变。

A、低速时 B、高速时 C、基速以上

D、基速以下

71. 反电枢可逆电路由于电枢回路( ),适用于要求频繁启动而过渡

过程时间短的生产机械，如可逆轧钢机、龙门刨等。

A、电容小 B、电容大 C、电感小

D、电感大

72. 由一组逻辑电路判断控制整流器触发脉冲通道的开放和封锁，这

就构成了( )可逆调速系统。

A、逻辑环流 B、逻辑无环流 C、可控环流

D、可控无环流

73. 转矩极性鉴别器常常采用运算放大器经正反馈组成的( )电路

检测速度调节器的输出电压 un。
A、多沿震荡 B、差动放大 C、施密特

D、双稳态

74. 逻辑保护电路中如果 uR、uF 不同时为 1，( )输出高电平 1。
A、或门 B、与门 C、与非门

D、或非门

75. 可控环流可逆调速系统中控制系统采用有( )的速度控制方式，

并带有可控环流环节。

A、电流内环 B、速度内环 C、电压内环

D、电压外环

76. ( )是经济型数控机床按驱动和定位方式划分。

A、闭环连续控制式 B、变极控制式

C、步进电动机式 D、直流点位式

77. 微处理器一般由( )、程序存储器、内部数据存储器、接口和

功能单元（如定时器、计数器）以及相应的逻辑电路所组成。

A、CNC B、PLC C、CPU
D、MPU
78. 经济型数控系统常用的有后备电池法和采用非易失性存储器，如
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闪速存储器( )。
A、EEPROM B、NVRAM C、FLASHROM

D、EPROM
79. MPU 对外部设备的联系通过( )来实现。

A、功能单元 B、接口 C、中央处理器

D、储存器

80. 非编码键盘接口 一般通过( )或 8255、8155 等并行 I/O 接口

和MPU 相连。

A、与门 B、与非门 C、或非门

D、三态缓冲器

81. 高压电流斩波电源电路的基本原理是在电动机绕组回路中( )
回路。

A、并联一个电流检测 B、并联一个电压检

测

C、串联一个电流检测 D、串联一个电压检

测

82. 三相六拍脉冲分配逻辑电路由 FFl、FF2、FF3三位( )触发器组

成。

A、D B、 JK C、RS
D、脉冲

83. 在 CNC中，数字地、模拟地、交流地、直流地、屏蔽地、小信号

地和大信号地要合理分布。数字地和( )应分别接地，然后仅在一

点将两种地连起来。

A、模拟地 B、屏蔽地 C、直流地

D、交流地

84. 中频发电机组启动时,交流电动机的冲击电流约为额定电流的

( )倍。

A、3～5 B、4～6 C、5～7
D、6～7
85. 设备四周应铺一层宽 1m，耐压( ) kV的绝缘橡胶板。

A、 6.6 B、 10 C、 22
D、35
86. 备用的闸流管每月应以额定的灯丝电压加热( )h。

A、1 B、2 C、2.5
D、3
87. 正确使用振荡管，除了确保灯丝的预热步骤正确合理、预热时间

足，以及保证灯丝电压稳定和其他各极电压和电流不得超过额定值以

外，还要特别注意( )的冷却和防止管子出现真空度不足的现象。
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A、发射极 B、阳极 C、栅极

D、控制极

88. 检查供电电源时在电源端子处测量电压是否在标准范围内上限

不超过供电电压的( )。
A、110％ B、85％ C、75％

D、60％
89. 更换电池之前，先接通可编程序控制器的交流电源约( )s，为

存储器备用电源的电容器充电（电池断开后，该电容器对存储器做短

时供电）。

A、 3 B、 5 C、 10
D、15
90. 可编程序控制器是一种工业控制计算机，有很强的自检功能。可

通过其自检功能，诊断出许多( )。
A、自身故障 B、外围设备的故障

C、自身故障或外围设备的故障 D、程序故障或自身

故障

91. 正常时，每个端口所对应的指示灯随该端口( )。
A、有输入而亮或熄 B、无输入而亮或熄

C、有无输入而亮或熄 D、有无输入均亮

92. 总体检查时首先检查电源指示灯是否亮。如果不亮，则检查( )。
A、电源电路 B、有何异常情况发

生

C、熔丝是否完好 D、输入输出是否正

常

93. 组合机床继电器控制回路采用交流( )电源。

A、380V B、220V C、127V
D、110V
94. 对于可编程序控制器电源干扰的抑制，一般采用隔离变压器和

( )来解决。

A、直流滤波器 B、交流滤波器 C、直流发电机

D、交流整流器

95. 根据液压控制梯形图下列指令正确的是( )。

A、AND 00 B、 LD 12 C、ANI 12
D、LDI 12
96. 根据主轴控制梯形图下列指令正确的是( )。
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