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JT/T 561—2024

前         言

本文件按照 GB/T 1 . 1—2020《标准化工作导则    第 1 部分 :标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。

本文件替代 JT/T 561—2004《港口台架式起重机安全规程》。本文件与 JT/T 561—2004 相比 ,除结 
构调整和编辑性更改外 ,主要技术变化如下 :

—更改了基本要求( 见第 4 章 ,2004 年版的第 3 章) ;

—更改了金属结构的安全要求( 见第 5 章 ,2004 年版的第 5 章) ; 
—增加了机构的安全要求( 见第 6 章) ;

—更改了主要零部件的安全要求( 见第 7 章 ,2004 年版的第 4 章) ; 
—更改了电气系统的安全要求( 见第 8 章 ,2004 年版的第 6 章) ;

—更改了安全防护装置的安全要求( 见第 9 章 ,2004 年版的第 7 章) ; 
—增加了操作系统的安全要求( 见第 10 章) ;

—更改了安装、拆卸与试验的安全要求( 见第 11 章 ,2004 年版的第 8 章) ; 
—更改了使用的安全要求( 见第 12 章 ,2004 年版的第 9 章) ;

—更改了检查与维护的安全要求( 见第 13 章 ,2004 年版的第 10 章) 。

请注意本文件的某些内容可能涉及专利 。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。 
本文件由全国港口标准化技术委员会( SAC/TC 530) 提出并归口。

本文件起草单位 :交通运输部水运科学研究院、南京港机重工制造有限公司、湖南中铁五新重工有 
限公司、武汉港迪电气有限公司、深圳测力佳控制技术有限公司、江西飞达电气设备有限公司、天津埃特 
维科技有限公司。

本文件主要起草人 :张德文、李益琴、朱从兵、张志国、温皓白、徐林业、魏勇超、赵溦、李静、罗鹤飞、 
张晋瑞、韦乃详。

本文件所代替的历年版次发布情况为 :

—2004 年首次发布为 JT/T 561—2004 ; 
—本次为第一次修订。
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JT/T 561—2024

港口台架式起重机安全要求

1    范围

本文件规定了港口台架式起重机的基本要求和在金属结构 ,机构 ,主要零部件 , 电气系统 ,安全防护 
装置 ,操作系统 ,安装、拆卸与试验 ,使用 ,检查与维护等方面的安全技术要求。

本文件适用于港口台架式起重机的设计、制造、安装、拆卸与试验、使用、检查与维护。

2   规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中 ,注日期的引用文件 ,仅 
该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件 ,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T 3811—2008    起重机设计规范

GB/T 4208—2017   外壳防护等级( IP 代码)

GB/T 5972    起重机    钢丝绳     保养、维护、检验和报废

GB/T 6067. 1—2010    起重机械安全规程    第 1 部分 :总
则 GB/T 10051. 3   起重吊钩     第 3 部分 :锻造吊钩使用检
查

GB/T 31052. 4   起重机械    检查与维护规程    第 4 部分 :臂架起重机

JGJ 82   钢结构高强度螺栓连接技术规程 
JT/T 1298—2019   港口台架式起重机

3   术语和定义

本文件没有需要界定的术语和定义。

4   基本要求

4 . 1   港口台架式起重机( 以下简称“起重机”) 应按规定程序批准的图样和有关技术文件的要求进行制 
造和安装。
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4 . 2   起重机在工作状态和非工作状态下的抗倾覆稳定性计算中 ,稳定力矩由自重载荷计算 ,倾覆力矩 
应按照 GB/T 3811—2008 中表 54 给出的计算载荷计算。

4 . 3   在起重机明显位置处应设置产品标牌 ,标牌应注明 :起重机名称、型号、额定起重量、制造厂名、制 
造年份。

4 . 4   对于允许人员和车辆通过的起重机 ,应在台架横梁合适位置涂刷安全标志 ,并在醒目位置标注台 
架横梁下净空高度。

5   金属结构

5 . 1    一般要求

5 . 1 . 1   金属结构材料应具有供应方出具的产品检验合格证。
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5 . 1 . 2   金属结构应有足够的强度、刚度和稳定性。

5 . 1 . 3   所有焊缝不应有漏焊、烧穿、裂纹、未焊透等影响性能和外观质量的缺陷。

5 . 2   结构构件

5 . 2 . 1   焊接结构构件的原材料在焊接前应进行表面预处理。

5 . 2 . 2   起重机使用过程中应定期对重要焊缝按 GB/T 6067. 1—2010 中 3 . 3 . 5 的规定进行检查。

5 . 2 . 3   采用高强度螺栓连接时 ,构件及连接副应符合 JGJ 82 的规定。

5 . 2 . 4   金属结构的构造应便于检查、维修和排水。

5 . 2 . 5   起重机应保证平衡重块不脱落。

5 . 3   通道与平台

5 . 3 . 1   通道与平台应符合 GB/T 6067. 1—2010 中 3 . 6 的规定。

5 . 3 . 2   通道与平台净空高度不应低于 2 m ,应设置安全入口。

5 . 3 . 3   通道与平台表面应防滑、防积水、防结冰。

5 . 4   斜梯与直梯

5 . 4 . 1   斜梯与直梯应符合 GB/T 6067. 1—2010 中 3 . 7 的规定。

5 . 4 . 2   斜梯梯高不宜大于 5 m ,大于 5 m 时宜设梯间平台 ,分段设梯。

5 . 4 . 3   直梯宜与固定的结构表面平行并尽可能垂直水平设置。

5 . 4 . 4   单段直梯不宜大于 10 m ,高度大于 10 m 时宜采用多段直梯 ,并设梯间平台。

5 . 5   栏杆

5 . 5 . 1   栏杆应符合 GB/T 6067. 1—2010 中 3 . 8 的规定。

5 . 5 . 2   斜梯与平台连接时 ,其扶手栏杆应延伸至平台栏杆 ,且高度一致。

5 . 6    司机室

5 . 6 . 1    司机室结构应安全可靠 ,顶部应能承受 2 500 N/m2 的静载荷 。司机室与支承部分的连接应 
牢固。

5 . 6 . 2   司机室的窗玻璃应采用钢化夹层玻璃 ,并应安装在司机室内侧 。司机室的玻璃窗离司机室 
地板高度 小 于 1 m 时 , 应 做 成 不 可 打 开 或 增 加 坠 落 防 护 栏 杆 , 防 护 栏 杆 上 部 表 面 的 高 度 不 
应 低于 1 m。

5 . 6 . 3    司机室主要视窗应设置可靠的擦窗装置或擦窗平台。

5 . 6 . 4    司机室的构造与布置应保证司机有良好的视野 ,并便于操作和内部设备的维修。

5 . 6 . 5    司机室内噪声不应大于 80 dB( A) 。

5 . 6 . 6    司机室应设有门锁、电铃或报警器 ,并应设置通信联络装置。
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5 . 6 . 7    司机室内应设有起重机主要性能参数标牌及重要操作标识 。标牌与操作标识应设置在司机操 
作时方便可见的位置。

5 . 6 . 8    司机室的布置应便于司机观察吊具 。在司机不能直接看到吊具时 ,应采取辅助措施让司机间 
接看到或了解吊具布置。

5 . 6 . 9   当臂架俯仰摆动或臂架及物品坠落会影响司机室安全时 , 司机室不应设置在起重臂架的正 
下方。

5 . 6 . 10    司机室底面最低点距地面的净空高度不宜低于 2 . 5 m ,与下方设备的最高点间的安全距离不 
应小于 0 . 5 m。
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5 . 6 . 11   起重载荷或钢丝绳至司机室外廓的安全距离不应小于 0 . 4 m。

5 . 6 . 12   用于大水位差直立式码头的起重机的司机室应具有便于司机观察取物装置在最低位置时工 
作状态的功能。

5 . 7   金属结构的修复与报废

5 . 7 . 1   主要受力构件失去整体稳定性时不应修复 ,应报废。

5 . 7 . 2   主要受力构件发生腐蚀时 ,应进行检查和测量 。当主要受力构件断面腐蚀达设计厚度的 10% 
且不能修复时 ,应报废。

5 . 7 . 3    主要受力构件产生裂纹时 ,应根据受力情况和裂纹情况采取阻止措施 ,并采取加强或改变应力 
分布措施或停止使用。

5 . 7 . 4   主要受力构件因产生塑性变形 ,使工作机构不能正常地安全运行 ,且不能修复时 ,应报废。

6   机构

6 . 1    一般要求

起重机各机构的构成与布置 ,均应满足使用需要 ,保证安全可靠 ,便于检查与维护。

6 . 2   起升机构

6 . 2 . 1   起升机构应设有防止传动零部件之间的连接失效等故障导致起升重物坠落的安全措施。

6 . 2 . 2    当同一套起升机构设有多套独立驱动起升钢丝绳缠绕系统时 ,应设置同步装置或采取电气控 
制同步方案。

6 . 2 . 3   起升机构每一套独立的驱动装置应当装设至少一个制动器 。 吊运液态金属、易燃易爆的化学 
品及危险品的起升机构 ,每套独立的驱动装置应装设至少两个制动器 ,单个制动器应满足最大起重负荷

的制动要求 。制动器应是常闭式的 ,制动轮/盘应当装在与传动机构刚性连接的轴上。

6 . 3   变幅机构

6 . 3 . 1    当变幅机构设有多套独立驱动变幅钢丝绳缠绕系统时 ,应设置同步装置或采取电气控制同步 
方案。

6 . 3 . 2   采用钢丝绳驱动的变幅机构 ,应保证起重机满载和空载在最大工作风速下均能实现逆风变幅 
运动。

6 . 3 . 3   采用液压缸驱动的变幅机构 ,应保证液压缸同步运动。

6 . 4    回转机构

6 . 4 . 1    回转机构应采用回转支承 , 回转支承的结构强度、刚度、水平度和平面度应满足回转机构的支 
承要求。

6 . 4 . 2    回转机构应运转平稳 ,无异常声响。
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6 . 5   运行机构

6 . 5 . 1   起重机在最大工作风速状态下 ,运行机构应能保证起重机逆风和允许的轨道坡度下安全地运 
行到锚固位置。

6 . 5 . 2   用于散状物料装卸作业的起重机 ,运行机构不宜采用开式传动。

以上内容仅为本文档的试下载部分，为可阅读页数的一半内容。如要

下载或阅读全文，请访问：

https://d.book118.com/467062166134006110

https://d.book118.com/467062166134006110

