
第一篇     刚体静力学 

第三章 空间力系 
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1.空间任意力系向一点的简化 
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2. 空间任意力系的简化结果分析 
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● 

★    由于力偶矩矢与矩心位置无关，因此，

在这种情况下，主矩与简化中心的位置无

关。 

(1)空间任意力系简化为一合力偶的情形 
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●                             且 

(2) 空间任意力系简化为一合力的情形 · 合力矩定理 

● 合力的作用线通过简化中心 
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空间力系的合力矩定理： 
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(3)  空间任意力系简化为力螺旋的情形 
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