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传感网络应用广泛

随着物联网技术的快速发展，传感网络在环境监测、智能交通、智能家居等领域的应用越

来越广泛。

移动延迟容忍网络的特点

移动延迟容忍网络（DTN）是一种能够容忍网络延迟、中断和移动性的新型网络架构，适

用于传感网络等应用场景。

拥塞控制算法的重要性

在传感网络中，由于节点资源有限、网络拓扑动态变化等因素，容易导致网络拥塞，影响

数据传输效率和质量。因此，研究适用于移动延迟容忍传感网络的拥塞控制算法具有重要

意义。

研究背景与意义



国内外研究现状
目前，国内外学者已经提出了一些适用于传感网络的拥塞控制算法，如基于速

率控制、队列管理、路由优化等方法。然而，这些方法在移动延迟容忍传感网

络中的性能表现并不理想，需要进一步改进和优化。

发展趋势
未来，随着物联网技术的不断发展和应用场景的不断扩展，移动延迟容忍传感

网络拥塞控制算法的研究将更加注重实时性、自适应性和可扩展性等方面的性

能提升。

国内外研究现状及发展趋势



研究内容、目的和方法

通过本研究，期望能够提出一种高效、稳定的拥塞控制算法，为移动延迟容忍传感网络

的数据传输提供有力支持。同时，本研究还将为相关领域的研究和应用提供有价值的参

考和借鉴。

研究目的

本研究将采用理论分析、仿真实验和实际应用相结合的方法进行研究。首先，通过理论

分析明确移动延迟容忍传感网络的特点和需求；其次，设计拥塞控制算法的核心思想和

实现方法，并通过仿真实验验证算法的性能和有效性；最后，将所提算法应用于实际场

景中，进一步验证其性能和实用性。

研究方法



移动延迟容忍传感网络概述
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是一种特殊类型的无线传感器网络
移动延迟容忍传感网络（Delay Tolerant Mobile Sensor Networks，简称

DTMSN）是一种特殊类型的无线传感器网络，它允许在网络中存在延迟，并且

传感器节点可以移动。

适用于间断性连接和延迟较大的环境

DTMSN适用于那些由于节点移动、能量限制或通信链路不稳定而导致间断性连

接和较大延迟的环境。

移动延迟容忍传感网络定义



DTMSN中的传感器节点具有移动性，可以

在网络中自由移动，这使得网络拓扑结构

动态变化。

节点移动性

由于网络中存在间断性连接和较大延迟，

DTMSN需要具有延迟容忍性，即能够处理

延迟和数据传输的不确定性。

延迟容忍性

传感器节点通常携带有限的能量，因此需

要设计能量高效的协议和算法来延长网络

寿命。

能量限制

DTMSN中的节点能够自组织形成网络，不

需要固定的基础设施支持。

自组织性

移动延迟容忍传感网络特点



野生动物监测
通过部署在动物身上的传感器节点，可以
实时监测动物的行为和习惯，研究生态环

境对动物的影响。

灾难救援
在地震、洪水等自然灾害发生后，可以通
过DTMSN实时监测灾区情况，为救援工

作提供准确信息。

军事侦察
在战场上部署移动传感器节点，可以实时
监测敌情、地形和天气等信息，为军事决
策提供支持。

智能交通
利用车载传感器和路边基础设施形成的
DTMSN，可以实时监测交通状况、车辆
位置和速度等信息，提高交通安全和效率。

移动延迟容忍传感网络应用场景
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拥塞控制算法分类及原理

基于窗口的拥塞控制算法

通过调整发送窗口大小来控制数据发

送速率，避免网络拥塞。

基于速率的拥塞控制算法

根据网络带宽和延迟等信息动态调整

数据发送速率，以达到网络负载均衡。

基于队列的拥塞控制算法

通过管理路由器队列长度和丢弃策略

来避免网络拥塞。



AQM（主动队列管理）算法

通过监测路由器队列长度和变化率等信息，主动丢

弃或标记数据包，以避免网络拥塞。

RED（随机早期检测）算
法
在路由器队列长度达到一定阈值时，以一定

概率丢弃数据包，提前通知发送端降低发送

速率。

TCP拥塞控制算法

采用慢启动、拥塞避免、快重传和快恢复等

机制，根据网络状况动态调整发送窗口大小。

典型拥塞控制算法分析
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