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答案

现代工业设备电气控制技术认知测验

1、判断题：可编程控制器技术是现代工业设备的“大脑”。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

2、判断题：传感器技术是现代工业设备的眼睛，鼻子。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

3、判断题：现代工业设备一般以电动机作为控制对象。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

1.2.1现代工业发展历史测验

1、判断题：第二次工业革命出现了电动机。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

2、判断题：第四次工业革命是以人工智能为标志。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

3、判断题：第三次工业革命出现了发电机。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【错误】

1.2.2 电气控制技术发展测验



1、判断题：手动控制一般使用刀开关，断路器来接通或断开电动机。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

2、判断题：继电器、接触器是有触点的元件，使用于电动机的简单控制。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

3、判断题：PLC是有触点的元件，可以直接控制电动机。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【错误】

现代工业设备电气控制技术概述单元测试

1、单选题：第一次工业革命的主要标志是（ ）。
选项：
A、机械化
B、电气化
C、信息技术
D、物联网
参考：【机械化】

2、单选题：第三次工业革命的主要标志是（ ）。
选项：
A、机械化
B、电气化
C、数字化
D、智能化
参考：【数字化】

3、单选题：第四次工业革命的主要标志是（ ）。
选项：
A、机械化
B、电气化
C、数字化
D、智能化
参考：【智能化】

4、单选题：第四次工业革命的发生，源于（ )。
选项：
A、机械化



B、电力
C、能源技术
D、物联网
参考：【物联网】

5、单选题：第四次工业革命是以（ ）为核心的变革。
选项：
A、计算机网络
B、人工智能
C、生物工程技术
D、计算机技术
参考：【人工智能】

6、判断题：第二次工业革命的主要标志是机械化。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【错误】

7、判断题：工业4.0的两大主题是智能工厂和智能生产。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

8、判断题：工业4.0是由德国最先提出来的。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

9、判断题：工业4.0的两大主题是智能制造与人工智能。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【错误】

10、判断题：工业生产中的三大支柱是PLC、智能制造与CAD。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【错误】

11、判断题：西门子S7-1500PLC为小型紧凑型PLC。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【错误】



12、判断题：PLC最大的优点是抗干扰能力强。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

2.1.1低压断路器测验

1、单选题：交流接触器的（ ）发热是主要的。
选项：
A、线圈
B、铁芯
C、触点
D、短路环
参考：【铁芯】

2、单选题：交流接触器的作用是（ ）。
选项：
A、频繁通断控制回路
B、频繁通断主回路
C、保护主回路
D、保护控制回路
参考：【频繁通断主回路】

3、判断题：接触器按主触点通过电流的种类分成直流和交流两种。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

2.1.2 交流接触器测验

1、判断题：继电器在任何电路中都可代替接触器。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【错误】

2.1.3 继电器测验

1、判断题：接近开关是一种非接触式的检测装置。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】



2、判断题：行程开关是也称限位开关，可将机械位移信号转换成电信号。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

3、判断题：双轮旋转式行程开关在挡铁离开滚轮后能自动复位。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【错误】

2.2.1 三相异步电动机正转停止反转控制

1、单选题：三相异步电动机正转停止反转控制电路中缺少（ ）互锁。
选项：
A、接触器互锁
B、继电器互锁
C、按钮互锁
D、三者都没有
参考：【按钮互锁】

三相异步电动机正转反转停止控制

1、单选题：电动机正反转控制中两个接触器必须实现相互间（ ）。
选项：
A、自锁
B、互锁
C、禁止
D、记忆
参考：【互锁】

2、多选题：双重互锁正反转中的双重互锁主要是（ ）之间的互锁。
选项：
A、接触器互锁
B、按钮互锁
C、继电器互锁
D、开关互锁
参考：【接触器互锁#按钮互锁】

2.2.3 三相异步电动机自动往返控制

1、单选题：自动往返控制电路需要对电动机实现自动转换的（ ）控制才能达到要求。
选项：
A、自锁
B、互锁
C、点动



D、正反转
参考：【点动】

三相异步电动机正反转控制单元测验

1、单选题：欲使接触器KM1动作后KM2才能动作，需要（ ）。
选项：
A、在KM1线圈回路中串入KM2的常开触点
B、在KM1线圈回路中串入KM2的常闭触点
C、在KM2线圈回路中串入KM1的常开触点
D、在KM2线圈回路中串入KM1的常闭触点
参考：【在KM2线圈回路中串入KM1的常开触点】

2、单选题：甲乙两个接触器，欲实现互锁，则应（ ）。
选项：
A、在甲接触器的线圈回路中串入乙接触器的常闭触点。
B、在乙接触器的线圈回路中串入甲接触器的常闭触点。
C、在两接触器的线圈回路中互串对方的常闭触点。
D、在两接触器的线圈回路中互串对方的常开触点。
参考：【在两接触器的线圈回路中互串对方的常闭触点。】

3、单选题：下面（ ）不是交流接触器的组成部分。
选项：
A、电磁机构
B、触头系统
C、灭弧装置
D、脱扣机构
参考：【脱扣机构】

4、单选题：下列元件中，主令电器有（ ）。
选项：
A、熔断器
B、按钮
C、刀开关
D、速度继电器
参考：【按钮】

5、单选题：改变电动机的运转方向，调整电源采取的方法（ ）。
选项：
A、调整其中两项相序
B、调整三项相序
C、定子串电阻
D、转子串电阻
参考：【调整其中两项相序】

6、单选题：接触器的型号为CJ10-160,其额定电流为（ ）A。
选项：



A、10
B、160
C、10--160
D、大于160
参考：【160】

7、单选题：交流接触器在不同的额定电压下，额定电流（ ）。
选项：
A、相同
B、不同
C、与电压有关
D、与电压成正比
参考：【不同】

8、单选题：螺旋式熔断器与金属螺纹壳相连的接线端应与（ ）相连。
选项：
A、负载
B、电源
C、负载和电源
D、都不是
参考：【负载】

9、单选题：在多处控制原则中，起动按钮应该（ ），停止按钮应该（ ）。
选项：
A、并联，串联
B、串联，并联
C、串联，串联
D、并联，并联
参考：【并联，串联】

10、单选题：交流接触器的作用是（ ）。
选项：
A、频繁通断控制回路
B、频繁通断主回路
C、保护主回路
D、保护控制回路
参考：【频繁通断主回路】

11、单选题：熔断器的作用是（ ）。
选项：
A、控制行程
B、控制速度
C、短路或严重过载
D、弱磁保护
参考：【短路或严重过载】

12、判断题：异步电动机的转子旋转速度总是小于旋转磁场的速度。
选项：



A、正确
B、错误
参考：【正确】

13、判断题：交流接触器通电后如果铁心吸合受阻，将导致线圈烧毁。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

14、判断题：接触器不具有欠压保护的功能。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【错误】

15、判断题：三相鼠笼式异步电动机在运行中断了一根线，则电机转速升高。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【错误】

16、判断题：在正反转控制回路中，接复合按钮能够保证实现可靠联锁。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

17、判断题：低压断路器属于开关电器，不具备过载、短路和失压保护。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【错误】

时间继电器测验

1、单选题：时间继电器的作用是（ ）。
选项：
A、短路保护
B、过载保护
C、延时通断主回路
D、延时通断控制回路
参考：【延时通断控制回路】

2、单选题：通电延时时间继电器，它的延时触点动作情况是（ ）。
选项：
A、线圈通电时触点延时动作，断电时触点瞬时动作。
B、线圈通电时触点延时动作，断电时触点瞬时动作。



C、线圈通电时触点不动作，断电时触点瞬时动作。
D、线圈通电时触点不动作，断电时触点瞬时动作。
参考：【线圈通电时触点延时动作，断电时触点瞬时动作。】

3、单选题：断电延时时间继电器，它的延时触点动作情况是（ ）。
选项：
A、线圈通电时触点延时动作，断电时触点瞬时动作。
B、线圈通电时触点瞬时动作，断电时触点延时动作。
C、线圈通电时触点不动作，断电时触点瞬时动作。
D、线圈通电时触点不动作，断电时触点瞬时动作。
参考：【线圈通电时触点瞬时动作，断电时触点延时动作。】

3.2.1 三相异步电动机串电阻降压起动测验

1、单选题：串电阻降压起动控制适合于（ ）。
选项：
A、经常起动，低压电动机
B、不经常起动，低压电动机
C、经常起动，高压电动机
D、不经常起动，高压电动机
参考：【不经常起动，低压电动机】

2、单选题：定子绕组串电阻降压起动时，要使电阻（ ），使电动机在额定电压下正常运行。
选项：
A、串接
B、并接
C、短接
D、开路
参考：【短接】

三相异步电动机手动星-三角降压起动控制测验

1、单选题：11KW以上的电机，进行起动时应采用（ ）。
选项：
A、全压起动
B、降压启动
C、刀开关直接启动
D、接触器直接启动
参考：【降压启动】

2、单选题：三相感应电动机起动时，起动电流很大，可达额定电流的（ ）。
选项：
A、4--7倍
B、2--2.5倍
C、10--20倍
D、5--6倍
参考：【4--7倍】



3.2.3 三相异步电动机星-三角降压起动控制测验

1、单选题：适合于电动机容量较大且不允许频繁起动的降压启动方法（ ）。
选项：
A、星形--三角形降压启动
B、串电阻降压启动
C、延边三角形
D、自耦变压器
参考：【星形--三角形降压启动】

2、判断题：三相笼形电动机都可以采用降压启动方法。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【错误】

3、判断题：为了使三相异步电动机能采用星形--三角形降压启动，电动机在正常时，必须是三角形接
法。
选项：
A、正确
B、错误
参考：【正确】

三相异步电动机降压起动控制单元测试

1、单选题：在延时精度精度不高，电源电压波动较大的场合，应使用（ ）时间继电器。
选项：
A、空气阻尼式
B、电动式
C、晶体管式
D、哪种都行
参考：【空气阻尼式】

2、单选题：若将空气阻尼式时间继电器由通电延时型改为断电延时型需要将（ ）。
选项：
A、延时触头反转180°
B、电磁系统反转180°
C、电磁线圈两端反接
D、活塞反转180°
参考：【电磁系统反转180°】

3、单选题：下列电器中不能实现短路保护的（ ）。
选项：
A、熔断器
B、热继电器
C、过电流继电器



D、空气开关
参考：【热继电器】

4、单选题：时间继电器的作用是（ ）。
选项：
A、短路保护
B、过载保护
C、延时通断主回路
D、延时通断控制回路
参考：【延时通断控制回路】

5、单选题：通电延时时间继电器，其延时触点动作情况是（ ）。
选项：
A、线圈通电时触点延时动作，断电时触点瞬时动作。
B、线圈通电时触点瞬时动作，断电时触点延时动作。
C、线圈通电时触点不动作，断电时触点瞬时动作。
D、线圈通电时触点瞬时动作，断电时触点不动作。
参考：【线圈通电时触点延时动作，断电时触点瞬时动作。】

6、单选题：断电延时时间继电器，其延时触点动作情况是（ ）。
选项：
A、线圈通电时触点延时动作，断电时触点瞬时动作。
B、线圈通电时触点瞬时动作，断电时触点延时动作。
C、线圈通电时触点不动作，断电时触点瞬时动作。
D、线圈通电时触点瞬时动作，断电时触点不动作。
参考：【线圈通电时触点瞬时动作，断电时触点延时动作。】

7、单选题：热继电器的整定值为6.8A，则动作范围为（ ）。
选项：
A、0.68A
B、6.8A
C、0---0.64A
D、6.4---10A
参考：【6.4---10A】

8、单选题：热继电器中双金属片的弯曲作用是由于（ ）。
选项：
A、温度效应不同
B、强度不同
C、膨胀系数不同
D、所受压力不同
参考：【膨胀系数不同】

9、单选题：三相异步电机采用星三角降压启动，适用于正常工作时（ ）接法的电机。
选项：
A、星形
B、三角形
C、都可以
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