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专题七　系统与设计

考点过关练

考点一　系统及其特性

1.(2024 届强基联盟联考,8)如图是一个简单的导弹防御系统的示意图。目标雷达

不间断扫描,假设雷达在某一个时刻发现有敌方目标进入其领空,它会马上跟踪这

个目标并通知控制中心,控制中心根据目标的飞行情况计算出飞行轨迹,预测目标

某一时刻的方位,最后控制导弹车发射导弹,从而在某个预测点成功将其击落。下

列关于该导弹防御系统的分析中,不恰当的是(　　)

A.导弹防御系统有效保障国家的空中安全,体现了系统的目的性

B.雷达 24 小时不间断扫描,体现了系统的动态性

C.没有高超音速导弹,就不能实现有效拦截,体现了系统的整体性

D.导弹车灵活机动,能有效应对战场复杂情况,体现了系统的环境适应性

2.(2022 杭州二模,8)如图所示是自动点胶机系统示意图,包括物料混合子系统、注

胶嘴位置控制子系统等。A、B 料罐液体混合料分别通过传输管与一台计量泵连

接,通过计量泵传输到直流电机搅拌器内,将两种液体进行充分混合,当涂胶时,打

开注胶口,密封胶从注胶嘴流出。同步带上的传感器实时检测注胶嘴位置,经过

PLC 信号处理,驱动电机转动,带动带轮和同步带运动,使注胶嘴达到设定的位置。

下列关于自动点胶机系统的分析中,不恰当的是(　　)



A.计量泵出现故障会导致物料停止混合,体现了系统的相关性

B.搅拌器内的加热器能根据物料的温度进行加热,使物料混合时处于恒温状态,体

现了系统的环境适应性

C.注胶嘴可以控制点胶的流量,体现了系统的目的性

D.注胶嘴要定期清洗防止堵塞,体现了系统的动态性

3.(2022 湖丽衢三地联考,8)如图所示为某光电门实验系统,由气垫导轨子系统和运

动时间测量子系统构成。当气垫导轨上的滑块经过光电门 1 时,遮光条遮挡光线,

数字计时器开始计时。当滑块到达光电门 2 时,数字计时器停止计时,从而获得滑

块在两个光电门之间的运动时间。下列关于光电门实验系统的分析中不合理的是

(　　)

A.为保证实验可靠,要经常清理光电门上的灰尘,体现了系统的动态性

B.光电门需与数字计时器匹配才能正常工作,体现了系统的相关性

C.使用气垫导轨可减小摩擦阻力,消除干扰因素

D.该系统能准确测量时间间隔,体现了系统的目的性

考点二　系统分析与设计



1.(2023 绍兴二模,8)如图所示的货箱封装检测分拣系统(图 a 为系统示意图,图 b 为

系统框图模型),包含货箱传输子系统、封装子系统和分拣子系统。其工作过程为:

待封货箱等间距整齐排列在传送带Ⅰ上,当位置检测器检测到货箱时,传送带Ⅰ暂

停,工控机控制机械手对货箱进行封装,封装检测器检测货箱是否封装完好并将检

测信息传递至工控机,若货箱未封装好,则工控机控制推动杆将未封装好的货箱推

至传送带Ⅱ上,若货箱封装完好,则推动杆不推动货箱。下列关于该系统设计与分

析的说法中不合理的是(　　)

A.系统设计要从整体出发,以快速有效地封装货箱、分拣货箱为目标

B.系统分析过程中建立了系统框图模型,属于建模的分析方法

C.系统设计要考虑货箱传输子系统与分拣子系统之间的相互影响

D.工控机可根据计算模型分析出货箱是否封装好,体现了系统分析的科学性原则

2.(2023 杭州第二中学三模,8)如图所示是数控车床电动刀架控制系统,工作人员通

过操作面板输入刀体位置与控制程序,PLC 控制模块根据控制信息与传感器检测

到的刀体位置信号使驱动器发出相应的驱动信号驱动电机转动,从而带动蜗杆、

蜗轮与丝杆运动,最终使刀体移动到设定位置。下列关于该数控车床电动刀架控

制系统的说法中,不正确的是(　　)





A.长时间使用后,系统内的传感器灵敏度会有所降低,体现了系统的动态性

B.系统会根据控制信息和刀体位置信号,使刀体移动到设定位置,体现了系统的目

的性

C.该系统设计时既考虑了刀体位置控制的精度,同时也考虑了设计制造的成本,体

现了系统分析的综合性原则

D.电动机根据程序转动,驱动蜗杆带动蜗轮与丝杆运动,体现了系统的整体性

3.(2023 金华十校联考,8)如图是汽车安全带预警控制系统的工作流程图,当系统检

测到安全带未系且满足一定条件时,预警单元报警。从系统角度分析,下列关于该

控制系统的说法中不正确的是(　　)

A.选择座椅传感器,要考虑 ECU 型号,体现系统的相关性

B.当车速大于 5 km/h 且安全带未系时,预警单元能够报警,体现了系统的目的性

C.系统设计时,进行建模测试评估,确立最适合的预警系统,体现了系统分析的科

学性原则

D.在设计该系统时,综合了多种方案的优点,体现了系统分析的综合性原则

4.(2022 宁波十校联考,8)如图所示为某水位控制系统,通过浮球检测到水池水位下

降时,放大器接收到电位器产生的电信号,电动机带动减速器控制阀门的开启程度。

当浮球达到设定位置时,阀门关闭。从系统的角度分析,下列说法不正确的是(　　)

A.从系统相关性考虑,减速器的传动比需要和电机的转速、阀门的结构匹配

B.从环境适应性角度考虑,设计补偿电路,以抵消外部干扰信号的影响



C.选择放大器时,既要考虑电位器,又要考虑电动机等,体现了系统分析的综合性

原则

D.设计时根据电机转速与阀门的转动量,通过定量计算来确定减速器传动比,体现

了系统分析的科学性原则

考点三　系统设计的优化与实现

1.(2023 湖丽衢三地二模,8)如图所示的鸡蛋分拣系统,包含托盘输送子系统、图像

分析子系统和机械臂分拣子系统。工作过程:位置传感器 1 检测到托盘时,传送带 1

暂停,PLC 控制相机拍摄鸡蛋透光图像并传送至计算机,计算机运行图像识别算法

识别出裂壳蛋并发送其在托盘中的孔位信息给 PLC;当存在裂壳蛋的托盘输送至

传感器 2 时传送带 2 暂停,PLC 根据孔位信息控制机械臂将裂壳蛋依次拣至收集

盒。下列关于该鸡蛋分拣系统的设计与分析中合理的是(　　)

A.上料前对鸡蛋自动清洗、烘干

B.为了提高裂壳蛋拣出率,可适当提升传送带的运行速度

C.为了优化成本,可用单个电机驱动两条传送带

D.图像识别算法的优劣会影响摄像机的使用寿命

2.(2023 台州二模,8)如图所示的电容检测切断系统,包含电容传送子系统、电容检

测子系统和电容切断子系统。其工作过程:上一道工序完成的一组 6 个电容通过

传送带传送到探针位置,传送带暂停,探针下降检测,检测数据传送给工控机;传送

带继续运行,当电容传送到切刀位置时,传送带暂停,工控机根据检测数据判断不

合格电容的位置,控制相应位置的切刀下降,切断不合格电容,合格电容继续传送

到下一道工序。下列关于该电容检测切断系统的设计与分析中不恰当的



A.切刀使用一段时间后,刀头变钝,体现了系统的动态性

B.不合格电容的位置是该系统进行优化时的影响因素

C.探针的检测会影响切刀的工作,体现了系统的相关性

D.工控机对电容检测数据的计算比较,不能体现系统分析的科学性原则

3.(2023 宁波二模,8)爆燃是汽油发动机最有害的故障现象之一。发动机产生强烈

爆燃时会引起缸体过热、功率下降、排气管冒黑烟,严重时会损坏机件。发动机

爆燃控制系统的组成如图所示,其工作过程:爆燃传感器安装在发动机的缸体上,

把缸体的振动信号转换成电信号输入 ECU,信号经滤波及放大处理后,与设定的

振动范围进行比较,根据比较结果判定有无爆燃及爆燃强度,通过点火提前角的调

整,使发动机振动处于合理范围内,从而避免强烈爆燃。下列关于该发动机爆燃控

制系统的设计与分析中不恰当的是(　　)

A.传感器故障将导致爆燃发生,影响发动机高效运行,体现系统的整体性

B.ECU 通过积分电路精确判断有无爆燃及爆燃强度,体现系统分析的科学性原则

C.点火装置的响应速度会影响该控制系统的效率

D.发动机设计的技术规范是设计该系统的约束条件



4.(2023 杭州二模,8)如图所示为小明家附近停车场示意图,使用时通道仅允许一辆

汽车通行,易造成拥堵现象。下列关于该停车场系统优化分析中不合理的是(　　)

A.该系统优化的目标为车辆能够顺畅进出停车场

B.停车场现有通道是该系统优化的约束条件

C.在停车场出入口加装车辆进出实时信息提示装置以实现优化

D.系统优化时,先考虑优化所需的成本,再考虑车辆进出的效率,体现了系统分析

的整体性原则

五年高考

1.(2022 浙江 1 月学考,9,3 分)如图所示是土壤湿度控制系统示意图。湿度传感器

采集土壤湿度信息,当土壤湿度低于设定值时,喷头打开,喷淋一段时间后自动关

闭。从系统的角度分析,下列说法不正确的是(　　)

A.系统由控制器、湿度传感器和喷头等组成,体现了系统的环境适应性

B.系统能自动调节土壤湿度,体现了系统的目的性

C.喷头容易损坏,需要定期更换,体现了系统的动态性

D.湿度传感器发生故障会影响喷头开启,体现了系统的相关性



2.(2021 浙江 7 月学考,9,2 分)如图是某小区电梯监管系统示意图。该系统通过电

梯轿厢内电瓶车检测智能摄像机,能准确区分电瓶车与其他车辆,当检测到电瓶车

进电梯后,发出声光报警,并将信息关联至楼控系统,使得电梯门无法关闭。管理员

看到可视化报警弹窗后,通过客户端远程喊话教育,并手动解除报警,恢复电梯运

行,系统安全可靠。从系统角度分析,下列说法不正确的是　(　　)

A.电梯监管系统由监控报警系统、楼控系统、客户端系统等子系统组成

B.摄像机出现故障,会导致电梯监管系统无法正常工作,体现了系统的整体性

C.监控报警系统能准确区分电瓶车与其他车辆,体现了系统的目的性

D.客户端系统既可远程喊话教育,又可手动解除报警,体现了系统分析的综合性原

则

3.(2021 浙江 1 月学考,9,2 分)如图所示经改进的某储油罐清洗系统,其控制部分可

分为喷水控制子系统和抽水控制子系统。喷水控制子系统工作过程:PLC 根据检

测装置检测到的污水中的含污量,控制增压泵产生高压水,通过喷头冲洗油罐。抽

水控制子系统中,PLC 控制真空泵将油罐中的污水抽到污水箱。下列关于油罐清

洗系统的分析中不正确的是(　　)



A.检测装置的精度影响着增压泵的工作,体现了系统的相关性

B.能清洗大小不同的油罐,体现了系统的动态性



C.增压泵的性能是影响该系统优化的因素

D.油罐清洗的洁净程度是该系统的优化目标

4.(2020 浙江 7 月学考,9,2 分)如图所示为我国首座“超级镜子电站”。在控制系统

中植入了太阳运动轨迹程序,当系统运行时,根据太阳的位置信息,由减速机自动

调整反射镜角度,使太阳光时时反射到集热器上,对熔盐进行加热,其中一部分热

熔盐通过蒸汽发生器产生蒸汽进行发电,另一部分热量存储在熔盐罐中供日落后

发电使用。从系

统的角度分析,下列说法中不正确的是(　　)

A.能经受风沙、冰雹等极端天气,有较好的环境适应性

B.部分反射镜损坏,集热器吸收到的能量减少,体现了系统的整体性

C.太阳的位置改变,反射镜角度跟随改变,体现了系统的相关性

D.工程师经过大量数据测定和科学计算,将太阳运动轨迹程序植入控制系统,体现

了系统分析的科学性原则

5.(2022 浙江 7 月学考,9,3 分)在校园农业劳动实践中,同学们为植物栽培设计了一

个营养液循环控制系统(如图 a 所示为系统框图模型,如图 b 所示为控制系统示意

图),该系统包括微控制器、环境感知部分、调节部分等。温度传感器、液位传感

器、pH 值传感器和流速计均安装在栽培槽中。根据微控制器指令,加热器与制冷

器、蠕动泵、水泵联合调节栽培槽中营养液的温度、pH 值、液位和流速。下列

关于该系统设计与分析的说法中不合理的是(　　)

图 a



图 b

A.系统设计要从整体出发,以创建植物生长的最优营养液环境为目标

B.系统设计要考虑液位控制与 pH 值控制之间的相互影响

C.不能将该系统分解为温度、液位等子系统进行设计

D.系统分析过程中建立了系统框图模型,属于建模的分析方法

6.(2020 浙江 1 月学考,9,2 分)如图所示是浇铸机结晶器钢水液位控制系统示意图。

浇铸时,中间包连续向结晶器浇注钢水,钢水在结晶器内冷却结晶后被拉坯装置拉

出形成钢坯。结晶器内钢水液位的稳定和高低,直接影响钢坯的质量和产量。钢

水液位波动引起电涡流传感器与液面之间的间隙产生变化,从而引起电涡流信号

变化,液位仪根据信号的大小计算出实际液位,送给 PLC 与液位设定值比较,PLC

根据比较差值通过驱动器控制电动缸运动,带动塞棒升高或降低,改变中间包浇注

口的大小,调节流入结晶器内钢水的流量,从而使液位稳定在一定范围内。下列关

于该系统的分析中,不恰当的是(　　)

A.该系统的主要目的是提高钢坯的质量和产量

B.该系统可分为液位检测子系统和浇注流量控制子系统



C.液位仪将电涡流信号的处理功能从PLC中分离出来,减轻了PLC的负担,提高了

系统的工作效率

D.设计该系统时,可首先分别独立设计子系统,安装后再整机调试

真题强化练

1.(2024 浙江 1 月选考,23,2 分)如图所示是调压铸造炉的压力控制系统。铸造炉内

抽真空及加热后,控制器控制先导阀接通控制气路,经减压阀 1 减压的氩气驱动背

压阀接通主气路,经减压阀 2 减压的氩气大流量、快速进入铸造炉。压力计检测

炉内压力,当压力达到设定值时背压阀断开主气路,低于设定值时背压阀接通主气

路充气,使炉内压力保持稳定。下列关于压力控制系统的分析中正确的是(　　)

A.压力计安装靠近铸造炉,是为了更准确检测炉内压力变化

B.高压气源的压力不影响炉内压力达到设定值的时间

C.该系统的目的是用氩气来驱动背压阀接通和断开主气路

D.控制气路和主气路可共用一个减压阀

2.(2023 浙江 6 月选考,8,2 分)如图所示是一种给布染色的卷染机系统示意图。将

待染色的布装在右滚筒上,电机驱动左滚筒转动,带动布从右滚筒卷绕到左滚筒上,

经过染色池完成染色。染色前将右滚筒上布的厚度输入工控机,染色时编码器实

时测量电机和滚筒的转动信号,工控机根据转动信号计算出转速、卷绕圈数、布

卷直径,并通过变频器来调节电机转速,使布保持稳定的线速度。右滚筒上的阻尼

器使布保持一定的张力。下列关于该卷染机的分析中,不恰当的是(　　)



A.要定时给染色池添加染液

B.电机功率的选择需要考虑阻尼器的阻尼大小

C.染色过程中右滚筒的转速随着左滚筒转速的减小而减小

D.可以对不同厚度的布进行染色

3.(2023 浙江 1 月选考,8,2 分)如图所示的装配系统,包含工件输送子系统和机械手

装配子系统,其工作过程:工件A整齐排列在传送带Ⅰ上,当位置检测传感器检测到

工件 A 时,传送带Ⅰ暂停;工件 B 放置在传送带Ⅱ上,当工件 B 进入相机的拍摄范

围时,传送带Ⅱ暂停;相机拍摄工件 B 的图像并传送到工控机,工控机根据工件 B

相对于基准位置的偏差确定工件 B 的坐标,控制机械手抓取工件 A 并装配到工件

B 上。下列关于该装配系统的设计与分析中不恰当的是(　　)

A.工控机的运行速度会影响工件装配效率

B.位置检测传感器的可靠性对装配系统工作的稳定性没有影响

C.设计系统时需要根据产能要求计算传送带和机械手的运行速度

D.选择机械手时需要考虑工件 A 的质量大小

4.(2022 浙江 6 月选考,8,2 分)如图所示是纸箱输送系统的示意图。电机驱动输送

带将纸箱送到输送辊道,纸箱自由下滑至装载平台。光电传感器检测光线是否被

遮挡,当光线被遮挡时间超过设定值时,表明纸箱在输送辊道上拥堵,控制器控制

电机停止转动;当光电传感器重新检测到光线时,控制器控制电机重新启动。下列

关于该纸箱输送系统的说法中,不正确的是(　　)



A.电机输出的功率应能驱动输送带运动,体现了系统的相关性

B.光电传感器的目的是检测光线是否被遮挡,体现了系统的目的性

C.该系统在不同地域均可正常使用,体现了系统的环境适应性

D.通过计算摩擦力确定输送辊道角度确保纸箱能自由下滑,体现了系统分析的科

学性原则

5.(2022 浙江 1 月选考,8,2 分)如图所示是物料连续进料切断系统示意图,包括物料

及其进料子系统、跟随切断控制子系统。控制器、电机、切断装置和跟随传感器

组成跟随切断控制子系统。工作时,物料连续进料,当进料长度达到要求时,控制器

控制电机驱动切断装置跟随物料一起运动,切刀向上切割物料。控制器将跟随传

感器测得的跟随速度与进料传感器测得的进料速度进行比较,根据偏差不断调节

切断装置的移动速度,保证切断装置与物料同步运动。切断后,切刀向下离开物料,

控制器控制电机反转,切断装置返回。下列关于物料连续进料切断系统的分析中,

不恰当的是(　　)

A.采用跟随控制,使连续切断过程更稳定,体现了系统的目的性

B.切刀需要定期更换,体现了系统的动态性

C.没有跟随切断控制子系统,就不能实现连续进料切断,体现了系统的整体性

D.切断不同材质的物料要选用不同的切刀,体现了系统的环境适应性



6.(2020 浙江 7 月选考,8,2 分)如图(a)所示是印刷机中纸筒放卷张力控制系统示意

图。该系统采用机械方式检测与控制纸的张力,控制精度不高,导致印刷时套印不

准。企业为了提高印刷质量,采用库存的力传感器、伺服电机等将控制系统改装

成如图(b)所示的系统。从系统的角度分析,下列说法中不正确的是(　　)

图 a

图 b

A.库存的力传感器的灵敏度是该系统优化的约束条件

B.优化前后的两种控制系统都可分为检测、控制和执行子系统

C.系统的优化手段是改变张力检测和放卷速度控制形式

D.优化时先考虑力传感器的灵敏度,再考虑印刷质量,体现了系统分析的整体性原

则

7.(2020 浙江 1 月选考,8,2 分)如图所示是浇铸机结晶器钢水液位控制系统示意图。

浇铸时,中间包连续向结晶器浇注钢水,钢水在结晶器内冷却结晶后被拉坯装置拉

出形成钢坯。结晶器内钢水液位的稳定和高低,直接影响钢坯的质量和产量。钢

水液位波动引起电涡流传感器与液面之间的间隙产生变化,从而引起电涡流信号

变化,液位仪根据信号的大小计算出实际液位,送给 PLC 与液位设定值比较,PLC

根据比较差值通过驱动器控制电动缸运动,带动塞棒升高或降低,改变中间包浇注

口的大小,调节流入结晶器内钢水的流量,从而使液位稳定在一定范围内。从系统

的角度分析,下列说法中不恰当的是(　　)



A.该系统可分为液位检测子系统和浇注流量控制子系统

B.各子系统单独工作,都不能实现液位控制的功能,体现了系统的整体性

C.设计该系统时,要从整体出发,以系统整体功能的最优为目的

D.选择液位仪时,既要考虑电涡流传感器,又要考虑液位显示器等,体现了系统分

析的综合性原则

8.[2024 浙江 1 月选考,28(2)(3)]小明在通用技术实践课上设计制作了植物定时浇

水控制装置。使用中发现需要人工向水箱中加水,小明想增加自动补水控制子系

统(如图所示),实现全自动浇水。控制器分别控制水泵和电控阀门,浇水时启动水

泵抽水,当水位下降到下限时,打开电控阀门,向水箱补充自来水,当水位上升到上

限时,关闭电控阀门。请根据题图及其描述完成以下任务:

(2)小明在该系统的改进设计中明确的问题是(单选)　　　; 

A.需要人工向水箱加水

B.设计定时浇水控制子系统

C.设计自动补水控制子系统

(3)小明设计补水控制子系统时进行了以下分析,其中不恰当的是(单选)　　　。 

A.补水控制子系统与浇水控制子系统协调工作,实现全自动浇水

B.浇水控制子系统与补水控制子系统可以共用一个控制器

C.选择电控阀门时应考虑水泵的流量

D.优先保证实现自动补水功能,然后再考虑实现定时浇水功能



三年模拟

选择题(每小题 2 分,共 16 分)

1.(2024 届七彩阳光联盟联考,8)地下车库中大量含有一氧化碳的尾气影响人们的

健康甚至生命安全。如图所示为某地下车库系统示意图,主要包括一氧化碳监控

子系统、进排风控制子系统和场所车辆环境监测预警子系统等,其中进排风控制

子系统的工作过程为:PLC 单元接收到 CO 浓度达到设定值后发出指令,通过相应

的继电器启动进排风装置,开始进排风。下列对地下车库系统的分析中,不正确的

是(　　)

A.三个子系统有机结合才能构成具有自动排风等功能的地下车库系统

B.系统工作时依据进入车库的车辆数进行决策,启闭不同方位风机台数,遵循系统

分析的科学性原则

C.其中一个传感器或排风机出现故障不会导致系统瘫痪,不能说明要素与系统没

有关联

D.长时间使用,传感器检测性能会下降,体现系统的动态性

2.(2024 届 Z20 联盟联考,8)如图所示为仓库大门位置控制系统示意图,合上开门开

关,产生的偏差电压信号被放大器放大后,驱动伺服电机转动,绞盘牵动大门向上

升起,当大门升到规定高度时,电位器的滑动引脚移动,放大器输出信号随之变化,

电动机停止转动;反之,合上关门开关,伺服电机反向转动,绞盘转动使大门下降至

规定位置。下列关于该系统的说法中不合理的是(　　)



A.放大器出现故障会导致仓库大门无法打开,体现了系统的整体性

B.当伺服电机接收到放大器的信号时,带动绞盘转动,把门打开,体现了系统的动

态性

C.设计系统时需要根据门的重量考虑伺服电机的功率

D.设计时先考虑整体功能的实现,再考虑各部件的性能,体现了系统分析的整体性

原则

3.(2024 届浙南联盟联考,8)如图所示为某无人驾驶汽车的智能控制系统示意图,主

要包含了感知、决策、执行三大功能模块。感知模块是无人驾驶汽车的“眼睛”和

“耳朵”,通过各种传感器(如激光雷达、摄像头、超声波传感器等)收集车辆周边环

境信息;决策模块是无人驾驶汽车智能控制系统中的“大脑”,主要负责解析传感器

数据,并通过算法计算车辆的行驶决策和控制信号;执行模块接收决策模块指令后

完成转向、加速、制动等任务,从而控制车辆的方向和速度。下列关于该无人驾

驶汽车的智能控制系统的分析中恰当的是(　　)

A.感知、决策、执行三大功能模块之间互不影响

B.系统分析过程中建立了系统框图模型,属于建模的分析方法

C.能根据车辆周边环境信息实现转向、加速或制动,体现了系统的动态性

D.决策模块可以解析传感器数据并通过算法计算车辆的行驶决策和控制信号,体

现了系统分析的科学性原则



4.(2024 届高中发展共同体联考,8)如图所示是某太阳能热水器系统,包含水箱水位

子系统和水箱水温子系统。其工作过程:当水箱水位低于设定水位时,能够自动加

水;当阳光充足时,利用太阳能加热;阳光不足时,可使用电加热器辅助加热。下列关

于该太阳能热水器系统的分析中,恰当的是(　　)

A.温度探头的目的是检测水箱的水温,体现了系统的目的性

B.若水箱漏水,热水器可能会一直处于进水状态,体现了系统的环境适应性

C.自来水的供水水压是水箱水位子系统优化的约束条件

D.设计该系统时,既要考虑运行成本,又要考虑控制器等装置,体现了系统分析的

综合性原则

5.(2024 届百校联考,8)如图所示为基于红外测温和人脸识别的智能门禁系统,由体

温显示子系统和门禁控制子系统组成。其体温显示子系统工作过程如下:ARM 处

理器读取红外测温传感器检测到的温度数据,并通过多次采集取平均值的方式处

理温度数据,在 LCD 显示屏上显示。当人脸位置超出测温距离时,LCD 显示屏会

提示“测温失败,请重新测温”。门禁控制子系统的工作过程如下:通过摄像头完成

人脸图像信息数据的采集和识别,并将图像数据传输到 ARM 处理器。处理器判断

采集图像是否与系统内人脸数据匹配。若相匹配,处理器驱动电机打开大门。下

列关于体温显示子系统的分析中不合理的是(　　)



A.设计该系统时,既要考虑性能好,又要考虑成本,体现了系统分析的综合性原则
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