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 智能卡车卡车协同技术概述

智能卡车卡车协同技术分类

1. 基于V2V通信的协同技术：利用V2V通信技术，卡车之间可以共享位置、速度、加速度等信息，实现车队协同控制，提高编队行驶稳定性，减少编队行驶

能耗，增强编队行驶安全性。

2. 基于V2I通信的协同技术：利用V2I通信技术，卡车可以与路侧基础设施进行信息交互，获取路况信息、交通信号信息等，并根据这些信息制定行驶策略，

实现卡车与基础设施的协同控制，提高卡车通行效率，减少卡车排放，降低卡车事故率。

3. 基于云计算平台的协同技术：利用云计算平台，可以对从卡车和交通基础设施获取的数据进行分析和处理，生成有价值的信息，为车辆提供决策支持，实

现卡车与卡车、卡车与基础设施的协同控制，提高卡车运输效率，降低卡车运输成本，增强卡车运输安全性。



 智能卡车卡车协同技术概述

§ 智能卡车卡车协同技术特点

1. 信息共享：智能卡车卡车协同技术能够实现卡车之间、卡车

与基础设施之间、卡车与云平台之间的信息共享，为卡车协同

控制提供基础数据。

2. 协同决策：智能卡车卡车协同技术能够对共享的信息进行分

析和处理，生成协同决策，指导卡车做出相应的动作，实现卡

车之间的协同控制。

3. 自适应调整：智能卡车卡车协同技术能够根据实际情况进行

自适应调整，以适应不同的交通环境和运输需求，提高卡车协

同控制的鲁棒性和适应性。

§ 智能卡车卡车协同技术应用

1. 卡车车队编队行驶：智能卡车卡车协同技术可以实现卡车车

队编队行驶，减少编队行驶能耗，提高编队行驶稳定性，增强

编队行驶安全性。

2. 卡车与基础设施协同控制：智能卡车卡车协同技术可以实现

卡车与基础设施的协同控制，提高卡车通行效率，减少卡车排

放，降低卡车事故率。

3. 卡车调度与优化：智能卡车卡车协同技术可以实现卡车调度

与优化，提高卡车运输效率，降低卡车运输成本，增强卡车运

输安全性。



 卡车卡车协同技术架构研究
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 卡车卡车协同技术架构研究

卡车卡车协同感知技术

1. 卡车卡车协同感知技术概述：

  - 卡车卡车协同感知技术是指卡车之间通过车载传感器、通信技术等手段，共享和交换感知信息，实现对周围环境的协同感知，从而提高驾驶安全性和效率。

  - 卡车卡车协同感知技术可以实现卡车之间的信息共享，提高对道路、交通、天气等信息的感知精度和实时性，从而提高卡车驾驶的安全性。

  - 卡车卡车协同感知技术可以实现卡车之间的协同决策，提高卡车车队协同作业的效率，降低能耗和碳排放。

2. 卡车卡车协同感知技术应用：

  - 卡车卡车协同感知技术可以应用于卡车车队的协同作业，提高车辆编队行驶的安全性、效率和节能效果。

  - 卡车卡车协同感知技术可以应用于卡车的自动驾驶，提高卡车自动驾驶的安全性、可靠性和效率。

  - 卡车卡车协同感知技术可以应用于卡车的主动安全系统，提高卡车的防撞、避险等安全性能。



 卡车卡车协同技术架构研究

卡车卡车协同决策技术

1. 卡车卡车协同决策技术概述：

  - 卡车卡车协同决策技术是指卡车之间通过通信技术、控制技术等手段，共享和交换决策信息，实现对车辆行驶策略的协同决策，提高行驶安全性和效率。

  - 卡车卡车协同决策技术可以实现卡车之间对行驶策略的信息共享，提高对道路、交通、天气等信息的融合决策精度和实时性，进而提高卡车驾驶的安全性。

  - 卡车卡车协同决策技术可以实现卡车之间的协同决策，提高卡车车队协同作业的效率，降低能耗和碳排放。

2. 卡车卡车协同决策技术应用：

  - 卡车卡车协同决策技术可以应用于卡车车队的协同作业，提高车辆编队行驶的安全性、效率和节能效果。

  - 卡车卡车协同决策技术可以应用于卡车的自动驾驶，提高卡车自动驾驶的安全性、可靠性和效率。

  - 卡车卡车协同决策技术可以应用于卡车的主动安全系统，提高卡车的防撞、避险等安全性能。



 卡车卡车协同技术架构研究

卡车卡车协同控制技术

1. 卡车卡车协同控制技术概述：

  - 卡车卡车协同控制技术是指卡车之间通过通信技术、控制技术等手段，共享和交换控制信息，实现对车辆行驶行为的协同控制，提高行驶安全性和效率。

  - 卡车卡车协同控制技术可以实现卡车之间对行驶行为的信息共享，提高对道路、交通、天气等信息融合控制精度和实时性，从而提高卡车驾驶的安全性。

  - 卡车卡车协同控制技术可以实现卡车之间的协同控制，提高卡车车队协同作业的效率，降低能耗和碳排放。

2. 卡车卡车协同控制技术应用：

  - 卡车卡车协同控制技术可以应用于卡车车队的协同作业，提高车辆编队行驶的安全性、效率和节能效果。

  - 卡车卡车协同控制技术可以应用于卡车的自动驾驶，提高卡车自动驾驶的安全性、可靠性和效率。

  - 卡车卡车协同控制技术可以应用于卡车的主动安全系统，提高卡车的防撞、避险等安全性能。
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#. 卡车卡车协同通信与网络技术

§ 卡车卡车协同通信基础：

1. 卡车卡车协同通信概述：定义、意义、发展历史、研究现状。

2. 卡车卡车协同通信关键技术：感知技术、通信技术、网络技

术、数据融合技术、决策控制技术。

3. 卡车卡车协同通信系统结构：功能模块、信息流、数据流。

§ 卡车卡车协同通信网络技术：

1. 卡车卡车协同通信网络体系结构：车载网络、道路侧网络、

云平台。

2. 卡车卡车协同通信网络技术：专用短程通信技术、蜂窝通信

技术、卫星通信技术、光纤通信技术、5G技术、车联网技术。

3. 卡车卡车协同通信网络安全技术：认证技术、加密技术、入

侵检测技术、防火墙技术、安全协议。



#. 卡车卡车协同通信与网络技术

1. 卡车卡车协同感知技术概述：定义、分类、特点、应用。

2. 卡车卡车协同感知技术关键技术：雷达技术、摄像头技术、激光雷达技术、毫米

波雷达技术、超声波雷达技术、红外线技术、图像处理技术、计算机视觉技术。

3. 卡车卡车协同感知技术系统结构：传感器、感知算法、感知数据融合。

§ 卡车卡车协同通信决策控制技术：

1. 卡车卡车协同决策控制技术概述：定义、分类、特点、应用。

2. 卡车卡车协同决策控制技术关键技术：路径规划技术、编队控制技术、冲突避免

技术、协同控制技术、人机交互技术。

3. 卡车卡车协同决策控制技术系统结构：决策算法、控制算法、执行机构。

§ 卡车卡车协同通信感知技术：



#. 卡车卡车协同通信与网络技术

§ 卡车卡车协同通信数据融合技术：

1. 卡车卡车协同数据融合技术概述：定义、分类、特点、应用。

2. 卡车卡车协同数据融合技术关键技术：传感器数据融合技术、通信数据融合技术、位置数

据融合技术、图像数据融合技术、雷达数据融合技术。

3. 卡车卡车协同数据融合技术系统结构：数据采集、数据预处理、数据融合、数据输出。

§ 卡车卡车协同通信应用场景：

1. 卡车卡车协同通信应用场景概述：定义、分类、特点、应用。

2. 卡车卡车协同通信应用场景关键技术：编队行驶技术、车道保持技术、自动变道技术、自

动超车技术、自动停车技术。
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 卡车卡车协同感知与决策技术

卡车卡车协同感知技术

1. 车载传感器融合技术：利用多种传感器（如摄像头、雷达、激光雷达等）进行数据融合，实现对

周围环境的感知，提高感知精度和鲁棒性。

2. 车辆间通信技术：利用无线通信技术（如LTE、5G等）实现车辆之间的信息交换，共享感知信息

和决策信息，提高协同感知的效率和有效性。

3. 分布式感知算法：设计分布式感知算法，将感知任务分配给不同的车辆，并对感知结果进行聚合

和融合，提高协同感知的覆盖范围和准确性。

卡车卡车协同决策技术

1. 多目标决策算法：设计多目标决策算法，综合考虑各车辆的当前状态、目标状态和周围环境信息，

生成协同决策，实现车辆的协同行驶。

2. 冲突检测与决策调整算法：设计冲突检测与决策调整算法，实时监测车辆之间的冲突风险，并及

时调整决策，避免碰撞的发生。

3. 协同决策优化算法：设计协同决策优化算法，优化协同决策的性能，减少车辆的总行驶时间、总

行驶距离和总能耗。
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