
（岗位职责）测量岗位试题



1、确定地面点位的三项基本工作是                       、                       和                     。

2 、水准仪由和                          、                          和                          三部分构成。

3 全站仪的安置主要包括           和             俩项工作。

4 、角度测量分                                   和                                    测量。

5 、测量误差按其性质可分为                 和                俩类。

6 、光学经纬仪主要由                  、                 和                 三部分构成。

7 、水平角的观测常用的方法有                 和                         。

8 、高程测量可用                 、                和                等方法。

9 、以                 作为标准方向的称为坐标方位角。

10 、于同壹竖直面内 ,                 和                之间的夹角称为竖直角。

11 、控制测量分为                 和                 俩种。

12 、导线测量的外业工作包括                  、                 和                 。

13 、水准测量路线有                  、                 和三种形式。

14 、测量学的内容包括                 和                俩个部分。

15 、地面点的空间位置是由                 和                 决定的。

16 、地面上点的标志常用的有                 和                 等。

17 、水准测量的检核方法有                 和                 等。

18 、56 黄海高程基准和 85 国家高程基准差值是               。

19 、面积量算的方法有                 和                 。

20 、距离丈量的方法有                 和                 。

21 、比例尺的种类有                 和                 。

22 、测量的三要素是指                   、                、                  。



23 、距离丈量的精度是用                 来衡量的。

24 、GPS 接收机于接收卫星信号时的高度截止角是：               。

25 、地形图的分幅方法有俩类，壹种是                 另壹种是                。

26 、于测量工作中，常用                 和                来表示直线的方向。

27 、全站仪主要由                 ，                 ，                 ，                 等部分组

成。

28 、某点磁偏角为该点的                  方向和该点的                  方向的夹角。

29 、导线角度闭合差的调整方法是                  按角度个数平均分配。

30 、大比例尺地形图是指：                ,                ,                。

31 、为 保 证 工 程 测 量 正 常 进 行 ，必 须 进 行 控 制 测 量 ，其 控 制 测 量 的 目 的 是

 ,                       。

32 、GPS 工 作 卫 星 的 地 面 监 控 系 统 目 前 主 要 由 分 布 于 全 球 的                     、

 和                 组成，是整个系统的中枢。

33 、衡量测量精度的指标有                    、                   、                   极限误差。

34 、导线的布置形式有             、              、                。

35 、水准点测站校核壹般采用                  法或                 法。

36 、测量时，记录员应对观测员读的数值，再                  壹遍，无异议时，才可

记录于记录表中。记录有误，不能用橡皮擦拭，应                 。

37 、某点磁偏角为该点的                  方向和该点的                  方向的夹角。

38 、全站仪主要由                 ，                ，                ，                等部分组成。

39 、于对向掘进隧道的贯通面上，对向测量标设于隧道中线产生偏差，这种偏差

称为                 。

40 、于进行角度测量时，利用盘左盘右度盘读数能够消除                、                

和                等误差。



41 、观测误差按性质可分为                 和                俩类。

42 、小区域平面控制网壹般采用             和           。

43 、全站仪于测量中有广泛应用，主要有                 ，                ，                ，

等测量工作。

44.红外测距仪壹般有俩个之上频率的光波， 其目的是为了解决                 和 
 相匹配的问题。

45 研究误差的目的主要是对带有              的观测值给予适当的处理，以求得其最 
可靠值，最简单的方法就是取                        。

46.经纬仪导线的起算数据至少有                     和                      ，观测数据是      
和                    ，导线计算的最终目的是求出                                   。

47.                                                                                    称为图的比例尺，常 
见的比例尺有                          和                                 。

48.线 路 纵 断 面 测 量 又 称                                  ，测 量 分 俩 步 进 行  ，先 是 
 其 采 用                 法 ；然 后 是 进 行                          其 采 用 

 法。

49.为了便于桩列定位，沿控制网边每隔几个柱子的间距仍要设置控制桩，这种 
桩称为                            。

50.通过平均海洋面的水准面称为                            。

51. 竖直角的定义是                                                                         ，观测竖直 
角时，望远镜的视准轴饶仪器横轴旋转所扫出的面应该是壹个                面。

52.于 精 密 距 离 丈 量 中 ，壹 般 对 丈 量 结 果 应 加                      、                    和 
 三项改正。

53.GIS 表示的是                                                           。

54.3°带中央子午线经度 L3 和带号 n 的关系：                        

55.测            定             碎            部              点            的             方              法 
有                 、                、                 、                   、                。

56.根 据 测 量 误 差 对 观 测 结 果 影 响 的 不 同  ，测 量 误 差 壹 般 分 为 偶 然 误

差、                          。

57. 自标准方向的              起算，量至某直线的                  称为该直线的方位角。 
根  据  标  准  方  向  的  不   同    ， 方  位  角  可  分  为                          、  

 和                      。

58.于等精度观测中，取                    做为观测值的最可靠值。设观测值中误差为 
m ，观测次数为 n ，则最可靠值的中误差为                       。



59.三角高程测量壹般均采用                观测，其目的是消减                         的影 
响。

60.对于 1 ︰  500 、1  ︰  1000 、1  ︰  5000  的地形图，其比例尺精度分别 

为                             、                          和                          。



二、选择题

1.地面点到高程基准面的垂直距离称为该点的() .

A.相对高程;B.绝对高程;C.高差

2.地面点的空间位置是用()来表示的 .

A.地理坐标;B.平面直角坐标;C.坐标和高程 

3.绝对高程的起算面是() .

A.水平面;B.大地水准面;C.假定水准面

4. 已知直线 AB 的坐标方位角为 186°,则直线 BA 的坐标方位角为() .

A.96°B.276°C.6°

5.于距离丈量中衡量精度的方法是用() .

A.往返较差;B.相对误差;C.闭合差

6. 坐标方位角是以()为标准方向 ,顺时针转到测线的夹角 .

A. 真子午线方向;B.磁子午线方向;C.坐标纵轴方向 

7.距离丈量的结果是求得俩点间的() .

A.斜线距离;B.水平距离;C.折线距离  

8.于水准测量中转点的作用是传递() .

A.方向;B.高程;C.距离

9. 圆水准器轴是圆水准器内壁圆弧零点的() .

A.切线;B.法线;C.垂线

10.水准测量时 ,为了消除 i 角误差对壹测站高差值的影响 ,可将水准仪置于()处 .

A.靠近前尺;B.俩尺中间;C.靠近后尺 

11.产生视差的原因是() .



A.仪器校正不完善;B.物像有十字丝面未重合;C.十字丝分划板位置不正确 

12. 高差闭合差的分配原则为()成正比例进行分配 .

A.和测站数;B.和高差的大小;C.和距离或测站数 

13.地面点到大地水准面的铅垂距离叫() 。

A.绝对高程 B.相对高程 C. 高差

14.水准测量中 , 同壹测站 , 当后尺读数大于前尺读数时说明后尺点() .

A. 高于前尺点;B.低于前尺点;C.高于侧站点

15.水准测量中要求前后视距离相等 ,其目的是为了消除()的误差影响 .

A.水准管轴不平行于视准轴;B.圆水准轴不平行于仪器竖轴;C.十字丝横丝不水平 

16.视准轴是指()的连线 .

A.物镜光心和目镜光心;B . 目镜光心和十字丝中心;C.物镜光心和十字丝中心 

17.往返水准路线高差平均值的正负号是以()的符号为准 .

A.往测高差;B.返测高差;C.往返测高差的代数和

18.于水准测量中设 A 为后视点,B 为前视点 ,且测得后视点读数为 1.124m,前视读 

数为 1.428m,则 B 点比 A 点()

A. 高;B.低;C.等高

19. 自动安平水准仪的特点是()使视线水平 .

A. 用安平补偿器代替管水准仪;B.用安平补偿器代替圆水准器;C.用安平补偿器和 

管水准器 .

20. 圆水准器轴和管水准器轴的几何关系为() .

A.互相垂直;B.互相平行;C.相交



21.从观察窗中见到符合水准气泡影象错动间距较大时 , 需()使符合水准气泡影象 

符合 .

A.转动微倾螺旋;B.转动微动螺旋;C.转动三个螺旋 

22.转动目镜对光螺旋的目的是() .

A. 见清十字丝;B.见清远处目标;C.消除视差 .

23. 消除视差的方法是()使十字丝和目标影像清晰 .

A.转动物镜对光螺旋;B.转动目镜对光螺旋;C.反复交替调节目镜及物镜对光螺旋 

24.转动三个脚螺旋使水准仪圆水准气泡居中的目的是() .

A.使仪器竖轴处于铅垂位置;B.提供壹条水平视线;C.使仪器竖轴平行于圆水准轴 

25.水准仪安置符合棱镜的目的是()

A. 易于观察气泡的居中情况 B.提高管气泡居中的精度 C.保护管水准气泡 

26. 当经纬仪的望远镜上下转动时 , 竖直度盘() .

A.和望远镜壹起转动;B.和望远镜相对运动;C.不动

27. 当经纬仪竖轴和目标点于同壹竖面时 ,不同高度的水平度盘读数()

A.相等;B.不相等;C.有时不相等

28.经纬仪视准轴检验和校正的目的是()

A.使视准轴垂直横轴;B.使横轴垂直于竖轴;C.使视准轴平行于水准管轴 

29.采用盘左 , 盘右的水平角观测方法 , 能够消除()误差 .

A.对中;B.十字丝的竖丝不铅垂;C.2C

30. 用回测法观测水平角 ,测完上半测回后 ,发现水准管气泡偏离 2 格多 ,于此情况 

下应() .

A.继续观测下半测回;B.整平后观测下半测回;C.整平后全部重测



31.于经纬仪照准部的水准管检校过程中 , 大致整平后使水准管平行于壹对脚螺 

旋 ,把气泡居中 , 当照准部旋转 180°后 ,气泡偏离零点 ,说明() .

A.水准管不平行于横轴;B.仪器竖轴不垂直于横轴;C.水准管轴不垂直于仪器竖轴 

32.测量竖直角时 ,采用盘左 , 盘右观测 ,其目的之壹是能够消除()误差的影响 .

A.对中;B.视准轴不垂直于横轴;C.指标差

33. 用经纬仪观测水平角时 ,尽量照准目标的底部 ,其目的是为了消除()误差对测 

角的影响 .

A.对中;B.照准;C . 目标偏离中心

34.地面上俩相交直线的水平角是()的夹角 .

A.这俩条直线的实际;B.这俩条直线于水平面的投影线;C.这俩条直线于同壹竖直 

上的投影

35.经纬仪安置时 ,整平的目的是使仪器的() .

A. 竖轴位于铅垂位置 ,水平度盘水平;B.水准管气泡居中 ;C . 竖盘指标处于正确位 

置

36.经纬仪的竖盘按顺时针方向注记 , 当视线水平时 , 盘左竖盘读数为 90°用该仪 

器观测壹高处目标 , 盘左读数为 75°10′24〃 ,则此目标的竖角为()

A.5710′24〃B .-1449′36〃C .1449′36〃 

37. 竖直指标水准管气泡居中的目的是()

A.使度盘指标处于正确位置;B.使竖盘处于铅垂位置;C.使竖盘指标指向 90°

38.若经纬仪的视准轴和横轴不垂直 ,于观测水平角时 ,其盘左盘的误差影响是()

A. 大小相等;B.大小相等 ,符号相同;C.大小不等 ,符号相同

39.测定壹点竖直角时 ,若仪器高不同 ,但均瞄准目标同壹位置 ,则所测竖直角()



A.相同 ;B.不同 ;C.可能相同也可能不同

40.于等精度观测的条件下 ,正方形壹条边 a 的观测中误差为 m,则正方形的周长 

(S=4a)中的误差为()

A.m;B.2m;C.4m

41. 丈量某长方形的长为 α=20±0.004m,宽为 b=15±0.003m,它们的丈量精度() 

A 相同 ;B.不同 ;C.不能进行比较

42.衡量壹组观测值的精度的指标是()

A. 中误差;B.允许误差;C.算术平均值中误差

43.于距离丈量中 ,衡量其丈量精度的标准是()

A.相对误差;B.中误差;C.往返误差 

44.下列误差中()为偶然误差

A.照准误差和估读误差;B.横轴误差和指标差;C.水准管轴不平行和视准轴的误差 

45.对三角形进行 5 次等精度观测 ,其真误差(闭合差)

为 :+4〃 ;-3〃 ;+1〃 ;-2〃 ;+6〃 ,则该组观测值的精度()

A.不相等;B.相等;C.最高为+1〃 

46.经纬仪对中误差属()

A.偶然误差;B . 系统误差;C.中误差 

47.尺长误差和温度误差属()

A.偶然误差;B . 系统误差;C.中误差

48.下面是三个小组丈量距离的结果 ,只有()组测量的相对误差不低于 1/5000 的 

要求

A .100m±0.025m;B.200m±0.040m;C .150m±0.035m



49. 小三角锁近似平差主要考虑()

A.测角误差;B.基线误差;C.起始边方位角的误差

50.于全圆测回法的观测中 , 同壹盘位起始方向的俩次读数之差叫()

A . 归零差;B.测回差;C.互差

51.四等水准测量中 ,黑面高差减红面高差±0.1m 应不超过()

A.2mmB.3mm;C.5mm

52. 导线的坐标增量闭合差调整后 ,应使纵 ,横坐标增量改正数之和等于()

A.纵 ,横坐标增值量闭合差 ,其符号相同;B.导线全长闭合差 ,其符号相同 ;C.纵 ,横 

坐标增量闭合差 ,其符号相反

53.基线丈量的精度用相对误差来衡量 ,其表示形式为()

A.平均值中误差和平均值之比;B.丈量值中误差和平均值之比;C.平均值中误差和 

丈量值之和之比

54. 导线的布置形式有()

A.壹级导线 ,二级导线、图根导线;B.单向导线、往返导线、多边形导线 ;

C . 闭合导线、附和导线、支导线 

55. 导线测量的外业工作是()

A.选点、测角、量边;B.埋石、造标、绘草图;C.距离丈量、水准测量、角度测量 

56. 导线角度闭合差的调整方法是将闭合差反符号后() .

A.按角度大小成正比例分配;B.按角度个数平均分配;C.按边长成正比例分配 

57. 导线坐标增量闭合差的调整方法是将闭合差反符号后() .

A.按角度个数平均分配;B.按导线边数平均分配;C.按边长成正比例分配 

58. 小三角测量的外业主要工作为() .



A. 角度测量;B.基线丈量;C.选点 ,测角 ,量基线 

59.等高距是俩相邻等高线之间的() .

A. 高程之差;B.平距;C . 间距

60.壹组闭合的等高线是山丘仍是盆地 ,可根据()来判断 .

A.助曲线;B.首曲线;C.高程注记

61.于比例尺为 1:2000,等高距为 2m 的地形图上 ,如果按照指定坡度 i=5%,从坡脚 

A 到坡顶 B 来选择路线 ,其通过相邻等高线时于图上的长度为()

A .10mm;B.20mmC.25mm

62.俩不同高程的点 ,其坡度应为俩点()之比 ,再乘以 100% .

A. 高差和其平距;B.高差和其斜距;C.平距和其斜距

63.视距测量时用望远镜内视距丝装置 ,根据几何光学原理同时测定俩点间的()的 

方法 .

A 距离和高差;B 水平距离和高差 .C 距离和高程

64.于壹张图纸上等高距不变时 ,等高线平距和地面坡度的关系是() . 

A 平距大则坡度小;B 平距大则坡度大,C 平距大则坡度不变

65.地形测量中 ,若比例尺精度为 b,测图比例尺为:M,则比例尺精度和测图比例尺 

大小的关系为()

A.B 和 M 无关 B.b 和 M 成正比;C.b 和 M 成反比 

66.于地形图上表示的方法是用()

A. 比例符号 , 非比例符号 ,线形符号和地物注记 B.地物符号和地貌符号 C.计曲线 , 

首曲线 , 间曲线 ,助曲线

67.测图前的准备工作主要有()



A. 图纸准备 ,方格网绘制 ,控制点展绘 B.组织领导 ,场地划分 ,后勤供应

C . 资料 ,仪器工具 , 文具用品的准备

68.于地形测量中 , 大小平板仪对中容许误差为()

A.25mm;B.3mmC.0.05×Mmm(M 为测图比例尺分母)

69.若地形点于图上的最大距离不能超过 3cm,对于比例尺为1/500 的地形图 ,相应 

地形点于实地的最大距离应为() .

A .15m;B.20m;C.30m

70.于进行大(小)平板仪定向时 , 直线定向时所用图上的直线长度有关 ,定向多用 

的直线愈短 ,定向精度() .

A.愈精确;B.愈差;C.不变

71.某地图的比例尺为 1 ：1000 ，则图上 6.82 厘米代表实地距离为() 

A6.82 米 B68.2 米 C682 米 D6.82 厘米

72.经纬仪于必要辅助工具支持下不能直接用来测量() 

A 方位角 B 水平角 C 垂直角 D 视距

73.测量地物、地貌特征点且进行绘图的工作通常称为() 

A 控制测量 B 水准测量 C 导线测量 D 碎部测量

74. 已知某直线的方位角为 290° ,则其象限角为() 

A290°B110°C 北西 20°D 北西 70°

75.壹组测量值的中误差越小，表明测量精度越()

A 高 B 低 C 精度和中误差没有关系 D 无法确定 

76.水准测量中应使前后视距()

A 越大越好 B 尽可能相等 C 越小越好 D 随意设置



77. 由俩点坐标计算直线方位角和距离的计算称为()

A 坐标正算 B 坐标反算 C 导线计算 D 水准计算 

78. 导线测量外业工作不包括的壹项是（）。

A 选点 B 测角 C 测高差 D 量边

79.于地图上，地貌通常是用（）来表示的。 

A 高程值 B 等高线 C 任意直线 D 地貌符号

80.水准测量时于后视点 A 上的读数为 1 .226m ，于前视点 B 上 

读数为 1 .737m ，则 A 、B 俩点之间的高差 hAB 为（）。

A1 .226mB1 .737C0.511mD-0.511m

81 ．用经纬仪测水平角和竖直角，壹般采用正倒镜方法，下面哪个仪器误差不能 

用正倒镜法消除（竖轴不竖直）()

A.视准轴不垂直于横轴

B . 竖盘指标差 

C.横轴不水平 

D. 竖轴不竖直

82 ．下面关于高斯投影的说法正确的是：()

中央子午线投影为直线，但投影后的长度有变化 

离中央子午线越远，投影变形越大

经纬线投影后长度无变形 

高斯投影为等面积投影

83 ．将地面上各种地物的平面位置按壹定比例尺，用规定的符号缩绘于图纸上， 

这种图称为（）。



A ．地图 B ．地形图 C ．平面图 D ．断面图

84 ．用经纬仪测竖直角，盘左读数为 81°12′18"，盘右读数为278°45′54"。则 

该仪器的指标差为()

计算公式：【（ L 左-90 ）+（ L 右-270）】/2=-54″

A ．54"B ．-54"C ．6"D ．-6"

85 ．地面俩点 A 、B 的坐标分别为 A（ 1256.234 ，362.473），B（ 1246.124 ，352.233）， 

则 A 、B 间的水平距离为（）m

A14.390B ．207.070C ．103.535D ．4.511

86 ．某地位于东经 130 度 40 分 30 秒，则其所于的高斯投影 6 度投影带的中央子 

午线的经度为（）度

A ．130B ．129C ．132D ．128

87. 以下不属于八大矿图的是()

A 采掘工程平面图 B 井筒断面图 C 工业广场平面图 D 等高线图 

88. 以下几种方法中点的平面位置测设能够采用的是()

A 导入高程 B 水准测量 

C 极坐标法 D 测回法

89.水准测量中 ,测站校核的方法有() 。

A.双仪高法 B.测回法 C.方向观测法

90.测量工作中常用（）来表示直线的方向。

A.水平角 B.方位角 C. 竖直角

三、判断（ 60 个）

1 、利用正倒镜观测取平均值的方法，能够消除竖盘指标差的影响。()

2 、经纬仪测量水平角时，用竖丝照准目标点；测量竖直角时，用横丝照准目标
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