超声波测距仪原理图和程序设计方案

1 绪论
当前社会经济的不断进展和工业科学技术的不断提高，汽车已渐渐进入不少百姓家。汽车使用数量的不断增加，从而由此导致的倒车交通安全问题也格外严峻，道路交通压力增加，交通安全问题也是面临严峻挑战。在面临如此严峻的交通安全问题， 很多涉及安全问题的汽车关心系统也纷纷现世。而本设计就是利用单片机学问、传感器学问等，进展的汽车防撞装置的设计，在汽车倒车时，这种装置可以在驾驶员对车尾与障碍物体的距离远近无法目测和推断时进展报警。
1.1 课题背景及意义
我国社会经济的不断进展，人们对汽车这种交通工具的依靠性也越来越大，导致了车辆的日益增加在给城市交通不断施加压力的同时，也引发了格外多行车的安全问题。一些由驾驶员反响不够快速而导致的汽碰擦，还有很多时候是由于驾驶员对离障碍物的距离推断不准确而造成的，假设驾驶员能提前知道障碍物的存在并且知道障碍物的距离，那么驾驶员就能准时地实行措施，从而能避开事故的发生。因此，很多安全系统也应运而生，诸如为了避开交通事故发生的主动安全系统和在发生事故时的防护安全的被动安全系统，而主动安全系统对汽车交通事故的发生能起到避开的作用， 所以，主动安全系统的争论更为重要。随着汽车数量的增加，停车场的数量也急剧增加，停车车辆密集，停车人多，所以汽车碰撞亦渐渐增多。而本设计的汽车防撞装置就是主动安全系统，通过对汽车与障碍物之间距离的提示报警避开汽车与障碍物之间的擦碰。本设计要求设计的汽车防撞装置能削减驾驶员的驾驶压力和推断错误，使驾驶员泊车倒车更加安全便利，本设计将对提高交通安全起到重要作用。
本设计基于单片机实现汽车防撞，将超声波测距和传感器联系在一起，利用单片机的实时掌握和数据处理功能测量并显示汽车与障碍物之间的距离，并在不同距离利用蜂鸣器不同频率发出不同声音准时报警。这样驾驶员就能通过测距的显示甚至不同的声音来直接推断汽车玉障碍物之间的距离。本设计的设计简易，虽然精度不高，还不能测量过远的距离，但规模小，外围电路简洁，调试也便利，本钱也不高，器件更换简洁，敏捷性高，而且能完全满足驾驶员泊车时的需要，可以完全解除驾驶员在倒

车过程中的顾虑和困扰，提高泊车的安全。
汽车防撞装置这种汽车安全关心装置能大大削减汽车驾驶员在倒车的时候顾虑 和对距离推断的失误，从而能够避开倒车的安全问题的发生，故此装置对于提高交通安全将起到重要的作用。所以，本课题所要求设计的基于单片机的汽车防撞装置将具有极大的现实意义和市场。
1.2 国外争论现状
本汽车防撞装置包含有单片机掌握电路、超声波测距传感器、蜂鸣器报警电路及数码管显示部件等，装置将各部件有机地结合起来，实现超声波测距及蜂鸣器报警提示的功能。
倒车雷达系统的开头是以蜂鸣器报警为标志的。汽车离障碍物距离越近，蜂鸣器报警声越急，蜂鸣器报警虽然使驾驶员知道有障碍物的存在，但却不能确定汽车车尾离障碍物有多远，所以，蜂鸣器报警对驾驶员帮助不是很大；之后一个质的飞跃就是液晶屏显示的消灭，特别是液晶显示开头消灭动态显示系统，驾驶员就是只要发动车辆，而且不用挂倒挡，液晶显示器上就会消灭汽车图案以及汽车与四周的障碍物的距离，液晶显示是动态显示，液晶显示器的外表美观，显示的颜色也很清楚，而且可以直接粘贴在仪表盘上，安装也很便利[1]。不过由于液晶显示的灵敏度比较高，而且它的抗干扰力量也不是很强，所以误报的状况也较多。 现在市面上的魔幻镜倒车雷达应当算是比较先进的倒车雷达了，它结合了前几代产品的优点，并承受了最仿生超声雷达技术，并用高速电脑掌握，可全天准确地进展探测 2 m以的障碍物，并以不同的声音提示和直观的距离显示来提示驾驶员；魔幻镜倒车雷达把后视镜、倒车雷达、免提、温度显示和车空气温度显示等多项功能整合在一起[1]，并设计了语音功能，由于其外形就是一块倒车镜 ，所以可以不占用车空间，可以直接安装在车倒视镜的位置，而且它样式种类繁多，可以依据个人需求和车装饰选配，固然它的价格也是比较贵的[1]。最的一代倒车雷达是整合影音系统，除了具备前几代倒车雷达的功能外还兼有影音系统[1]。
随着科学技术水平的快速进展，相关电子技术也是飞跃前进，固然，汽车电子产业也得到飞速进展，电子产业的飞速进展使得车载电子安全产品有很大的进展前景。倒车雷达固然是每辆车必备的电子安全产品，如今市面上的主流的汽车倒车雷达根本都是以单片机芯片为掌握核心的智能测距报警系统。这些的倒车雷达能够连续测距并显示汽车与障碍物之间的距离，而且承受蜂鸣器的不同频率的鸣叫声进展报警提示和
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