
自由振动分析的目的:是确定体系的动力
特性.可不计阻尼。
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按特解振动时有如下特点:
1)各质点同频同步;
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2)任意时刻,各质点位
移的比值保持不变

定义:体系上所有质量按相同频率作自由振动时
     的振动形状称作体系的主振型。

几点说明：

1) 按振型作自由振动时，各
质点的速度的比值也为常数，
且与位移比值相同。
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2) 发生按振型的自由振动
是有条件的.
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3) 振型与频率是体系本身
固有的属性,与外界因素无
关.



4)  N个自由度体系
有N个频率和N个振型
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5）若已知柔度矩阵时

6）求振型、频率可列幅值方程.
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5。若已知柔度矩阵时

6。求振型、频率可列幅值方程.
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例2-1 求体系的频率、振型
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例2-3 求体系的频率、振型
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例2-3 求体系的频率、振型
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§3.2 简谐荷载作用下的受迫振动分析
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