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第一章测试 

 
 

1. 各种机构都是用来传递与变换（ ）和（ ）的可动的装置。 

   
 

参考答案: 

力;运动 

   
 

2. 机器是用来变换与传递（）、（）和（）的执行机械运动装置。 

   
 

参考答案: 

物料;信息;能量 

   
 

3. 对于不同的机器，就其组成来说，都是由各种（）组合而成。 

   
 

参考答案: 

机构 

   
 

4. 现代机械朝着( )方向发展。 

   
 

参考答案: 

高精度;低能耗;高速;重载 

   
 



5. 对机构进行运动分析，是了解现有机械运动性能的必要手段。 

   
 

参考答案: 

对 

   
 

6. 机械是机器和机构的总成。 

   
 

参考答案: 

对 

 
 

第二章测试 

 
 

1. 一种相同的机构（）组成不同的机器。 

   
 

参考答案: 

可以 

   
 

2. 从制造角度出发，任何机器都是由许多（）组合而成。 

   
 

参考答案: 

零件 

   
 

3. 机构具有确定运动的条件是（）。 



   
 

参考答案: 

原动件数目等于自由度数目 

   
 

4. 在平面机构中，每个自由构件具有（）个自由度。 

   
 

参考答案: 
3 

   
 

5. 把最后不能再拆的最简单的自由度为（）的构件组称为基本杆组。 

   
 

参考答案: 
0 

   
 

6. 常见平面运动副中的低副有以下哪几个？（） 

   
 

参考答案: 

移动副;转动副 

   
 

7. 机构运动简图一般采用以下哪些模型或符号绘制而成？（） 

   
 

参考答案: 

常用机构运动简图符号;运动副符号;一般构件表示方法 

   
 



8. 平面机构中若引入一个低副将带入 2 个约束。 

   
 

参考答案: 

对 

   
 

9. 平面机构中若引入一个高副将带入 2 个约束。 

   
 

参考答案: 

错 

   
 

10. 机构的组成原理是任何机构都可以看作是由若干基本杆组依次连接于原动件

上而成的。 

   
 

参考答案: 

错 

 
 

第三章测试 

 
 

1. 速度影像和加速度影像只适用于（）。 

   
 

参考答案: 

同一构件 

   
 

2. 以移动副相连的两转动构件速度和加速度分析常采用（）方法进行分析。 



   
 

参考答案: 

重合点 

   
 

3. 速度瞬心可以定义为互相作平面相对运动的两构件上（）相等的重合点。 

   
 

参考答案: 

瞬时速度 

   
 

4. 3 个彼此作平面平行运动的构件共有（）个速度瞬心。 

   
 

参考答案: 
3 

   
 

5. 对于三级机构或以连杆为原动件的复杂机构常采用（）方法进行速度分析。 

   
 

参考答案: 

综合法 

   
 

6. 平面机构的运动分析常采用以下哪几钟方法进行？（） 

   
 

参考答案: 

综合法;瞬心图解法;矢量方程图解法 

   
 



7. 确定速度瞬心的方法有以下哪几种？（） 

   
 

参考答案: 

采用瞬心多边形法;采用三心定理;根据瞬心定义确定 

   
 

8. 瞬心图解法能用于加速度分析。 

   
 

参考答案: 

错 

   
 

9. 速度瞬心是两个构件运动中相对速度相等的点。 

   
 

参考答案: 

错 

   
 

10. 复杂机构往往采用综合法分析，但综合法不能用于机构的加速度分析。 

   
 

参考答案: 

对 

 
 

第四章测试 

 
 

1. 在对高速及重型机械进行力分析时必须计其各构件的（）。 



   
 

参考答案: 

惯性力 

   
 

2. 采用质量代换法确定惯性力，只需求各集中质量的惯性力，而无需求（）。 

   
 

参考答案: 

惯性力偶矩 

   
 

3. 移动副摩擦力大小不仅与摩擦因数有关，还与（）有关。 

   
 

参考答案: 

接触面形状 

   
 

4. 在计算移动副摩擦力时，不管移动副两元素的几何形状如何，只要在公式中

引入相应的（）即可。 

   
 

参考答案: 

当量摩擦因数 

   
 

5. 一般情况下，滚动摩擦力比滑动摩擦力（）。 

   
 

参考答案: 

小 

   
 



6. 各构件产生的惯性力与构件的质量、转动惯量、（）、（）以及（）有关。 

   
 

参考答案: 

质心加速度;构件运动形式;构件角加速度 

   
 

7. 在不考虑摩擦时，运动副总反力包含以下哪些物理量？（） 

   
 

参考答案: 

力的大小;力的作用点位置;力的方向 

   
 

8. 对于低速机械， 因其惯性力小， 故常略去不计。 此时只需对机械作静力分

析。 

   
 

参考答案: 

对 

   
 

9. 作动态静力分析，即将惯性力视为一般外力加于相应构件上， 再按静力分

析的方法进行分析。 

   
 

参考答案: 

对 

   
 

10. 惯性力是研究机械中构件在变速运动时所引进的虚拟力。 

   
 

参考答案: 

对 



 
 

第五章测试 

 
 

1. 机械损失率 ξ与机械效率 η的关系为（）。 

   
 

参考答案: 
ξ=1-η 

   
 

2. 由若干机器并联构成的机组中，若各单机效率均不相同，其中最高效率和最

低效率分别为 ηmax 和 ηmin，则机组的总效率 η必有如下关系（ ）。 

   
 

参考答案: 
ηmin<η<ηmax  

   
 

3. 由若干机器串联构成的机组中，若各单机效率均不相同，其中最高效率和最

低效率分别为 ηmax 和 ηmin，则机组的总效率 η必有如下关系（ ）。 

   
 

参考答案: 
 η<ηmin  

   
 

4. 螺旋副发生自锁的条件为（ ）。 

   
 

参考答案: 

螺旋升角小于当量摩擦角 



 
 

5.  ）。 

   
 

参考答案: 

机械效率 运动副发生自锁;生产阻力≤0 

   
 

6. 机构的自锁与（ ）有关。 

   
 

参考答案: 

力的方向;机构的几何形状 

   
 

7. 如果作用在滑块上的驱动力作用在其摩擦角之内，则发生自锁。 

   
 

参考答案: 

对 

   
 

8. 理想的驱动力小于实际的驱动力，理想的生产阻力大于实际的生产阻力。 

   
 

参考答案: 

对 

   
 

9. 一般机构正反行程单效率不相等。 

   
 



对 

  
 

10. 自锁的机械一定不能运动。 

   
 

参考答案: 

错 

 
 

第六章测试

 
 

1. 对于动不平衡的回转构件，平衡质量需加在与回转轴垂直的（ ）回转平面

上。 

   
 

参考答案: 
个 

   
 

2. 在设计中达到动平衡要求的构件，还需要进行（）。 

   
 

参考答案: 

动平衡试验 

   
 

3. 刚性转子动平衡的力学原理为（ ）。 

   
 

参考答案: 

空间力系平衡 



 
 

4.  ）。 

   
 

参考答案: 

转子的形状 转子的转速 

   
 

5. 平面机构完全平衡的方法有（ ）。 

   
 

参考答案: 

利用平衡质量平衡;利用对称机构平衡 

   
 

6. 动平衡的转子一定是静平衡的，静平衡的转子不一定是动平衡的。 

   
 

参考答案: 

对 

   
 

7. 只要经过平衡计算后的转子就可以达到平衡精度的要求。 

   
 

参考答案: 

错 

   
 

8. 对于机构中做往复直线运动和平面一般运动的构件，其在运动中产生的惯性

力无法通过构件本身增加或除去质量得以平衡，就必须就整个机构加以平衡。 

   
 



对 

  
 

9. 部分平衡法既可减少惯性力的影响，又可减少需加的平衡质量，因此工程上

多采用部分平衡法。 

   
 

参考答案: 

对 

   
 

10. 当需要比较两个转子的平衡效果时，宜采用（ ）。 

   
 

参考答案: 

许用偏心距法 

 
 

第七章测试

 
 

1. 在研究机械系统动力学问题时，常用等效力矩来代替作用在系统中所有的外

力（矩），它是按（ ）的原则确定的。 

   
 

参考答案: 

瞬时功率相等 

   
 

2. 在周期性速度波动中，一个周期内等效驱动力所作的功（ ）等效阻抗力所

作的功。 

   
 



等于 

  
 

3. 曲柄滑块机构中，当选滑块为等效构件时，应确定系统的（  ）。 

   
 

参考答案: 

等效质量和等效力 

   
 

4. 机器是在外力作用下运转的，当外力做功为（ ）时，机器处于增速阶段；

当外力做功为（ ）时，机器处于减速阶段。 

   
 

参考答案: 

盈功 亏功 

   
 

5. 下面关于飞轮的说法，正确的是（ ）。 

   
 

参考答案: 

当机械系统出现盈功时，飞轮吸收储存多余的能量；当出现亏功时释放其

能量;飞轮是具有很大转动惯量的回转构件;飞轮调速是利用了其储能作用;飞

轮可以减小速度波动 

   
 

6. 在进行飞轮设计时， 其转动惯量与哪些参数相关（ ）。 

   
 

参考答案: 

等效转动构件的速度;最大盈亏功;机械运转速度不均匀系数 
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