
4.8 Program Control Instructions
程序控制指令：
1. JMP  跳转指令（跳转到指定标号）
2. LBL   跳转标号定义
3. JSR   子程序调用
4. SBR  子程序指令（需要传递数据）
5. RET   子程序返回
6. TND   暂停指令
7. MCR  主控指令
8. UID    使用户任务无效
9. UIE    使用户任务是能
10.AFI    使一个梯级无效
11.NOP  在程序中插入一个空操作
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Jump to Label (JMP)

Label (LBL)
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Jump to Label (JMP)

Label (LBL)
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Jump to Label (JMP)

Label (LBL)
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Jump to Subroutine (JSR)

Subroutine (SBR)

Return (RET)
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Jump to Subroutine (JSR)

Subroutine (SBR)

Return (RET)
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Jump to Subroutine (JSR)

Subroutine (SBR)

Return (RET)
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说明：
Ø 当需要向子程序传递参数，需使用SBR指令
Ø SBR指令确定存储输入参数的标签
Ø SBR指令必须是子程序的第一条指令
Ø SBR指令不能放在子程序中
ØJSR指令输入参数的数量和类型要和SBR指令匹配
Ø当需要返回参数到JSR指令时，必须使用RET指令
ØRET指令返回后程序继续执行JSR指令的下一个梯级
ØRET指令返回的参数数量和类型要和JSR指令匹配
ØJSR指令传递参数需要额外的时间，必要时可以使用      
控制器标签

Ø可以传递单个数组元素、数组、结构体等，采用
COP指令相同的复制方法 
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Jump to Subroutine (JSR)

Subroutine (SBR)

Return (RET
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Jump to Subroutine (JSR)
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Jump to Subroutine (JSR)
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Jump to Subroutine (JSR)
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Jump to Subroutine (JSR)

Subroutine (SBR)

Return (RET
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Jump to Subroutine (JSR)

Subroutine (SBR)

Return (RET
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Temporary End (TND)
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Temporary End （TND）
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Master Control Reset (MCR)
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Master Control Reset (MCR)
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Master Control Reset (MCR)
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User Interrupt Disable (UID)
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User Interrupt Enable (UIE)
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User Interrupt Enable (UIE)

plc第四章系统指令



Always False Instruction(AFI)
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No Operation (NOP)
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4.9 For/Break Instructions

(FOR, BRK, RET)

FOR        重复执行子程序
BREAK  中止一个子程序的重复执行
RET        返回到 FOR指令
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For
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For
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For
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Break
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以上内容仅为本文档的试下载部分，为可阅读页数的一半内容。如要下载或阅读全文，请访
问：https://d.book118.com/687010010011010001
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