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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件代替GB/T31066—2014《电工术语 水轮机控制系统》,与GB/T31066—2014相比,除结

构调整和编辑性改动外,主要技术变化如下:
———更改了“机械液压调速器 ”的定义(见3.2,2014年版的4.1.1);
———更改了“电(气)液(压)调速器 ”的定义(见3.3,2014年版的4.1.2);
———更改了“微机调速器 ”的定义(见3.4,2014年版的4.1.3);
———更改了“双调整调速器 ”的定义(见3.5,2014年版的4.1.4);
———增加了“变速水轮机/水泵水轮机调速器 ”的术语及定义(见3.10);
———更改了“电子负荷调节器 ”的定义(见3.12,2014年版的4.1.10);
———更改了“油压装置 ”的定义(见3.14,2014年版的4.2);
———将“水轮机控制系统 ”更改为“水轮机调速(控制)系统”,并对相关定义进行了补充更改

(见4.1,2014年版的3.1);
———更改了“被控制系统 ”的定义(见4.2,2014年版的3.2);
———更改了“水轮机调节系统”的英文对应词(见4.3,2014年版的3.3);
———更改了“有差调节”的英文对应词(见4.4,2014年版的3.4);
———更改了“无差调节”的英文对应词(见4.5,2014年版的3.5);
———将“频率[转速]控制”更改为“频率[转速]调节”,并更改了相关定义(见5.1,2014年版的5.1);
———将“功率控制”调整为“功率调节”,并更改了相关定义(见5.2,2014年版的5.2);
———将“开度控制”调整为“开度调节”,并更改了相关定义(见5.3,2014年版的5.3);
———将“水位控制”调整为“水位调节”,并更改了相关定义(见5.4,2014年版的5.4);
———将“流量控制”调整为“流量调节”,并更改了相关定义(见5.5,2014年版的5.5);
———更改了“浪涌控制 ”的定义(见5.6,2014年版的5.6);
———增加了“一次调频 ”的术语及定义(见5.7);
———增加了“变速水轮机/水泵水轮机协同控制(协调控制)”的术语及定义(见5.8);
———增加了“变速水轮机/水泵水轮机转速-功率控制模式 ”的术语及定义(见5.9);
———增加了“变速水轮机/水泵水轮机功率-转速控制模式”的术语及定义(见5.10);
———增加了“变速水泵水轮机功率-开度控制模式”的术语及定义(见5.11);
———增加了“变速水泵水轮机转速-开度控制模式 ”的术语及定义(见5.12);
———更改了“测速装置”的英文对应词(见7.1.1,2014年版的7.1);
———将“电-液[电-机]转换装置”更改为“电气-液压/电气-机械转换组件”(见7.4,2014年版的7.4);
———将“电液转换器”更改为“电气-液压转换组件”,并调整了相应的定义(见7.4.1,2014年版的

7.4.1);
———将“电机式转换装置”更改为“电气-机械转换组件”,并调整了相应的定义(见7.4.2,2014年版

的7.4.2);
———更改了“配压阀”的定义(见7.5.1,2014年版的7.5);
———更改了“机械开度限制机构”的定义(见7.7.1,2014年版的7.7.1);
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———更改了“电气开度限制单元”的定义(见7.7.2,2014年版的7.7.2);
———更改了“转速调整机构”的定义(见7.8.1,2014年版的7.8.1);
———更改了“功率给定单元”的定义(见7.8.2,2014年版的7.8.2);
———更改了“接力器”的定义(见7.9.1,2014年版的7.9);
———更改了“导叶[喷针]接力器”的定义(见7.9.4.1,2014年版的7.9.3.1);
———将“转轮叶片[折向器/偏流器]接力器”补充更改为“转轮叶片[折向器/偏流器/调压阀]接力

器”,并对相关定义进行了补充更改(见7.9.4.2,2014年版的7.9.3.2);
———增加了“非同步导叶”的术语及定义(见7.9.5);
———增加了“单导叶控制”的术语及定义(见7.9.6);
———更改了“协联装置”的定义(见7.10,2014年版的7.10);
———更改了“综合放大单元”的定义(见7.11,2014年版的7.11);
———更改了“位移转换组件”的定义(见7.12,2014年版的7.12);
———更改了“蓄能器”的定义(见7.14.2,2014年版的7.14.2);
———增加了“空气安全阀”的术语及定义(见7.19);
———更改了“压力罐补气装置”的定义(见7.20,2014年版的7.19);
———更改了“油压装置控制柜”的定义(见7.21,2014年版的7.20);
———增加了“漏油装置”的术语及定义(见7.22);
———增加了“过速限制器”的术语及定义(见7.23);
———增加了“调压阀”的术语及定义(见7.24);
———增加了“电手动运行”的术语及定义(见8.1.2.2);
———增加了“机手动运行”的术语及定义(见8.1.2.3);
———增加了“空转运行 ”的术语及定义(见8.2.1);
———更改了“空载运行”的定义(见8.2.2,2014年版的8.2.1);
———更改了“限负荷运行”的定义(见8.2.3,2014年版的8.1.3);
———将“孤立运行”调整为“孤网/孤立运行”,并对相关定义进行了补充更改(见8.2.6,2014年版的

8.1.4);
———增加了“孤岛(小网或中型电网)运行”的术语及定义(见8.2.7);
———将“并联运行”更改为“大网运行 ”,并对相关定义进行了补充更改(见8.2.8,2014年版的8.1.5);
———增加了“停机工况 ”的术语及定义(见8.2.9);
———增加了“发电工况 ”的术语及定义(见8.2.10);
———增加了“发电调相工况 ”的术语及定义(见8.2.11);
———增加了“抽水工况 ”的术语及定义(见8.2.12);
———增加了“抽水调相工况 ”的术语及定义(见8.2.13);
———增加了“背靠背启动 ”的术语及定义(见8.2.14);
———增加了“拖动工况 ”的术语及定义(见8.2.15);
———增加了“水电厂B类黑启动工况 ”的术语及定义(见8.2.16);
———更改了“工况转换 ”的定义(见8.2.17,2014年版的8.2.7);
———更改了“型式试验 ”的定义(见8.3.1,2014年版的8.3.1);
———更改了“空载扰动试验 ”的定义(见8.4.1,2014年版的8.4.1);
———将“甩负荷试验 ”调整为“水轮机工况甩负荷试验 ”,并更改了相应的定义(见8.4.3,2014年版

的8.4.3);
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———增加了“水泵工况失去动力试验 ”的术语及定义(见8.4.4);
———增加了“抽水转发电试验 ”的术语及定义(见8.4.5);
———增加了“黑启动试验 ”的术语及定义(见8.4.6);
———更改了“给定信号/设定信号/基准信号”的定义(见9.1.3.1,2014年版的9.1.3.1);
———更改了“接力器行程”的定义(见9.1.4.1,2014年版的9.1.4.1);
———更改了“接力器最大(有效)行程 ”的定义(见9.1.4.2,2014年版的9.1.4.2);
———更改了“接力器相对行程 ”的定义(见9.1.4.3,2014年版的9.1.4.3);
———更改了“搭叠[遮盖]量”的定义与英文对应词(见9.1.5.1,2014年版的9.1.5.1);
———更改了“主配压阀活塞中间位置[零位]”的定义(见9.1.5.2.1,2014年版的9.1.5.2);
———更改了“主配压阀活塞行程”的定义(见9.1.5.3.1,2014年版的9.1.5.3.1);
———更改了“主配压阀活塞最大行程”的定义(见9.1.5.3.2,2014年版的9.1.5.3.2);
———更改了“主配压阀活塞最大工作行程”的定义(见9.1.5.3.4,2014年版的9.1.5.3.4);
———增加了“主配压阀活塞实际相对工作行程 ”的术语及定义(见9.1.5.3.5);
———将“压力增益曲线”调整为“压力特性曲线”,并更改了相应的定义(见9.1.5.4.1,2014年版的

9.1.5.4.1);
———将“调节系统总耗油量”更改为“调速系统总耗油量”,并调整了其英文对应词(见9.1.6,

2014年版的9.1.6);
———更改了“事故低油压”的定义(见9.1.7.8,2014年版的9.1.7.8);
———更改了“可用油体积”的定义(见9.1.8.1,2014年版的9.1.8.1);
———更改了“剩余(不可用)油体积”的定义(见9.1.8.3,2014年版的9.1.8.3);
———更改“输出功率”为“功率”(见9.2,2014年版的9.2);
———更改了“发电机额定功率”的术语及定义(见9.2.2,2014年版的9.2.2);
———增加了“水轮机输入功率 ”的术语及定义(见9.2.3);
———将“水轮机额定功率”更改为“水轮机额定输出功率”,并调整了相应的定义(见9.2.5,2014年

版的9.2.4);
———增加了“满功率阈值 ”的术语及定义(见9.2.9);
———增加了“水泵水轮机的水泵水力功率 ”的术语及定义(见9.2.10);
———增加了“水泵水轮机的水泵输入功率 ”的术语及定义(见9.2.11);
———增加了“水泵水轮机的水泵零流量功率 ”的术语及定义(见9.2.12);
———更改了“转矩偏差”的定义(见9.3.1,2014年版的9.3.1);
———增加了“空载流量 ”的定义(见9.4.3);
———将“水轮机控制系统静态特性”更改为“水轮机调速系统静态特性”,并调整了对应的定义(见

10.6,2014年版的10.6);
———增加了“水轮机调节系统静态特性”的术语及定义(见10.7);
———将“永态差值系数”调整为“水轮机调速系统永态差值系数”,并更改了对应的定义(见10.8,

2014年版的10.7);
———增加了“水轮机调节系统调差率 ”的术语及定义(见10.9);
———更改了“测速装置放大系数”的英文对应词(见11.1.1,2014年版的11.1.1);
———更改了“测频单元响应时间”的英文对应词(见11.1.3,2014年版的11.1.3);
———更改了“测频单元响应延滞时间”的英文对应词(见11.1.4,2014年版的11.1.4);
———更改了“接力器响应时间常数”的定义(见11.4,2014年版的11.4);
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———增加了“随动系统响应时间常数”的术语及定义(见11.5);
———增加了“接力器惯性时间常数 ”的术语及定义(见11.6);
———更改了“加速时间常数”的定义(见11.8,2014年版的11.6);
———更改了“微分环节[衰减]时间常数”的定义(见11.9,2014年版的11.7);
———更改了“比例增益”的定义(见11.10,2014年版的11.8);
———更改了“积分增益”的定义(见11.11,2014年版的11.9);
———更改了“微分增益”的定义(见11.12,2014年版的11.10);
———更改了“开环增益”的定义(见11.13,2014年版的11.11);
———增加了“转速稳定偏差带 ”的术语及定义(见11.15);
———更改了“功率稳定性指数”的定义(见11.16,2014年版的11.13);
———增加了“有功功率稳定偏差带 ”的术语及定义(见11.17);
———增加了“调节过程衰减度 ”的术语及定义(见11.18);
———将“接力器不动时间”调整为“调速系统[接力器]不动时间/迟滞时间/死区时间”,并更改了相

应的定义(见12.6,2014年版的12.6);
———更改了“接力器容量”的定义(见13.5,2014年版的13.5);
———增加了“最大转速上升率 ”的术语及定义(见13.6);
———增加了“最大压力上升率 ”的术语及定义(见13.7);
———对“机组惯性时间常数”的定义进行了更改(见14.2,2014年版的14.2);
———更改了“管道反射时间”的定义(见14.4,2014年版的14.4);
———增加了“调压室(调压井、浪涌室、浪涌井)时间常数 ”的术语及定义(见14.17);
———增加了“相对水头损失系数 ”的术语及定义(见14.18);
———增加了“调压室的托马稳定时间常数 ”的术语及定义(见14.19);
———增加了“水轮机力矩[功率]反调 ”的术语及定义(见14.20);
———增加了“接力器死行程 ”的术语及定义(见14.21)。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国电器工业协会提出。
本文件由全国水轮机标准化技术委员会(SAC/TC175)归口。
本文件主要起草单位:哈尔滨电机厂有限责任公司、中国水利水电科学研究院、哈尔滨大电机研究

所有限公司、天津电气科学研究院有限公司、南京南瑞水利水电科技有限公司、东方电气自动控制工程

有限公司、中国长江电力股份有限公司、国网陕西省电力有限公司电力科学研究院、国网湖南省电力有

限公司电力科学研究院、国网电力工程研究院有限公司、贵州创星电力科学研究院有限责任公司、中国

电建集团华东勘测设计研究院有限公司、云南电力试验研究院(集团)有限公司、内蒙古电力(集团)有限

责任公司内蒙古电力科学研究院分公司、中水北方勘测设计研究有限责任公司、南方电网数字电网研究

院股份有限公司、湖北清江水电开发有限责任公司、武汉长江控制设备研究所有限公司、能事达电气股

份有限公司、武汉大学、河海大学、西安理工大学、西北农林科技大学、长江勘测规划设计研究有限责任
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调峰调频发电有限公司检修试验分公司、东方电气集团东方电机有限公司、南方电网科学研究院有限责

任公司、贵州乌江水电开发有限责任公司洪家渡发电厂、贵州北盘江电力股份有限公司董箐分公司、
新疆水利水电勘测设计研究院有限责任公司、中核新华黄龙抽水蓄能发电有限公司、大唐水电科学技术

研究院有限公司、国网山西省电力公司超高压变电分公司、傲拓科技股份有限公司、国网四川综合能源

服务有限公司。
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电工术语 水轮机控制系统

1 范围

本文件界定了水轮机控制系统的专用术语。
本文件适用于水轮机控制方面的标准化文件起草、技术文件及招投标文件的编制,专业文献、教材

及书刊等的编写和翻译参照使用。

2 规范性引用文件

本文件没有规范性引用文件。

3 设备类型

3.1
调速器 governor;speedgovernor
由实现水轮机调节及相应控制的机构和指示仪表等组成的一个或几个装置的总称。

3.2
机械液压调速器 mechanicalhydraulicgovernor
测速、稳定及反馈信号用机械方法产生,经机械方法综合后,通过液压放大环节实现驱动水轮机接

力器的调速器。

3.3
电(气)液(压)调速器 electric-hydraulicgovernor
检测被控参量、稳定及反馈信号用电气方法产生,经电气回路综合、放大后,通过电液转换和液压放

大环节实现驱动水轮机接力器的调速器。

3.4
微机调速器 microcomputerbasedgovernor
以微机控制器为平台,进行信号测量、变换、传输、控制规律综合的电液调速器。

3.5
双调整调速器 dualregulatinggovernor
实现对转桨式水轮机、冲击式水轮机、带调压阀(泄压阀)水轮机相应的导叶与转轮叶片(轮叶)、喷

针与折向器(偏流器)、导叶与调压阀双重调整的调速器。
[来源:DL/T563—2016,3.6,有修改]

3.6
通流式调速器 governorwithoutpressurevessel;throughflowtypegovernor
不设压力罐/蓄能器,由油泵(液压泵)直接向水轮机调速系统供油的调速器。

3.7
压力罐式调速器 governorwithpressuretank
由压力罐(非隔离式蓄能器)向水轮机调速系统供油的调速器。
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