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智能展示柜的机械系统设计

摘    要

智能展示柜研究的发展趋势必然是随着科学技术的不断进步和博物馆人性化

的不断深入，智能展示柜也会进一步迈向科技化、人性化，在更好的保护文物展

品的同事也会最大限度的为服务群众

本文主要是研究智能展示柜的机械系统设计。根据设计和使用要求，对展示

柜主要组成部分升降机构有三种方案可供选择，如水平固定剪叉构造、双铰接剪

叉构造和四油缸剪叉构造，经过对此三种机构的分析，认为水平固定剪叉构造是

本设计是符合需求的升降机构。因此水平固定剪叉升降机构为本设计所选择的升

降机构。

其次用 SOLIDWORKS 对展示柜整体及零部件进行三维实体建模，将主要机

构实体模型导入 ANSYS 中对其做静力分析。我们对剪叉机构在极限上升状态以

及极限下降状态作了静力分析。在条件载荷的情况下，求出应力分布云图，上升

及下降状态的机构所受应力均在 345Mpa 以内。因此得出结论，该剪叉机构是合

格的满足设计需求，取得了满意的结果。

由于我国经济快速发展，科学技术的不断超越，智能展示柜的使用范围、适

用的行业不断增加。本文的研究方式具有一定的实用价值和广泛的适用性，为类

似结构的的设计提供参考。
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