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土压平衡盾构机 

1 范围 

本标准规定了土压平衡盾构机的术语和定义、型号和基本参数、技术要求、试验方法、检验规则、

随行文件、标志、包装和运输。 

本标准适用于圆形断面土压平衡盾构机的设计、制造和检验。 

2 规范性引用文件 

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件，仅所注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本文件。 

GB/T 150（所有部分）  压力容器 

GB/T 191  包装储运图示标志 

GB/T 1591  低合金高强度结构钢 

GB/T 1985—2014  高压交流隔离开关和接地开关 

GB 2894  安全标志及其使用导则 

GB/T 3766  液压传动 系统及其元件的通用规则和安全要求 

GB/T 3956  电缆的导体 

GB/T 4208  外壳防护等级（IP代码） 

GB 5226.1  机械电气安全 机械电气设备 第1部分：通用技术条件 

GB 5226.3  机械安全机械电气设备 第11部分：电压高压1000Va.c.或1500Vd.c.但不超过36kV的高

压设备的技术条件 

GB/T 6388  运输包装收发货标志 

GB/T 7932  气动 对系统及其元件的一般规则和安全要求 

GB/T 10595  带式输送机 

GB/T 13283  工业过程测量和控制用检测仪表和显示仪表精确度等级 

GB/T 13306  标牌 

GB/T 13384  机电产品包装通用技术条件 

GB/T 14039  液压传动  油液 固体颗粒污染等级代号 

GB/T 14048.3  低压开关设备和控制设备 第3部分：开关、隔离器、隔离开关及熔断器组合电器 

GB/T 14776  人类工效学 工作岗位尺寸 设计原则及其数值 

GB/T 17301  土方机械 操作和维修空间 棱角倒钝 

GB/T 19666  阻燃和耐火电线电缆通则 

GB/T 20082  液压传动 液体污染 采用光学显微镜测定颗粒污染度的方法 

GB/T 20840.2  互感器 第2部分：电流互感器的补充技术要求 

GB/T 20840.3  互感器 第3部分：电磁式电压互感器的补充技术要求 

GB/T 24337  电能质量 公用电网间谐波 

GB/T 26802.1  工业控制计算机系统 通用规范 第1部分：通用要求 
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GB/T 34354—2017  全断面隧道掘进机 术语和商业规格 

GB/T 34650  全断面隧道掘进机 盾构机安全要求 

GB/T 34651—2017  全断面隧道掘进机 土压平衡盾构机 

GB 50168—2018  电气装置安装工程电缆线路施工及验收规范 

GB 50169—2016  电气装置安装工程接地装置施工及验收规范 

JB/T 5000.3  重型机械通用技术条件 第3部分：焊接件 

JB/T 5000.10  重型机械通用技术条件 第10部分：装配 

JB/T 5000.11—2007  重型机械通用技术条件第 11部分：配管 

JB/T 10205  液压缸 

NB/T 47013.3  承压设备无损检测 第3部分：超声检测 

3 术语和定义 

GB/T 34354、GB/T 34651界定的术语和定义适用于本文件。为了便于使用，以下重复列出了GB/T 

34354、GB/T 34651中的某些术语和定义。 

3.1  

土压平衡盾构机  earth pressure balanced shield machine 

以渣土为主要介质平衡隧道开挖面地层压力、通过螺旋输送机出渣的盾构机。 

[GB/T 34354—2017，定义2.8] 

3.2  

开挖直径  excavation diameter 

刀盘旋转一周，最外端设计初装刀（不包括超挖刀）刀刃形成的轨迹直径。 

[GB/T 34651—2017，定义3.3] 

3.3  

标称直径 nominal diameter 

前盾外径。 

[GB/T 34651—2017，定义3.2] 

3.4  

最大工作扭矩  maximum working torque 

刀盘在工作转速范围内，主驱动单元能够输出的可持续工作的最大扭矩。 

[GB/T 34651—2017，定义3.5] 

3.5  

脱困扭矩  breaking out torque 

刀盘在最大工作扭矩工况下无法转动时，主驱动单元所能够短时输出的最大扭矩。 

[GB/T 34651—2017，定义3.6] 

4 型号和基本参数 
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4.1 产品型号 

4.1.1 型号组成 

4.1.2 标记示例 

标称直径为6410 mm的土压平衡盾构机标记为：ZTE6410。 

4.2 基本参数 

盾构机基本参数如下： 

——标称直径，单位为毫米（mm）； 

——开挖直径，单位为毫米（mm）； 

——刀盘最大转速，单位为转每分（r/min）； 

——刀盘驱动功率，单位为千瓦（kW）； 

——设计最大推进速度，单位为毫米每分（mm/min）； 

——最大推力，单位为千牛（kN）； 

——适应管片尺寸（外径/内径-宽度），单位为毫米（mm） 

——总长度，单位为米（m）； 

——总质量，单位为千克（kg）； 

——主机长度，单位为米（m）； 

——主机质量，单位为千克（kg）； 

——最小水平转弯半径，单位为米（m）； 

——最大坡度，（%）； 

——最大不可分割件质量，单位为千克（kg）； 

——最大不可分割件尺寸（长×宽×高），单位为毫米（mm）； 

——最大工作压力，单位为兆帕（MPa）； 

——装机功率，单位为千瓦（kW）。 

4.3 结构示意图 

土压平衡盾构机结构示意图见图1。 
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