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糖果包装机总体设计

摘  要

糖果是人们生活中不可缺少的食物，糖果的包装需要糖果包装机械来完成。

因为人工进行糖果包装费时、费力。从而糖果包装机械产业大力发展，本次设计

为糖果包装机总体设计，要求糖果包装精美，为了保证动作的准确性就利用了机

械传动理论进行试验，目的是提高生产量，降低成本消耗和误差。连杆与凸轮机

构还能保持机构稳定可靠性。机械传动机构包括：齿轮、轴、机械手等。逐步分

析各个部件在包装机中应用实现装备的可实行化从而达到机电一体化，更高效率

的生产节约成本。本设计包装机生产效率为 70 件/分钟—130 件/分钟，采用卷筒包

装材料，包装材料在主机上进行切割、包装和封口工艺，最终能够达到自动化、

高效率生产。
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第 1 章 绪论

1.1 主要研究内容

国民经济离不开的就是机械制造行业，生活消费品供给的是它，担负着国民

机械制装备的还是它。包装这个行业自然离不开机械运转,什么能影响机械包装行

业的发展呢？答案必然是包装机械。在这方面看来,其核心主要是控制技术,当今社

会的高要求、高标准促使机械行业更为标准和统一化,包装机械成熟的发展起来，

那么我们才能体验到机械带来的便利。从国内和国外的包装机械来看，学习它的

原理，确定它的组成，进行简单微操，最后达成任务。掌握已有的糖果包装机械

结构原理图和机构运作，根据可能会出现的问题进行工艺分析：工艺方案的制作

和确认，自动机每一个机构的原理。

机械控制是曾经机械行业所采用的方式之一，像凸轮分配轴式，后来光电控

制、气动控制等一些其他的形式也随之出现。然而，现如今人们对食品包装精度

的提高，还需要对其中的一些数据也进行精确计算，原有的机械很难实现与如今

科技发展的匹配，机械面貌得以改善离不开科技的高速发展。包装行业机械化生

产的优点：降低了劳动力成本，高效率及质量要求，节约了材料方面问题，大大

提高了环境的卫生问题，减小了占地面积。包装行业的机械化、自动化正朝着五

个方向发展：高速化、可靠性、通用性、费用低、流水线自动化控制等。对于颗

粒状巧克力糖果工厂的制作量很大,手工一定不能适应市场的需求,于是乎提出了

颗粒巧克力糖果包装机的具体任务要求。它是最经典的机械机构设计任务。随着

时代的发展，更新换代的速度日益加快，人们的需求也在不断增加，糖果包装机

的总体设计将逐步发展并实现实体运转。

本设计是为了培养学生从事专业的设计能力及动手能力，提高学生对机械设

计自主创新的意识与科学发展观的认识。通过毕业设计我们不但锻炼了查阅资料

的动手能力同时也培养了我们的自主学习的能力。通过对资料的查阅我们的知识

储备量也大大提高了。
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