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第1章 简介

 



课程概述课程概述

PIDPID控制是一种常见的控控制是一种常见的控
制方法，本课程将深入讲制方法，本课程将深入讲
解其基本概念、工作原理解其基本概念、工作原理
和应用领域。通过学习本和应用领域。通过学习本
课程，您将了解课程，您将了解PIDPID控制控制
在工程中的重要性以及如在工程中的重要性以及如
何应用它来实现自动控制。何应用它来实现自动控制。

 



PID控制的基本原理
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PID控制器的优缺点
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PIDPID控制器的应控制器的应
用案例用案例

PIDPID控制器在工业自动化、控制器在工业自动化、
电子设备控制、机器人技电子设备控制、机器人技
术等领域广泛应用。通过术等领域广泛应用。通过
实际案例分析，可以更深实际案例分析，可以更深
入了解入了解PIDPID控制器在不同控制器在不同
领域中的作用和优势，为领域中的作用和优势，为
未来的应用提供借鉴。未来的应用提供借鉴。

 



PID控制器的应用案例
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第2章 PID控制算法

 



Propor t iona lPropor t iona l

控制器控制器

Proport ionalProport ional控制器是控制器是
PIDPID控制算法中的重要组控制算法中的重要组
成部分，通过比例控制来成部分，通过比例控制来
调节系统的响应。在实际调节系统的响应。在实际
应用中，应用中，Proport ionalProport ional控控
制器可以快速响应系统变制器可以快速响应系统变
化，但也容易产生超调现化，但也容易产生超调现
象。合适的参数选取和调象。合适的参数选取和调
整方法能有效改善系统性整方法能有效改善系统性
能。能。

 



Integral控制器
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Derivative控制器
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PID控制器的参数整定
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Ziegler-Nichols

法则是常用的PID
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Proportional控制器在工业自动化领域中得到广泛

应用

工业控制01
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运用Proportional控制器可以实现对压力波动的精

确控制

压力控制
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在温度控制系统中，Proportional控制器起到至关

重要的作用

温度控制
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