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引言

Chapter



    

目的和背景

提高手术精度

神经导航技术通过术前影像学数据和

术中实时定位，为外科医生提供精确

的手术路径和靶点定位，从而提高颅

咽管瘤手术的精度。

减少手术并发症

精确的手术路径规划和靶点定位有助

于减少手术过程中对周围正常组织的

损伤，进而降低手术并发症的发生率。

改善患者预后

通过提高手术精度和减少并发症，神

经导航技术有助于改善颅咽管瘤患者

的预后，提高生活质量。



部分颅咽管瘤由于位置深在或与

周围组织粘连紧密，难以完全切

除，导致术后复发率高。

传统手术中，医生主要依赖术前

影像学资料和术中经验进行定位，

存在较大的误差。

颅咽管瘤位于颅底深处，周围毗

邻重要神经血管结构，手术难度

大，风险高。

由于手术难度大和定位不准确，

传统颅咽管瘤手术并发症发生率

较高，如神经损伤、血管破裂等。

术中定位困难

手术难度大

并发症发生率高

术后复发率高

颅咽管瘤手术现状及挑战
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神经导航技术概述
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神经导航技术是一种基于医学影像的三维可视化技

术，通过计算机图像处理和分析，实现颅内病变的

精确定位和手术路径的规划。

神经导航技术利用医学影像数据（如CT、MRI等）

建立三维模型，通过空间定位装置实时跟踪手术器

械的位置和方向，将手术器械的位置与三维模型进

行匹配，从而指导手术操作。

神经导航技术定义 原理

定义与原理



发展历程及现状

神经导航技术经历了从简单框架定位到无框架定位、从单一模态影像导航到多模态影像

融合导航的发展历程。随着技术的不断进步，神经导航技术的精度和实用性得到了显著

提高。

发展历程

目前，神经导航技术已经成为颅咽管瘤等颅内病变手术的重要辅助手段。通过神经导航

技术，医生可以更加准确地定位病变位置，规划手术路径，提高手术的准确性和安全性

。

现状



在颅咽管瘤手术中的意义

提高手术精度

神经导航技术可以精确地定位颅咽管瘤的位置和范围，帮助医生制定
更加精确的手术计划，减少手术创伤和并发症的发生。

保护重要结构

颅咽管瘤周围常常有重要的神经和血管结构，神经导航技术可以帮助
医生在手术中避开这些重要结构，减少手术对这些结构的损伤。

提高手术效率

通过神经导航技术，医生可以更加快速地定位病变和规划手术路径，
缩短手术时间，提高手术效率。

改善患者预后

精确的手术操作和减少的手术创伤可以改善患者的预后，提高患者的
生活质量和生存率。
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通过MRI、CT等影像学检
查手段，获取颅咽管瘤及
其周围结构的详细数据。

影像学数据获取 三维重建与可视化 手术路径规划

利用专业软件对影像学数
据进行三维重建，生成颅
咽管瘤及其周围结构的立
体模型，实现可视化。

在三维模型上模拟手术路
径，避开重要血管和神经，
减少手术并发症的风险。

030201

术前规划与模拟



将术前规划的数据导入神
经导航系统，完成系统初
始化。

导航系统初始化

通过红外线、电磁等定位
技术，实时跟踪手术器械
的位置和方向，确保手术
操作的准确性。

实时定位与跟踪

在手术过程中，导航系统
可实时提供手术器械与病
灶的相对位置关系，辅助
医生进行精确操作。

导航辅助操作

术中实时导航与定位
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