
【造就学霸】九年级物理期中模拟卷 2——1113 章（解析版）
一、单选题(共 15 小题)

1.如图所示电路中，电源电压不变，当开关S断开时，V1的示数为6V，V2的示数为8V；当开关S闭合时，

V1的示数为12V，V2的示数为4V，则下列说法正确的是(    )

A.电源电压为14V 

B.当开关S闭合时，L1与L2串联，L2两端的电压为4V

C.开关S断开时，L1、L2、L3两端的电压分别为6V、4V、2V

D.当开关S闭合时，只将电压表V2换成电流表，电压表V1的示数为12V

【答案】D

【解析】当开关S闭合时，L3被短接，电路为 L1、L2串联，电压表 V1测电源两端的电压，电压表 V2测

L1两端电压，由电压表 V1的示数可知，电源的电压𝑈 = 12V，由电压表 V2的示数可知，L1两端的电压

𝑈1 = 4V，因串联电路中总电压等于各分电压之和，所以,L2两端的电压𝑈2 = 𝑈−𝑈1 = 12V−4V = 8V，

故 A、B错误；

当开关 S断开时 L1、L2、L3串联，电压表 V1测 L1和 L2两端的电压之和，电压表 V2测 L1和 L3两

端的电压之和，因串联电路中总电压等于各分电压之和，所以，L2两端的电压为𝑈2′ = 𝑈−𝑈V2 = 12V−

8V = 4V，L3两端的电压为𝑈3′ = 𝑈−𝑈V1 = 12V−6V = 6V，L1两端的电压为𝑈1′ = 𝑈V1−𝑈2′ = 6V−4V = 2

V，故 C错误；

当开关S闭合时，只将电压表V2换成电流表，L1、L3短路，电路为 L2的简单电路，电压表 V1测电源

两端的电压，则电压表 V1的示数为12V，故 D正确。

2.某同学发明了一款智能头盔，只有戴上头盔扣上卡扣后，头盔上的信号发射器才能发出信号；当电动车

上的信号接收器(S1)接收到信号，再转动电动车钥匙(S2)，车才能正常启动。图中电路符合要求的是

(   )

A. B.



C. D.

【答案】A

【解析】根据题意可知，当电动车上的信号接收器(S1)接收到信号，再转动电动车钥匙(S2)，车才能

正常启动，这说明两个开关相互影响，是串联在一起的，一起控制电动机，故A正确。

3.一根粗细均匀的木棒，斜靠在竖直墙壁上。墙壁光滑，地面粗糙，木棒受到的重力为𝐺，墙壁对木棒的

弹力为𝐹，如图所示，现让木棒的倾斜程度变小一些至虚线所示位置，木棒仍能静止斜靠在墙上，则

与原来相比，𝐺和𝐹变化情况为(   )

A.𝐺不变，𝐹变小    B.𝐺不变，𝐹变大     C.𝐺变化，𝐹变小 D.𝐺变化，𝐹变大

【答案】B

【解析】以与地面接触点为支点，设与墙壁接触点到地面的距离为ℎ，与地面接触点到墙壁距离为𝐿，

根据杠杆平衡条件，有𝐹 × ℎ = 𝐺 × 𝐿
2，解得𝐹 = 𝐺𝐿

2ℎ，现让木棒的倾斜程度变小一些至虚线所示位置，由

于重力𝐺不变、𝐿变大、ℎ减小，故弹力𝐹变大。故选B。

4.如图所示，小球从左侧斜面的𝑃点由静止释放，在右侧斜面上能到达的最高位置是𝑄点，𝑀、𝑁是小球运

动过程中先后通过的两个等高点，下列关于该过程的说法中正确的是(   )

A.小球在左侧斜面向下运动的过程中，重力势能全部转化为动能 

B.小球从𝑃点向𝑄点运动的过程中，机械能保持不变 

C.小球从𝑃点向𝑄点运动的过程中，所受支持力不做功

D.小球通过𝑀、𝑁两点时的速度大小相等

【答案】C

【解析】由图可知，小球从𝑃点由静止释放，能到达最右侧的𝑄点，𝑄点的高度小于𝑃点的高度，则小

球在𝑄点的重力势能要小于在𝑃点的重力势能，小球的速度为0，动能为0，则小球在𝑄点的机械能要小

于在𝑃点的机械能，这说明小球在运动的过程中，机械能变小了，故B错误；由B项分析可知机械能逐

渐变小，所以重力势能没有全部转化为动能，故A错误；小球从𝑃点向𝑄



点运动的过程中，没有在支持力的方向上通过距离，所以支持力不做功，故C正确；小球通过𝑀、𝑁两点

时，高度相同，质量不变，则重力势能相同，由于机械能逐渐变小，则𝑀点的机械能要大于𝑁点的机

械能，所以𝑀点的动能要大于𝑁点的动能，即𝑀点的速度大于𝑁点的速度，故D错误。故选 C。

5.利用如图所示电路探究串联电路的规律，下列做法错误的是(    )

A.分别把开关改接到𝑎、𝑏、𝑐处，可以探究开关位置的改变对用电器控制作用的影响

B.分别将电流表串联在𝑎、𝑏、𝑐处，可以探究电路中各处电流的关系

C.分别将电压表串联在𝑎、𝑏、𝑐处，可以探究电路中各用电器两端电压与电源两端电压的关系

D.为使探究结论更具普遍性，可更换不同的用电器或改变电源电压进行多次实验

【答案】C

【解析】分别把开关改接到𝑎、𝑏、𝑐处，开关的位置不同，通过开关的通断，可以探究开关位置的改

变对用电器控制作用的影响，故A正确。

分别将电流表串联在𝑎、𝑏、𝑐处，电流表测不同位置的电流，可以探究电路中各处电流的关系，故B正

确。

电压表要并联在用电器两端；若分别将电压表串联在𝑎、𝑏、𝑐处，相当于断路，不能探究电路中各用

电器两端电压与电源两端电压的关系，故C错误。

本实验是探究串联电路的规律（主要是电流、电压的规律），为使探究结论更具普遍性，可更换不同

的用电器或改变电源电压进行多次实验，故D正确。

6.如图所示电路，只闭合𝑆1时电压表的示数为𝑈1；只闭合𝑆2时电压表的示数为𝑈2；若𝑆1、𝑆2同时闭合，电

压表示数为𝑈3。关于三个电压值的大小，正确的是(    )

A.𝑈1 = 𝑈2 > 𝑈3 B.𝑈1 > 𝑈2 = 𝑈3 C.𝑈1 = 𝑈3 > 𝑈2 D.𝑈1 = 𝑈3 < 𝑈2

【答案】C

【解析】(1)只闭合𝑆1时，两个灯泡串联，电压表测量的是串联电路两端的电压，也是电源电压，所以

电压表示数𝑈1 = 𝑈；

(2)只闭合𝑆2时，两个灯泡串联，电压表只与右边的灯泡并联，测量的是一个灯泡两端的电压，所以电

压表示数𝑈2 = 𝑈右灯，因为两个灯泡串联，所以𝑈2 < 𝑈；

(3)若𝑆1、𝑆2



同时闭合，会对左边的灯泡短路，只有右边的灯泡接入电路，电压表测量是右边灯泡两端的电压，也是电

源电压，所以电压表示数𝑈3 = 𝑈；

由上分析可知：𝑈1 = 𝑈3 > 𝑈2，故选𝐶。

7.某品牌无人驾驶汽车在一段平直公路上匀速行驶6.9km，用时5min45s，消耗燃油1.5kg，已知汽车的牵

引力是2000N，燃油的热值为4.6 × 107J/kg，假设燃油完全燃烧。通过计算可知，下列结果正确的是

(   ) 

①汽车行驶速度是20km/h 

②消耗的燃油完全燃烧放出的热量是6.9 × 107J 

③汽车牵引力做功的功率是30kW 

④汽车发动机的效率是20%

A.只有①和② B.只有②和③ C.只有①和④ D.只有②和④ 

【答案】D

【解析】汽车行驶的速度为𝑣 = 𝑠
𝑡 = 6900m

345s
= 20m/s = 72km/h，故①错误； 消耗的燃油完全燃烧放出

热量𝑄 = 𝑞𝑚 = 4.6 × 107J/kg × 1.5kg = 6.9 × 107J，故②正确； 汽车牵引力的功率𝑃 = 𝐹𝑣 = 2000N ×

20m/s =  40 × 103W =  40kW，故③错误； 汽车发动机的效率η = 𝑊
𝑄 = 𝐹𝑠

𝑄 = 2000N × 6900m
6.9 × 107J = 20%，故

④正确。故选𝐷。

8.如图所示的四种工具在使用过程中，属于费力杠杆的是(    )

A.  

镊子

B.  

钳子

C.  

托盘天平

D.  

瓶起子

【答案】A

【解析】解决本题的关键是通过观察实物，体会支点的位置，从而进一步判断出动力臂与阻力臂的长

度关系．

该题考查了学生对物理模型的抽象、分析能力.判断杠杆的类型可结合生活经验和动力臂与阻力臂的大

小关系来判断．

镊子在使用的过程中，阻力臂大于动力臂，属于费力杠杆，但使用它可以省距离，故𝐴符合题意；我

们在使用钳子和瓶起子时都是为了省力，并且它们在使用的过程中都是动力臂大于阻力臂，所以它们

属于省力杠杆，故𝐵、𝐷不符合题意；天平是典型的等臂杠杆，动力臂等于阻力臂，故𝐶不符合题



意．故选𝐴．
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