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机器人可以模拟人类的行为，完
成各种复杂的动作，如行走、抓

取、操作等。

机器人的定义随着技术的不断发
展而不断演变。

机器人是一种能够通过程序控制
，自动完成特定任务的机器系统

。

机器人的定义



工业机器人，主要应用于生产线
上的搬运、装配等简单重复性工

作。

第一代机器人
感知机器人，具有感知、决策、行
动等能力，能够适应环境变化。

第二代机器人

智能机器人，具有高度智能和自主
决策能力，能够进行复杂的任务。

第三代机器人

机器人的发展历程



工业领域 医疗领域 服务领域 军事领域

机器人的应用领域

01 02 03 04

生产线自动化、质量检测、仓

储管理等。

手术辅助、康复训练、护理等

。

智能客服、家庭服务、教育等

。

侦查、排爆、战斗等。
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机器人的感知部分包括多种传感

器，如视觉传感器、距离传感器、

速度传感器等，用于感知周围环

境，获取信息。

传感器

传感器采集的数据需要通过算法

进行处理，以识别、解析和利用

这些数据，为机器人的行为提供

指导。

数据处理

感知部分



控制部分的核心是控制器，它负责接

收从感知部分获取的信息，并根据预

设的程序或算法，对信息进行处理并

输出控制信号。

控制部分的执行器负责接收控制信号，

并将其转化为机械动作或电信号，以

驱动机器人的运动。

控制部分

执行器

控制器



机械结构
执行部分是机器人的机械结构，包括关节、轮子、爪子等，用于实现机器人的

移动、抓取等动作。

驱动器
驱动器是一种能够将电信号转化为机械动作的装置，它根据控制信号驱动机械

结构运动，实现机器人的各种动作。

执行部分



人工智能部分包括多种机器学习算法，如深度学习、神经网

络等，用于让机器人能够自主地学习和适应环境变化。

机器学习算法

人工智能部分还负责机器人的决策与规划，根据感知到的信

息和学习的知识，制定出合适的行动方案，并指导机器人的

运动。

决策与规划

人工智能部分
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传感器类型
传感器技术是机器人的重要组成部分，不同类型的传感器可用于感知和测量环境

中的不同特征，如距离、方向、位置、速度等。

传感器融合

为了提高机器人的感知能力，可以将多个不同类型的传感器进行融合，以获得更

全面和准确的环境信息。

传感器技术



机器人需要与外界进行通信，无线通信技术使得机器人能够与远程的控制器或其它机器人进行数据交换和控制指

令传递。

无线通信

机器人可以与网络进行连接，通过网络实现远程控制和数据传输，这对于机器人的智能化和自主化具有重要意义。

网络通信

通信技术



路径规划
机器人需要能够在未知环境中自主规划路径，以实现自主移动和避障等功能。

定位与地图构建
通过定位和地图构建技术，机器人可以感知自身所在的位置和环境特征，从而更好地进行路径规划和

避障。

导航技术



VS

机器人的机构设计是实现其功能的基础，

涉及到机器人的尺寸、重量、运动学和

动力学等方面的设计。

驱动系统设计

机器人的驱动系统是实现其运动的关键，

包括电机、齿轮、链条等部件的设计与选

择。

机构设计

机械设计技术
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