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前	言

本文件按照GB/T 1.1—2020《标准化工作导则 第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定起草。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。  本文件由广州市工业和信息化局提出并归口。
本文件起草单位：广州信息投资有限公司、广州交信投科技股份有限公司，中山大学，高新兴科技   集团股份有限公司，广东省智能网联汽车创新中心有限公司，广州工业智能研究院，威凯检测技术有限   公司，广州市交通运输研究院有限公司，广东星舆科技有限公司。
本文件主要起草人：宋海娜、邓家青、黄钦炎、刘强、李凤娜、冯川、梁波、杨敬锋、胡静、蔡刚强、苗成生、苏跃江、马艺涛、曾少旭、严修、王昊苏、肖勇、李莹、吕韶清、李钢、肖金超、方毅杰、   范绮云、高颖。
[image: ]本文件为首次发布。
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引	言

近年来，全国各地积极推进智慧灯杆建设，智慧灯杆是道路车辆信息采集的重要载体，是车路协同   新应用的重要路侧基础设施，但目前相关数据标准尚未有统一的规范。为提高智慧灯杆数据融合以及协   同处理水平，根据国家相关法律和国家标准、行业标准，结合广州市智慧灯杆服务于车辆运营管理的实   际需求，编制基于智慧灯杆的道路车辆数据接口技术规范。
本文件的目的是提出一个推荐性的智慧灯杆与道路车辆的数据接口技术规范，促进智慧灯杆多源数   据统一，有效地服务于道路车辆管理，推动广州市融合“智杆”大数据的智慧交通和智慧城市建设。
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[bookmark: 基于智慧灯杆的道路车辆数据接口技术规范]基于智慧灯杆的道路车辆数据接口技术规范


1 [bookmark: 1  范围]范围

本文件规定了基于智慧灯杆的道路车辆数据接口的总体要求、数据接入要求、基本编码和接口规范   等要求。
本文件适用于广州市行政区域内基于智慧灯杆的道路车辆车路协同、充电管理、停车管理和环境监   测等过程的数据交换与共享等场景。

2 [bookmark: 2  规范性引用文件]规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，   仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本文件。
GB 4943.1 信息技术设备 安全 第 1 部分：通用要求GB/T 8566 信息技术 软件生存周期过程
GB/T 13502 信息处理 程序构造及其表示法的约定GB/T 14394 计算机软件可靠性和可维护性管理
[image: ]GB/T 18492 信息技术系统及软件完整性级别
GB/Z 18493 信息技术软件生存周期过程指南
GB/T 19596-2004 电动汽车术语
GB/T 25000.1 系统与软件工程 系统与软件质量要求和评价（SQuaRE） 第 1 部分：SQuaRE 指南GB/T 26942 环形线圈车辆检测器
GB/T 28181 公共安全视频监控联网系统信息传输、交换、控制技术要求
GB/T 35548 地磁车辆检测器
GB 37300 公共安全重点区域视频图像信息采集规范
GB/T 37600.10 全国主要产品分类 产品类别核心元数据 第 10 部分：传感器YD/T 3754 基于 LTE 网络的边缘计算总体技术要求

3 [bookmark: 3  术语和定义]术语和定义

GB/T 19596、GB/T 35548、GB/T 26942、GB 37300、GB/T 28181、GB/T 37600.10、GB 4943.1 和
YD/T 3754 界定的以及下列术语适用于本文件。

[bookmark: 3.1  ]3.1

智慧灯杆 intelligent lighting pole
一种融合了各类市政杆件功能的智慧化设施，即在一根杆件上选择性的集成多种智慧化应用，如充电桩、信息发布屏、高清摄像头、一键求助、通信基站、环境检测、交通信息交互等，具备高扩展能力，   使该设施成为智慧城市信息采集终端和便民服务终端。
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[bookmark: 3.2  ]3.2

[bookmark: 车路协同系统 cooperative vehicle infrastructur]车路协同系统 cooperative vehicle infrastructure system

采用先进的无线通信和新一代互联网等技术，全方位实施车车、车路动态实时信息交互，并在全时   空动态交通信息采集与融合的基础上开展车辆主动安全控制和道路协同管理，充分实现人车路的有效协   同，保证交通安全，提高通行效率。
[bookmark: 3.3    ]3.3

[bookmark: 路侧单元 road side unit]路侧单元 road side unit

由高增益定向束控读写天线和射频控制器组成。高增益定向束控读写天线是一个微波收发模块；射   频控制器是控制发射和接收数据以及处理向上位机收发信息的模块。

4 [bookmark: 4  缩略语]缩略语

下列缩略语适用于本文件。
LTE 通用移动通信长期演进系统（Long Term Evolution） MEC 多接入边缘计算（Multi-access Edge Computing） RSU 路侧单元（Road Side Unit）
SDK 软件开发工具包（Software Development Kit）

5 [bookmark: 5  总体要求][image: ]总体要求
 (
一般要求
基于智慧灯杆的道路车辆数据交换与共享管理系统应符合 
GB/T 8566、GB/T 13502、GB/T 14394、GB/T 18492、GB/Z 18493
 和 
GB/T 25000.1
 的相关要求。
系统运行要求
持续工作要求
系统应支持 
7
×
24 h 
持续稳定的数据交换。
故障数据处理要求
当系统故障排除后
,
应能在最近一次的数据上传时间点，将智慧灯杆的数据上传到数据管理中心。
网络要求
网络故障恢复时间不宜超过 
30min
。
数据类型
数据类型应符合表 
1 
的规定。
2
)



以上内容仅为本文档的试下载部分，为可阅读页数的一半内容。如要下载或阅读全文，请访问：https://d.book118.com/818035126067006032
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