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VS

CAN总线：CAN是Controller Area 

Network的缩写，中文称为控制器局

域网，是一种串行通信总线标准，用

于汽车和其他工业领域中的控制器之

间的通信。

CAN总线由德国BOSCH公司开发，

最早在汽车行业中得到广泛应用，现

已成为国际标准ISO11898。

CAN总线的定义



CAN总线采用多主控制方式，

网络上任意节点均可主动向

网络上其他节点发送信息，

通信具有广播效应。

分布式网络架构

CAN总线采用差分信号传输

方式，抗干扰能力强，可靠

性高。

可靠性高

CAN总线通信速率高，能够

满足汽车控制系统的实时性

要求。

实时性强

CAN总线可挂接多个节点，

方便扩展和维护。

扩展性好

CAN总线的特点



车身控制

汽车内部的车身控制器、车灯控制器、

门控器等可以通过CAN总线进行通信

和控制。

智能网联

汽车与外部网络（如互联网、V2X通

信等）的连接也依赖于CAN总线作为

通信基础。
底盘控制

底盘控制系统中的ABS、ESP、EPS等

模块通过CAN总线实现信息共享和控

制。

发动机控制

通过CAN总线，发动机控制器可以与

其他控制器交换信息，实现发动机的精

确控制。

CAN总线在汽车行业的应用
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原车CAN总线系统的结构和功能

结构

原车CAN总线系统由多个节点组成，

包括发动机控制器、车身控制器、仪

表盘等，通过双绞线或光纤连接，形

成一个总线网络。

功能

原车CAN总线系统可以实现数据共享、

信息交互和协同控制等功能，提高了

整车的智能化和可靠性。



原车CAN总线系统的传输速率和带

宽有限，无法满足日益增长的数据传

输需求。

随着汽车电子化程度的提高，越来越

多的设备接入CAN总线，导致总线负

载过大，出现通信延迟和故障的风险

增加。

原车CAN总线系统的局限性和挑战

挑战

局限性



增强可靠性和稳定性
随着汽车电子化程度的提高，对原车CAN总线系统的可靠性和稳
定性也提出了更高的要求，需要进行升级以提高其性能。

优化控制策略和智能化水平
通过升级原车CAN总线系统，可以实现更优的控制策略和更高的
智能化水平，从而提高整车的性能和安全性。

提高传输速率和带宽
为了满足日益增长的数据传输需求，原车CAN总线系统需要进行
升级，提高传输速率和带宽。

原车CAN总线系统升级的必要性
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