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PLC应用技术项目化教程
        （西门子S7-1200）



项目4 工作台自动往返控制



☆ ☆ 任务1 学习PLC常用位指令

※ 学习目标：

1.掌握置位/复位指令、置位优先（RS）/复位优先（SR）触发器及应用；

2.掌握边沿检测触点指令和检测信号边沿指令及应用。
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1.置位指令

☆ ☆ 任务1  学习PLC常用位指令

将指定的地址位置位，

即变为1，并保持

☆ 置位/复位指令
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2.复位指令

☆ ☆ 任务1  学习PLC常用位指令

将指定的地址位复位，

即变为0，并保持

☆ 置位/复位指令



☆ ☆ 任务1  学习PLC常用位指令

当M10.0为1，Q0.0为1，之后，即使M10.0为0，Q0.0保持1，直到M10.1为1

时，Q0.0变为0。这两条指令非常有用。置位/复位指令不一定要成对使用。

置位/复位指令示例图

典型的梯形图之一——置位/复位电路 

☆ 置位/复位指令



☆ ☆ 任务1  学习PLC常用位指令

实现的控制完全一样

“启-保-停”电路

置位/复位电路 



☆ ☆ 任务1  学习PLC常用位指令

【例4-2】下图为实现电动机正反转的梯形图，请试用置位（S）/复位(R)指令编写出对应的梯形图

程序，控制要求不变。 

思考



☆多点置位（SET_BF）/多点复位（RESET_BF）指令

☆ ☆ 任务1  学习PLC常用位指令



☆置位优先（RS）/复位优先（SR）触发器

☆ ☆ 任务1  学习PLC常用位指令



☆置位优先（RS）/复位优先（SR）触发器

☆ ☆ 任务1  学习PLC常用位指令



☆ ☆  小试身手



☆边沿检测触点指令 

☆ ☆ 任务1  学习PLC常用位指令

上升沿检测触点 下降沿检测触点



☆边沿检测触点指令 

☆ ☆ 任务1  学习PLC常用位指令



☆ ☆ 任务1  学习PLC常用位指令

☆边沿检测触点指令 

思考



☆检测信号边沿指令

☆ ☆ 任务1  学习PLC常用位指令



☆检测信号边沿指令

☆ ☆ 任务1  学习PLC常用位指令



☆监控表和强制表
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