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 基于机器视觉的车载行车记录仪自动化测试系统                            

摘  要

由于 5G技术、人工智能、大数据、云计算的快速发展，李克强总理签批

《中国制造 2025》等等，随着中国制造企业的快速崛起，企业越来以创新引导

发展战略，智能制造、机器视觉、自动化测试在制造业中也越来越被重视，可

编程序控制器在智能制造的自动化测试中得到了快速发展，车载行车记录仪越

以制造业也由以前的手工测试发展成为配合机械手、机械视觉、可编程序控制

器，运动控制结合相关仪器仪表实现全自动化测试，大大提高了生产效率。

随着自动控制、机器视觉、机器人的应用推广以及员工的不稳定性、员工

工资、招工难等问题，一些企业老板逐渐转变思维自动化测试成为了趋势，我

们也结合车载行车记录仪实际的生产工艺、以及生产企业的支持经过和企业的

多次探讨最终确定了已机器视觉为基础的自动化测试方案。由原来的 10 个人操

作最后完成由 1 人操作，由以前每小时 160PCS 产能提高每小时 240PCS。
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