1、 在转速负反馈单闭环有静差直流调速系统中，突减负载后又进入稳定运行状态，此时晶闸管整流装置的输出电压 Ud 较负载变化前是（ ）了。

· A、增加
· B、不变
·  (
正确的答案
是
C
)C、减小







2、 双闭环无静差V-M 调速系统，起动过程的恒流升速阶段中，UPE 的输出电压（）。

· A、逐渐增加
· B、不变
·  (
正确的答案
是
A
)C、逐渐减小







 (
A、
)3、 下列各项指标中，反应系统抗干扰性能指标的是（ ）。








·  (
B、
) (
D、
)C、σ


 (
正确的答案
是
D
)
4、 双闭环调速系统在稳定运行时，控制电压Uct 的大小取决于（ ）。

· A、Idl
· B、n
· C、n 和Idl
·  (
正确的答案
是
C
)D、α和β







5、 如下关于转速开环恒压频比控制调速系统（通用变频器-异步电动机调速系统）论述正确的是（ ）。

· A、二极管整流器输出端的大电容仅仅用于滤波作用
· B、二极管整流器是全波整流装置，由于输出端有滤波电容存在，因此输入电流波形中谐波含量很低
· C、通用变频器一般用电阻来吸收制动能量

 (
D、
，输出功率低于输入功率
) (
正确的答案
是
C
)







 (
6、 在 PWM 技术中，改变占空比ρ值，可以实现调压的目的，试选择：
保持一定，使
在 
0~∞范围内变
) (
化，属于（B）；
保持一定，使
在 0~∞范围内变化，属于（C）；
=T
 保持一定，使
在 
0~
)∞范围内变化，属于（ ）

· A、定频调宽法
· B、定宽调频法
·  (
正确的答案
是
C
)C、调宽调频法







7、 比例微分的英文缩写是（ ）。

· A、PI
· B、PD
· C、VR
·  (
正确的答案
是
B
)D、PID







8、 在交—直—交变频装置中，若采用不控整流，则PWM 逆变器的作用是（ ）。

· A、调压
· B、调频
· C、调压调频
·  (
正确的答案
是
C
)D、调频与逆变







 (
A、
，输出功率低于输入功率
) (
B、
，输出功率高于输入功率
) (
C、
，输出功率高于输入功率
)9、 绕线式异步电动机双馈调速，如原处于低同步电动运行，在转子侧加入与转子反电动势相位相同的反电动势，而负载为恒转矩负载，则（ ）。

 (
正确的答案
是
B
)
10、 在加速度输入下的Ⅱ型系统稳态时的误差为（ ）。

· A、0
· B、恒值
· C、无穷大
·  (
正确的答案
是
B
)D、无法计算







11、 转速、电流双闭环调速系统在稳态工作点上时，给定电压决定的是（ ）

· A、负载电流
· B、转速
· C、电枢电流
·  (
正确的答案
是
B
)D、控制电压







12、 转速电流双闭环调速系统中的两个调速器通常方式是( )。

· A、PID
· B、PI
· C、P
·  (
正确的答案
是
B
)D、 PD







13、 转速、电流双闭环不可逆系统正常稳定运转后，发现原定正向与机械要求的正方向相反，需改变电机运行方向。此时不应（ ）。

· A、调换磁场接线
· B、 调换电枢接线
· C、同时调换磁场和电枢接线
·  (
正确的答案
是
C
)D、 同时调换磁场和测速发电机接线







14、 异步电动机变压变频调速时，采用（ ）控制方式，可获得一线性机械特性。

· A、U1／f1=常值
· B、Eg/f1=常值
· C、Es/f1=常值
·  (
正确的答案
是
B
)D、Er/f1=常值







15、 双闭环无静差V-M 调速系统中，增加UPE 的增益，系统稳定后转速反馈电压（ ）。

· A、增加
· B、不变
·  (
正确的答案
是
B
)C、减小







16、 下列交流异步电动机的调速方法中，应用最广的是（ ）。

· A、降电压凋速
· B、变极对数调速
· C、变压变频调速
·  (
正确的答案
是
C
)D、转子串电阻调速







17、 SPWM 技术中，调制波是频率和期望波相同的（ ）。

· A、正弦波
· B、方波
· C、等腰三角波
·  (
正确的答案
是
A
)D、锯齿波











·  (
18、 普通串级调速系统中，逆变角
，则（ ）。
)A、转速上升，功率因数下降
· B、转速下降，功率因数上升
· C、转速上升，功率因数上升
· D、转速下降，功率因数下降

 (
正确的答案
是
C
)
19、 下列不属于异步电动机动态数学模型特点的是（ ）。

· A、高阶
· B、低阶
· C、非线性
·  (
正确的答案
是
B
)D、强耦合







20、 在闭环转速有差系统稳定运行中，突加负载后又进入稳定运行，可控硅整流装置的输出电压Ud 将：（）

· A、增加
· B、减少
·  (
正确的答案
是
A
)C、恢复原值







21、 在单闭环反馈控制系统中，不能被抑制变化是（ ）

· A、放大器输出电压漂移
· B、测速反馈系数变化
· C、电动机励磁变化
·  (
正确的答案
是
B
)D、主电路电阻增大







22、 带二极管整流器的SPWM 变频器是以正弦波为逆变器输出波形，是一系列（ ）的矩形波。

· A、幅值不变，宽度可变
· B、幅值可变，宽度不变
· C、幅值不变，宽度不变
·  (
正确的答案
是
A
)D、幅值可变，宽度可变







23、 速度单闭环系统中，不能抑制（ ）的扰动。

· A、调节器放大倍数
· B、电网电压波动

· C、负载
·  (
正确的答案
是
D
24、
 
某闭环调速系统的调速范围是
 
1500～150r/min，要求系统的静差
率
s
2%，那么系统允许的静态速降是
)D、测速机励磁电流









（ ）。

· A、3.06r/min
· B、4.13r/min
·  (
正确的答案
是
A
)C、4r/min







25、 在线饶转子异步电动机串级调速系统中，转子绕组：（ ）

· A、只能向电机输入功率
· B、既能向电机输入功率，又能向电网回馈功率
· C、不能向电网回馈功率
·  (
正确的答案
是
B
)D、以上都不对







26、 下列异步电动机调速方法属于转差功率消耗型的调速系统是（ ）。

· A、降电压调速
· B、串级调速
· C、变极调速
·  (
正确的答案
是
A
)D、变压变频调速







27、 双闭环无静差V-M 调速系统中，如下关于转速调节器ASR 和电流调节器ACR 的作用论述正确的是（	）。

· A、ASR 对负载变化起抗扰作用
· B、ASR 对电网电压的波动起及时抗扰的作用
·  (
正确的答案
是
A
)C、ASR 在转速动态过程中有加快动态过程的作用







28、 生产机械的负载转矩特性是（ ）。


















· [image: ]A、位能性恒转矩负载
· B、风机、泵类负载
·  (
正确的答案
是
C
)C、恒功率转矩负载







29、 转速、电流双闭环调速系统中转速调节器的英文缩写是（ ）。

· A、ACR
· B、AVR
· C、ASR
·  (
正确的答案
是
C
)D、ATR







30、 可以使系统在无静差的情况下保持恒速运行，实现无静差调速的是（ ）。

· A、比例控制
· B、积分控制
· C、微分控制
·  (
正确的答案
是
B
)D、比例微分控制







31、 限止电流冲击的最简单方法是采用（ ）。

· A、转速微分负反馈
· B、电流截止负反馈
· C、电压负反馈
·  (
正确的答案
是
B
)D、带电流正反馈的电压负反馈

32、 电动机在调速过程中，保持电枢电流不变情况下，输出转矩不变的调速称为( )。

· A、 恒转矩调速
· B、恒功率调速
·  (
正确的答案
是
A
)C、 恒压调速







33、 无静差单闭环调速系统，稳态时，转速的给定值与反馈值相同，此时调节器的输出（ ）。

· A、为 0
· B、正向逐渐增大
· C、负向逐渐增大
·  (
正确的答案
是
D
)D、保持恒定值不变







34、 下列不属于交流异步电动机动态数学模型特点的是（ ）。

· A、 高阶
· B、线性
· C、非线性
·  (
正确的答案
是
B
)D、强耦合







35、 三相桥式整流电路近似的一阶惯性环节的时间常数为（ ）。

· A、10ms
· B、3.33ms
·  (
正确的答案
是
C
)C、1.67ms







36、 SPWM 技术中，调制波是频率和明望波相同的（ ）。

· A、正玄波
· B、方波
· C、等腰三角波
· D、锯齿波

 (
正确的答案
是
A
)
37、 在定性的分析闭环系统时，截止频率越低．则系统的稳定精度（ ）。

· A、越高
· B、越低
· C、不变
·  (
正确的答案
是
B
)D、不确定







38、 某转速负反馈单闭环直流调速系统的静特性如图，其转差率和调速范围分别为：（）















· [image: ]A、s = 4%，D=5
· B、s=20%，D= 6
· C、s=20%，D=5
·  (
正确的答案
是
B
)D、s=4%，D=6







39、 在典型I 型系统中，当时间常数T 已知时，随着放大系数K 增大，系统快速性（	）。

· A、变差
· B、变好
·  (
正确的答案
是
B
)C、不变







40、 在无静差调速系统中，调节对象里含有积分环节，突加给定后PI 调节器没有饱和，系统到达稳态前被调量会出现超调吗？（）

· A、不会超调
· B、一定超调
· C、可能超调也可能不超调

 (
正确的答案
是
B
)
41、 控制系统能够正常运行的首要条件是（ ）。

· A、抗扰性
· B、稳定性
· C、快速性
·  (
正确的答案
是
B
)D、准确性







42、 在直流电动机调速方法中弱磁调速是（ ）调速。

· A、恒转矩调速
· B、恒功率调速
·  (
正确的答案
是
B
)C、恒压调速







43、 在转速负反馈单闭环有静差直流调速系统中，突减给定电压后又进入稳定运行状态，此时晶闸管整流装置的输出电压Ud 较给定电压变化前是（ ）了。

· A、增加
· B、不变
·  (
正确的答案
是
C
)C、减小







44、 不属于双闭环直流调速系统的起动过程中阶段为（ ）

· A、电流上升
· B、恒流升速
· C、转速调节
·  (
正确的答案
是
D
)D、全压起动







45、 某单闭环直流调速系统的开环放大系数为19 时，额定负载下电动机转速降落为8r/min，如果开环速降不变，要使闭环速降降为 4r/min，则开环放大系数应为（ ）。
· A、19

· B、29
·  (
正确的答案
是
C
)C、39







46、 调速系统的稳态性能指标包括调速范围和（）。

· A、超调量
· B、静差率
·  (
正确的答案
是
B
)C、恢复时间







47、 在桥式可逆直流脉宽调速系统当中，分流电阻的作用是（）。

· A、限流
· B、分压
·  (
正确的答案
是
C
)C、抑制泵升电得多







48、 在转速开环的交-直-交电流源变频调速系统中,GFC 的作用是( )

· A、加快频率环节的变化
· B、加快电压环节的变化
· C、减慢频率环节的变化
·  (
正确的答案
是
A
)D、减慢电压环节的变化







49、 在无静差调速系统中，如果突加负载，到稳态时转速会恢复原值，可控硅整流装置的输出电压Ud 将：（）

· A、恢复原值
· B、减少
·  (
正确的答案
是
C
)C、增加







50、 某单闭环直流调速系统，额定负载下电动机转速降落为8r/min，如果负载转矩降为额定负载的一半，那么它的闭环速降为（ ）。
· A、4r/min

· B、6r/min
·  (
正确的答案
是
A
)C、8r/min







51、 下列关于转速反馈闭环调速系统反馈控制基本规律的叙述中，错误的是（ ）。

· A、只用比例放大器的反馈控制系统，其被调量仍是有静差的
· B、反馈控制系统可以抑制不被反馈环节包围的前向通道上的扰动
· C、反馈控制系统的作用是：抵抗扰动、服从给定
·  (
正确的答案
是
B
)D、系统的精度依赖于给定和反馈检测的精度







52、 在转速电流双闭环调速系统中，选用了典型Ⅱ型系统，因为转速环性能是以（ ）

· A、跟随为主
· B、抗扰为主
· C、静态为主
·  (
正确的答案
是
B
)D、稳态为主







53、 双闭环无静差V-M 系统中，改变（ ）不能改变稳态转速。

· A、给定电压
· B、电流反馈系数
·  (
正确的答案
是
B
)C、转速反馈系数







54、 静差率和机械特性的硬度有关，当理想空载转速一定时，特性越硬，则静差率( )。

· A、越小
· B、越大
· C、不变
·  (
正确的答案
是
A
)D、不确定







55、 双闭环无静差V-M 调速系统，起动过程的恒流升速阶段中，ACR 的输出电压（	）。

· A、逐渐增加
· B、不变
·  (
正确的答案
是
A
)C、逐渐减小







56、 闭环系统的静特性表示闭环系统电动机的稳态关系是（ ）。

· A、转速与电枢回路总电阻间的
· B、转速与给定电压间的
· C、转速与负载电流间的
·  (
正确的答案
是
C
)D、转速与开环放大系数间的







57、 一个设计较好的双闭环调速系统在稳态工作时（ ）。

· A、两个调节器都饱和
· B、两个调节器都不饱和
· C、ST 饱和，LT 不饱和
·  (
正确的答案
是
B
)D、ST 不饱和，LT 饱和







58、 中频段越宽，则系统的（ ）

· A、稳定性越好
· B、快速性越好
· C、稳态精度越高
·  (
正确的答案
是
A
)D、抗干扰能力越强








59、 双闭环调速系统在稳定运行时，控制电压U
ct

· A、I

的大小取決于（ ）。

dl

· B、n

· C、 n 和 I
d1
· D、a 和β

 (
正确的答案
是
C
)
60、 单相桥式整流电路近似的一阶惯性环节的时间常数为（ ）。

· A、5ms
· B、10ms
·  (
正确的答案
是
A
)C、20ms







61、 双闭环无静差V-M 系统中，改变（ ）能够改变稳态转速。

· A、整流环节放大系数
· B、电流反馈系数
·  (
正确的答案
是
C
)C、转速反馈系数







62、 在转速负反馈单闭环有静差直流调速系统中，当（	）变化时，系统没有抗扰作用。

· A、测速发电机励磁
· B、电动机励磁电流
·  (
正确的答案
是
A
)C、电枢电阻







63、 磁通控制基本方程式表明转子磁链与定子电流的励磁分量之间的传递函数是一个（ ）。

· A、一阶惯性环节
· B、二阶惯性环节
· C、三阶惯性环节
·  (
正确的答案
是
A
)D、四阶惯性环节







64、 交流电动机变频变压调速系统属于（ ）。

· A、转差功率不变型调速系统
· B、转差功率消耗型调速系统
· C、转差功率回馈型调速系统

 (
正确的答案
是
A
)
65、 在转速负反馈单闭环有静差直流调速系统中，当（	）变化时，系统没有抗扰作用。

· A、转速反馈系数
· B、电动机励磁电流
·  (
正确的答案
是
A
)C、电枢电阻







66、 异步电动机VVVF 调速系统中低频电压补偿的目的是（ ）

· A、补偿定子电阻压降
· B、补偿定子电阻和漏抗压降
· C、补偿转子电阻压降
·  (
正确的答案
是
A
)D、补偿转子电阻和漏抗压降







67、 恒 Eg/ω1 调速系统，最大电磁转矩（ ）。

· A、与ω1 无关
· B、随ω1 增大而增大
·  (
正确的答案
是
A
)C、随ω1 增大而减小







68、 在典型I 型系统中，当时间常数T 已知时，随着放大系数K 减小，超调量（	）。

· A、减小
· B、增大
·  (
正确的答案
是
A
)C、不变







69、 下列异步电动机调速方法属于转差功率消耗型的调速系统是 ( )

· A、降电压调速
· B、串级调速
· C、变极调速
· D、变压变频调速

 (
A、
) (
B、
) (
C、
) (
D、
) (
正确的答案
是
D
)
70、 为了增加系统响应的快速性，我们应该在系统中引入（ ）环节进行调节。

· A、比例
· B、积分
·  (
正确的答案
是
A
) (
71、 桥式可逆PWM 变换器给直流电动机供电时采用双极性控制方式，其输出平均电压
等于（ ）。
)C、微分



































 (
正确的答案
是
B
)
72、 V-M 系统中，采用三相整流电路，为抑制电流脉动，可采用的主要措施是（）。

· A、减小电流
· B、设置平波电抗器
·  (
正确的答案
是
B
)C、增大负载电阻







73、 转速、电流双闭环调速系统中的两个调速器通常采用的控制方式是 ( )。

· A、PID
· B、PI
· C、P

 (
D、
，输出功率低于输入功率
) (
正确的答案
是
B
)
74、 恒 Us/ ω1 调速系统，最大电磁转矩（ ）。

· A、与ω1 无关
· B、随ω1 增大而增大
·  (
正确的答案
是
B
)C、随ω1 增大而减小







 (
A、
，输出功率低于输入功率
) (
B、
，输出功率高于输入功率
) (
C、
，输出功率高于输入功率
)75、 绕线式异步电动机双馈调速，如原处于低同步电动运行，在转子侧加入与转子反电动势相位相同的反电动势，而负载为恒转矩负载，则（ ）













 (
正确的答案
是
C
)
76、 转速、电流双闭环系统，采用PI 调节器，稳态运行时， ASR 的输出量取决于（）。

· A、负载电压
· B、电源频率
·  (
正确的答案
是
C
)C、负载电流







77、 静差率和机械特性的硬度有关，当理想空载转速一定时，特性越硬，则静差率（ ）。

· A、越小
· B、越大
· C、不变
·  (
正确的答案
是
A
)D、不确定







78、 转速、电流双闭环调速系统在稳态工作点上时，ASR 的输出是由（ ）

·  (
D、
)A、负载电流决定
· B、给定电压决定
· C、转速决定
·  (
正确的答案
是
A
)D、控制电压决定







79、 双闭环无静差V-M 调速系统，若起动过程中ASR 未达到饱和，则会发生（ ）。

· A、起动过程变快
· B、起动过程变慢
·  (
正确的答案
是
B
)C、不影响起动过程







80、 双闭环无静差V-M 调速系统中，增加反馈系数α，系统稳定后转速反馈电压（	）。

· A、增加
· B、不变
·  (
正确的答案
是
B
)C、减小







81、 带有比例调节器的单闭环直流调速系统，如果转速的反馈值与给定值相等，则调节器的输出为（ ）

· A、零
· B、大于零的定值
· C、小于零的定值
·  (
正确的答案
是
A
)D、保持原先的值不变







 (
A、
) (
B、
) (
C、
)82、 如果要改变双闭环无静差V-M 系统的转速，可调节（ ）。

 (
正确的答案
是
C
)
 (
A、
) (
B、
) (
C、
)83、 在转速、电流双闭环调速系统中，速度给定Ugn 未变，转速反馈系数?增加，系统稳定后速度反馈电压Ufn 变化情况是：（）









 (
正确的答案
是
C
)
84、 转速、电流双闭环调速系统当中，两个调节器采用（）联接。

· A、串联
· B、并联
·  (
正确的答案
是
A
)C、串并联







85、 某单闭环直流调速系统的开环放大系数为19 时，额定负载下电动机转速降落为8r/min，如果将开环放大系数提高到 39，开环速降不变，那么它的闭环速降为（ ）。

· A、4r/min
· B、6r/min
·  (
正确的答案
是
A
)C、8r/min







86、 不属于跟随性能指标为（ ）。

· A、动态降落
· B、超调量
· C、调节时间
·  (
正确的答案
是
A
)D、上升时间







87、 SPWM 技术中，载波是频率比期望波高得多的（）

· A、正弦波

· B、方波
· C、等腰三角波
·  (
正确的答案
是
C
)D、锯齿波







88、 双闭环无静差V-M 调速系统中，如下关于转速调节器ASR 和电流调节器ACR 的作用论述正确的是（	）。

· A、ACR 对负载变化起抗扰作用
· B、ASR 对电网电压的波动起及时抗扰的作用
·  (
正确的答案
是
C
)C、ACR 在转速动态过程中有加快动态过程的作用







89、 正弦波脉宽调制的英文缩写是（）

· A、PID
· B、PWM
· C、SPWM
·  (
正确的答案
是
C
)D、PD








90、 当理想空载转速n

相同时，闭环系统的静差率 S 与开环下的 S

之比为（ ）。

0	b	k

· A、1

· B、0 （K 为开环放大倍数）
· C、1+K
·  (
正确的答案
是
D
)D、1/（1+K）







91、 在定性的分析闭环系统性能时，截止频率ωc 越低,则系统的稳定精度（）

· A、越高
· B、越低
· C、不变
· D、不确定

 (
正确的答案
是
B
)
92、 三相半波整流电路近似的一阶惯性环节的时间常数为（ ）。

· A、10ms
· B、3.33ms
·  (
正确的答案
是
B
)C、1.67ms







93、 在加速度输入下的I 型系统稳态时的误差为（ ）

· A、0
· B、恒值
· C、无穷大
·  (
正确的答案
是
C
)D、无法计算







94、 在转速负反馈单闭环有静差直流调速系统中，当（	）变化时，系统没有抗扰作用。

· A、电流反馈系数
· B、转速反馈系数
·  (
正确的答案
是
B
)C、UPE 的放大倍数







95、 静差率和机械特性的硬度有关，当理想空载转速一定时，特性越硬，则静差率( )。

· A、

越小

· B、 越大
· C、不变
·  (
正确的答案
是
A
96、 系统开环传递函数为
，此系统为（ ）
)D、不确定

· A、Ⅰ型系统
· B、Ⅱ型系统
· C、Ⅲ型系统
·  (
正确的答案
是
A
)D、Ⅳ型系统







97、 双闭环无静差V-M 调速系统中，如下关于转速调节器ASR 和电流调节器ACR 的作用论述正确的是（	）。

· A、ACR 对负载变化起抗扰作用
· B、ACR 对电网电压的波动起及时抗扰的作用
·  (
正确的答案
是
B
)C、ASR 在转速动态过程中有加快动态过程的作用







98、 双闭环无静差V-M 调速系统中，增加反馈系数β，系统稳定后转速反馈电压（	）。

· A、增加
· B、不变
·  (
正确的答案
是
B
)C、减小







99、 转差频率控制变频调速系统的基本思想是控制（ ）。

· A、电机的调速精度
· B、电机的动态转矩
· C、电机的气隙磁通
·  (
正确的答案
是
C
)D、电机的定子电流







100、 异步电动机数学模型的组成不包括（ ）。

· A、电压方程
· B、磁链方程
· C、转矩方程
· D、外部扰动

 (
正确的答案
是
D
)
101、 直流双闭环调速系统中出现电源电压波动和负载转矩波动时，（ ）。

· A、 ACR 抑制电网电压波动，ASR 抑制转矩波动
· B、ACR 抑制转矩波动，ASR 抑制电压波动
· C、ACR 放大转矩波动，ASR 抑制电压波动
·  (
正确的答案
是
A
)D、ACR 放大电网电压波动，ASR 抑制转矩波动







102、 对于调速系统，最重要的动态性能是（ ）

· A、稳定性能
· B、快速性能
· C、抗扰性能
·  (
正确的答案
是
C
)D、跟踪性能







103、 双闭环无静差V-M 系统中，改变（	）不能改变稳态转速。

· A、给定电压
· B、转速反馈系数
·  (
正确的答案
是
C
)C、整流环节放大系数







104、 转速PID 调节器的双闭环系统与转速PI 调节器的双闭环系统相比，（ ）

· A、抗负载干扰能力弱
· B、动态速降增大
· C、恢复时间延长
·  (
正确的答案
是
C
)D、抗电网电压扰动能力增强







105、 与矢量控制相比，直接转矩控制（ ）。

· A、调速范围宽
· B、控制性能受转子参数影响大

· C、计算复杂
·  (
正确的答案
是
D
)D、控制结构简单







106、 正弦波脉宽调制的英文缩写是（ ）。

· A、PID
· B、PWM
· C、SPWM
·  (
正确的答案
是
C
)D、PD







107、 异步电动机VVVF 调速系统的机械特性最好的是（ ）。

· A、恒 U /ω1 控制
1

· B、恒 E /ω1 控制
g

· C、恒 E /ω1 控制
r

·  (
1
正确的答案是
C
)D、恒 I /ω1 控制







108、 转速、电流双闭环调速系统中电流调节器的英文缩写是（ ）。

· A、ACR
· B、AVR
· C、ASR
·  (
正确的答案
是
A
)D、ATR







109、 下列交流异步电动机的调速方法中，应用最广的是（）

· A、降电压调速
· B、变极对数调速
· C、变压变频调速
· D、转子串电阻调速

 (
正确的答案
是
C
)
110、 无静差调速系统的PI 调节器中P 部份的作用是（ ）

· A、消除稳态误差
· B、不能消除稳态误差也不能加快动态响应
· C、既消除稳态误差又加快动态响应
·  (
正确的答案
是
D
)D、加快动态响应







111、 截止频率越高，则系统的（ ）

· A、稳定性越好
· B、快速性越好
· C、稳态精度越高
·  (
正确的答案
是
B
)D、抗干扰能力越强







112、 调速系统的静差率指标应以何时所能达到的数值为准（ ）。

· A、平均速度
· B、最高速
· C、最低速
·  (
正确的答案
是
C
)D、任意速度







113、 I 型系统的随动系统，不能用于输入为（ ）

· A、1
· B、100
·  (
D、
)C、t


 (
正确的答案
是
D
)
114、 异步电动机VVVF 调速系统的机械特性最好的是（ ）
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