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1 Einleitung

1 Einleitung

1.1 Dokumentation der Optionen

Die Dokumentation zu dieser Option besteht aus folgenden Teilen:

®m Montage- und Betriebsanleitung fiir Energiezufiihrungen dieses Roboter-
baumusters (Basisdokumentation)

= Montage- und Betriebsanleitung fur artikelnummernspezifische Energie-
zufiihrung

m Teilekatalog fir diese Option auf Datentrager
= Montage- und Betriebsanleitung der jeweiligen Ubergeordneten Anlage

Jede Anleitung ist ein eigenes Dokument.

Die Basisdokumentation "Montage- und Betriebsanleitung fur Energiezufih-

rung" enthalt alle wesentlichen Informationen fiir alle Energiezufiihrungen die-
ses Roboterbaumusters, ohne jedoch auf spezifische Informationen zu einer
bestimmten Energiezufiihrung einzugehen. Diese Informationen sind dann ei-
nem weiteren Dokument, der "artikelnummernspezifischen Montage- und Be-
triebsanleitung" zu entnehmen. Hier sind alle Informationen enthalten, die nur
eine ganz bestimmte Energiezufihrung (Art.-Nr.) betrifft. Fir grundlegende In-
formationen sind immer beide Dokumente zu betrachten.

1.2 Darstellung von Hinweisen

Sicherheit

Hinweise

Diese Hinweise dienen der Sicherheit und miissen beachtet werden.

A GEFAHR Diese H|nW(_e|se bedeuten, dass Tod <_)d_er sc_hwere Ver-

letzungen sicher oder sehr wahrscheinlich eintreten
werden, wenn keine Vorsichtsmafinahmen getroffen werden.

Diese Hinweise bedeuten, dass Tod oder schwere Ver-
| /\ WARNUNG letzungen eintreten kdnnen, wenn keine Vorsichtsmal3-
nahmen getroffen werden.

Diese Hinweise bedeuten, dass leichte Verletzungen
IAVORSICHTI eintreten kdnnen, wenn keine Vorsichtsmallnahmen

getroffen werden.

m Diese Hinweise bedeuten, dass Sachschaden eintreten
kdnnen, wenn keine Vorsichtsmalinahmen getroffen

werden.

Diese Hinweise enthalten Verweise auf sicherheitsrelevante Informa-
A tionen oder allgemeine SicherheitsmaRnahmen.

Diese Hinweise beziehen sich nicht auf einzelne Gefahren oder ein-
zelne VorsichtsmalRnahmen.

Dieser Hinweis macht auf Vorgehensweisen aufmerksam, die der Vorbeu-
gung oder Behebung von Not- oder Stdrfallen dienen:

‘ SICHERHEITS- ‘ Mit diesem Hinweis gekennzeichnete Vorgehensweisen
CUITEENIESEE missen genau eingehalten werden.

Diese Hinweise dienen der Arbeitserleichterung oder enthalten Verweise auf
weiterfihrende Informationen.
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e | Hinweis zur Arbeitserleichterung oder Verweis auf weiterflihrende In-
1 formationen.
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2 Zweckbestimmung KU KA

2 Zweckbestimmung

2.1 Zielgruppe

Diese Dokumentation richtet sich an Benutzer mit folgenden Kenntnissen:

m Fortgeschrittene Kenntnisse im Maschinenbau
m  Fortgeschrittene Kenntnisse in der Elektrotechnik
m  Systemkenntnisse der Robotersteuerung

@ | Furden optimalen Einsatz unserer Produkte empfehlen wir unseren
l Kunden eine Schulung im KUKA College. Informationen zum Schu-

lungsprogramm sind unter www.kuka.com oder direkt bei den Nieder-
lassungen zu finden.

2.2 Bestimmungsgemaéale Verwendung

Verwendung Die bestimmungsgemaRe Verwendung der Energiezufiihrung ist die Versor-
gung von Werkzeugen oder Vorrichtungen am Roboter mit Energie. Dazu ge-
horen die Ubertragung von Steuer- und Messsignalen zur Ansteuerung und
Uberwachung der Werkzeuge und Vorrichtungen und die Versorgung mit Luft
und Wasser.

Zur bestimmungsgemalen Verwendung gehdren auch die standige Beach-
tung der Betriebs- und Montageanleitungen des Robotersystems und dessen
Optionen, sowie insbesondere die Befolgung der Wartungsvorschriften.

Fehlanwendung Alle von der bestimmungsgemaflen Verwendung abweichenden Anwendun-
gen gelten als Fehlanwendung und sind unzulassig. Dazu zahlen z. B.:
= Einsatz mit nicht spezifizierten Medien

Einsatz auRerhalb der zulassigen Betriebsgrenzen

Einsatz in explosionsgefahrdeter Umgebung

Einsatz im Untertagebau

Einsatz an nicht zugelassenen Robotersystemen

m Veranderungen an Energiezuflihrung und Roboter-

struktur, z. B. das Anbringen von Bohrungen o. &. kann
zu Schaden an den Bauteilen fiihren. Dies gilt als nicht bestimmungsgemafe
Verwendung und fiihrt zum Verlust von Garantie- und Haftungsanspriichen.

nur innerhalb einer CE-konformen Anlage betrieben werden.

: Diese Baugruppe ist Bestandteil einer kompletten Anlage und darf
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3 Produktbeschreibung

3 Produktbeschreibung

3.1 Beschreibung Energiezufihrung Al - A3

Ubersicht

Diese Beschreibung gilt fir alle Standardroboter der Produktreihe QUAN-
TEC K. Unterschiedliche Reichweiten haben keinen Einfluss auf Aufbau und
Funktion der Energiezufihrung.

Die Energiezuflihrung besteht aus folgenden Hauptbaugruppen:
Schlauchpaket
Schnittstelle A1

Schnittstelle A3
Befestigungsmaterial

Der Roboter kann fiir den Einsatz in bestimmten Produktionstechnologien mit
einer Energiezufiihrung (>>> Abb. 3-1 ) zwischen Grundgestell (Achse 1) und
Arm (Achse 3) ausgestattet werden. Eine Energiezufiihrung besteht aus ei-
nem fir die jeweilige Technologie typischen Schlauchpaket fiir Medien und Si-
gnale und aus der fur die Befestigung erforderlichen Baugruppe
"Befestigungsmaterial". Die Energiezufihrung A1 - A3 ist zwischen der
Schnittstelle A1 am Grundgestell und der Schnittstelle A3 auf dem Arm instal-
liert und besteht aus einem aufgabenspezifischen Schlauchpaket mit einem
Schutzschlauch. Der Schutzschlauch ist im Karussell fest und am Arm dreh-
bar gelagert und wird entlang der Schwinge zur Schnittstelle A3 am Arm ge-
fuhrt. Die Leitungen des Schlauchpakets werden zentral durch das Getriebe
der Achse 1 gefiihrt.

Die kompakte Baugruppe kann ohne gré3eren Aufwand schnell ausgetauscht
werden. Sie ist so am Roboter angebracht, dass das Schlauchpaket den Ro-
boter nicht behindert, selbst aber eine méglichst grolRe Bewegungsfreiheit bei
geringstem Verschleif und gréf3tméglichen Schutz erhalt.
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