
动控制原理试题及答案

一、单选题

1 . 下面哪种控制属于自动控制（） ［单选题］

A . 自行车速度控制

B . 收音机音量控制

C .汽车驾驶控制

D . 空调器的温度控制。

2 .下列不是对自动控制系统性能的基本要求的是（） ［单选题］

A . 稳定性

B .复现性V

C .快速性

D .准确性

3 . 下列常用来描述静态特性的数学模型是（）［单选题］

A .微分方程

B .代数方程V

C ,差分方程

D .传递函数

4 .指数因数.其拉氏变换为（） ［单选题］

A. 1

B.V



c.

D

5 .典型的二阶振荡环节的传递函数为（I ［单选题］

A.V

B.

C.

D.

6 . 下列不属于动态性能指标的是（） ［单选题］

A 稳态误差V

B上升时间

C 峰值时间

D 最大超调量

7 .不属于控制系统设计过程步骤的是（） ［单选题］

A 根据需要制定技术指标

B根据技术指标设计若干解决方案

C 根据理论分析选择解决方案V

D 对所选择方案做细节设计

8 .系统的闭环传递函数为，则系统的极点为（\ ［单选题］

A.

B.V

D.



9 • 根轨迹的分支与（）数目相等。 ［单选题］

A 开环极点V

B 闭环极点

C 开环零点

D 闭环零点

1 0  . 某环节传递函数，则其频率特征的奈奎斯特图终点坐标为（\ ［单选题］

A.

B.

C.

D.V

11 . 下面哪种控制属于人工控制（）［单选题］

A 导弹飞行控制

B 汽轮机的转速控制

C 人造卫星控制

D 汽车驾驶控制V

12 . 自动控制系统不稳定的过渡过程是（X ［单选题］

A.发散振荡过程V

B.衰减振荡过程

C.单调过程

D.以上都不是

13 .下列不是用来描述动态方程的数学模型是（）［单选题］

A 差分方程



B传递函数V

（:状态方程

D 代数方程

14 .最大超调量的大小直接描述了系统的（）［单选题］

A 快速性

B 准确性

C 相对稳定性V

D 鲁棒性

15 . 一阶系统的放大系数K 越大，则 其 （ 1 ［单选题］

A.响应速度越慢

B.响应速度越快

C.调节时间越短

D.响应速度不变V

16 . 已知某二阶系统，则其单位阶跃响应峰值时间tp 为 （） ［单选题］

A. 1S

B. 2SV

C. . 3S

D.4S

17 .振荡环节属于（）系 统 ［单选题］

A 1阶

B2阶。

C 3阶



D 4阶

其它三个物理量不具有相似性（B ）

其它三个物理量不具有相似性（B ）

18 .比例控制的比例增益越小，则稳态偏差（） ［单选题］

A 越大V

B不变

C 越小

D 不确定

19 .设 ，当 K增大时，闭环系统（1 ［单选题］

A.由稳定到不稳定V

B. 由不稳定到稳定

C.始终稳定

D.始终不稳定

20 . 设积分环节的频率特征为，当频率从时，其极坐标平面上的奈奎斯特曲线是（X

［单选题］

A.正虚轴

B.负虚轴V

C.正实轴

D.负实轴

2 1 .下面不属于按给定值信号的特点对控制系统分类的是（） ［单选题］

A 定值控制系统

B 随动控制系统



C 程序控制系统

D 反馈控制系统V

22 . 一般说来，设计合理的自动控制系统，其动态特性多为（） ［单选题］

A 等幅振荡过程

B 增幅振荡过程

C 衰减振荡过程V

D 单调过程

23 . 下列哪一个物理量和其它三个物理量不具有相似性（）［单选题］

A 速度

B 电阻V

C 电流

D 流量

24 .对于欠阻尼的二阶系统，当阻尼比保持不变时（1 ［单选题］

A.无阻尼自然振荡频率越大，系统的调节时间越大。

B. 无阻尼自然振荡频率越大，系统的调节时间越小。V

C.无阻尼自然振荡频率越大，系统的调节时间不变。

D.无阻尼自然振荡频率越大，系统的调节时间不定。

25 .动态性能指标中的调整时间表示系统过渡过程持续的时间，从总体上反映了控制系

统的（）［单选题］

A 快速性V

B 准确性

C 稳定性



D 鲁棒性

26 .积分控制作用的积分时间取得过大，则动态偏差会（） ［单选题］

A 越大V

B不变

C 越小

D 不确定

27 .根轨迹的起点个数由（）确定。 ［单选题］

A 开环极点个数V

B开环零点个数

C 闭环极点个数

D 闭环零点个数

28 . 设开环传递函数为，在根轨迹的分离点处，其对应的K 值应为（\ ［单选题］

A.

B.

C1V

D.4

29 .系统特征方程具有正实部复根，则其单位脉冲响应（） ［单选题］

A .稳定

B .不稳定V

C ..临界稳定

D 不一定稳定

30 .某系统乃氏曲线当从时逆时针包围点（-1 J0）l 次 ，开环极点有一个位于右半平面，



则闭环极点位于右半平面的个数为（） ［单选题］

A. 0

B.1V

C..2

D.3

31 . 下面不属于按控制器的馈入信号特点分类的控制系统是（\ ［单选题］

A 反馈控制系统

B前馈控制系统

C 线性控制系统V

D 复合控制系统

32 .控制系统的输出量对输入量有影响的系统，称为（） ［单选题］

A .开环控制系统

B .闭环控制系统V

C . 前馈控制系统

D 自动控制系统

33 . 下列哪一个物理量和其它三个物理量不具有相似性（） ［单选题］

A 力

B 电容V

C 电压

D 水位

34 .稳态误差是衡量系统（）的重要指标［单选题］

A 稳定性



B准确性V

C 鲁棒性

D 快速性

35 .对于欠阻尼的二阶系统，当无阻尼自然振荡频率保持不变时（I  ［单选题］

A.越大，调整时间越大

B.越 大 ，调整时间越小V

36 .。型系统在单位阶跃输入下稳态位置误差系数为K ,则稳态误差为（） ［单选题］

A. K

B.

CV

DO

37 .单纯的前馈系统很少使用，因为它是一种（） ［单选题］

A 闭环系统

B开环系统V

C 串级系统

D 比值系统

38 . 设开环传递函数为，在根轨迹的分离点处，其对应的K 值为（1 ［单选题］

A.V

B.

C.1

D.4

39 .积分环节对数幅频特性斜率为（） ［单选题］



A. 0

B. -20dB/decV

C -40 dB/dec

D.-60 dB/dec

40 .增益裕量定义为奈氏曲线与（）相交处的幅值的倒数。 ［单选题］

A 正实轴

B负实轴V

C 原点

D虚轴

41 .闭环控制系统的缺点是（） ［单选题］

A 精度低

B 易受干扰影响

C成本高V

D结构简单

42 .对控制系统的要求首先是必须（） ［单选题］

A 准确

B稳定V

C快速

D经济性

43 .电气系统中的电流与液刀系统的下述量具有相似性的是（） ［单选题］

A .流量V

B .水位
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