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引  言

本规范以JJF1071 《国家计量校准规范编写规则》、JJF1001 《通用计量术语及定

义》、JJF1059.1 《测量不确定度评定与表示》为基础性系列规范进行制定。
本规范为首次发布。
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基于导航卫星的陆地定向系统校准规范

1 范围

本规范适用于基于导航卫星的陆地定向系统的校准。

2 引用文件

本规范引用了下列文件:

JJF1059.1 测量不确定度评定与表示

GB/T14911 测绘基本术语

GB/T17159 大地测量术语

GB/T18314 全球定位系统 (GPS)测量规范

BD420009 北斗/全球卫星导航系统 (GNSS)测量型接收机通用规范

GOST32453 全球导航卫星系统 坐标系统 确定点坐标变换的方法 (Global
navigationsatellitesystem.Coordinatesystems. Methodsoftransformationsfordeter-
minatedpointscoordinate)

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规范;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规范。

3 术语和定义

GB/T14911、GB/T17159界定的及以下术语和定义适用于本规范。

3.1 陆地定向系统 groundorientationsystem
在陆地上工作,基于卫星导航的原理,能够获得大地方位角的系统。

3.2 瞄准镜 sightmirror
表征方向的反光镜,一般为平面反射镜或DⅡ-180直角棱镜。

3.3 基准边 referenceline
椭球面上两个点连线作为一个测量角度的边。

3.4 基线向量 baselinevector
表征GNSS接收机各测点之间的位置关系,指GNSS接收机测点之间的坐标增量。

4 概述

导航卫星的陆地定向系统 (以下简称陆地定向系统)主要由卫星导航器件、壳体、
显控单元、定向系统主机等组成,其壳体上安装有能够代表其方位角的瞄准镜,如图1
所示。
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