
2022 年交通高职院校汽车专业学生技能大赛理

论考试题库及答案（共 260 题） 

 

判断题（对的打√，错的划×） 

1. 汽油泵的泵油量缺乏会影响发动机的加速性能（√   ） 

2. 高压线插孔漏电不会影响发动机的加速性能（  √  ） 

3. 配气正时不准可能会影响发动机的动力性能（√  ） 

4. 汽油泵的泵油量缺乏不会影响发动机的起动性能（  × ） 

5. 高压线插孔漏电可能会影响发动机的加速性能（  √ ） 

6. 节气门位置传感器不良，不一定会造成加载时发动机转速下降（√） 

7. 点火系性能不良，会造成加载时发动机转速下降（√ ） 

8. 点火系性能不良，会造成加载时发动机转速下降（√  ） 

9. 节气门位置传感器不良，一般不会造成加载时发动机转速下降

（× ） 

10. 电动燃油泵性能不良，会造成加载时发动机转速下降（√  ） 

11. 方波的占空比为 0.5。（ √ ） 

12. 数字电路中用“1”和“0”分别表现两种状态，二者无大小之分。

（ √ ） 

13. 因为逻辑表白式A+B+AB=A+B 成立，所以AB=0 成立。（ × ） 

14. 占空比的公式为：q = t
 w
 / T，则周期 T越大占空比q越小。（ × ） 
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15. R AM 中的信息，当电源断掉后又接通，则原存的信息不会改

变。（ × ） 

16. 轴的结构应该便于加工，且尽量减少应力集中。（ √ ） 

17. 键的功用是使齿轮实现轴向移动。（ × ） 

18. 圆锥销标注中的直径是指小端直径。（ √ ） 

19. 轴瓦做成双金属结构是为了节省贵重金属。（ × ） 

20. 齿轮传动所传递的功率范围较大。（ √ ） 

21. 广本车F22B 发动机上装置的VTEC 系统具有调节配气相位和

气门升程的功能。（ √ ） 

22. 广本车F22B 发动机上装置的VTEC 系统具有调节凸轮轴转角

的功能。（ × ） 

23. 丰田汽车上装置的 VVT-i 系统具有调节配气相位和气门升程

的功能（ × ） 

24. 丰田汽车上的双 VVT-i 系统具有调进排气凸轮轴转角的功能。

（ √ ） 

25. 丰田汽车上的装置的 VVT-i 系统具有直接调节进排气门升程

的功能。（ × ） 

26. 液力变矩器主要由泵轮、涡轮和导轮组成。（ √ ） 
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27. 液力变矩器主要由泵轮、涡轮、锁止机构组成。（ × ） 

28. 液力变矩器主要由泵轮、涡轮和叶轮组成。（ × ） 

29. 液力式自动变速器的换档信号装置由节气门阀和调速器组成。

（ √ ） 

30. 自动变速器的档位主要由手动阀和换档阀的位置决定。（ √ ）             

31. 行星齿轮机构按组合形式可分为辛普森式和定轴式。（ × ） 

自动变速器中的电磁阀可分成开关式和线性脉冲式，后者可通过

占空比改变来调节油压。（ √ ） 

32. 自动变速器的相邻两档的升档车速要大于降档车速。（ × ） 

33. 检查自动变速器液面高度时，发动机应处于熄火状态。（ × ） 

34. 装用自动变速器的车辆只能在P、N 位时才干起动发动机。（ √ ） 

35. 在“O/D OFF”指示灯熄灭状态下，自动变速器才可能升至超速

档。（ √ ） 

36. C VT 是指一种能连续换档的机械式无级传动装置。（ √ ） 

37. 一种能连续换档的机械式无级传动装置，文缩写为 VVT 。

（ × ） 

38. 电子控制的 CVT 系统的主要信号有发动机转速、车速、节气

门开度、换档控制信号等。（ √ ） 

39. 电子控制的 CVT 系统的主要信号有发动机转速、车速、轮速
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和换档控制信号等。（ × ） 

40. 一种能连续换档的机械式无级传动装置，其英文缩写为。（ √ ）  

41. 电子控制的 CVT 传动系统的主要控制信号是节气门的开度和

车速。（ √ ）  

42. 电子控制的 CVT 传动系统的主要控制信号是空气的流量和水

温。（ × ）  

43. 一种能连续换档的机械式无级传动装置，其英文缩写为 AT 。

（ × ）  

44. 一种能连续换档的机械式无级传动装置，其英文缩写为 CVT 。

（ √ ）  

45. 电子控制的 CVT 传动系统在要增大扭矩时，其传动带轮的变

更是主动带轮的直径变小，从动带轮的直径变大。（ √ ）  

46. 电子控制的 CVT 传动系统在要降档时，其传动带轮的变更是

主动带轮的直径变小，从动带轮的直径变大。（ √ ） 

47. 电子控制的 CVT 传动系统在要升档时，其传动带轮的变更是

主动带轮的直径变小，从动带轮的直径变大。（ × ） 

48. 采取循环式制动压力调节器时，其制动压力油路和控制压力油

路相通。（ √ ） 

49. 发动机发动后，ABS 警报灯应在几秒后熄灭，并在 ABS 工作
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时闪烁。（ × ） 

50. A BS 系统发生故障后，系统将停止工作，并使惯例制动效果

下降。（ × ） 

51. 霍尔式车轮转速传感器可以测其阻值，以判断好坏。（ × ） 

52. 按低选原则进行一同控制时，附着力较小的车轮易抱死。（ √  ） 

53. A BS 工作时会使趋于抱死车轮的制动管路压力循环经过增压、

降压、保压三个过程。（ × ） 

54. A BS 工作时会使趋于抱死车轮的制动管路压力循环经过降压、

保压和增压三个过程。（ √ ） 

55. TCS 工作时会使趋于抱死车轮的制动管路压力循环经过增压、

保压、降压三个过程（ × ） 

56. A BS 系统的主要信号是轮速传感器（ √ ）。 

57. 电控动力转向装置可以在高速时使转向助力减小，以保障车辆

高速行驶的稳定性（ √ ） 

58. 若前轮抱死，则汽车的转向把持性能将丧失。（ √ ） 

59. 汽车直线行驶时，转向助力系统不会发生助力作用（ √ ） 

60. 汽车转向时，转弯半径越小，转向助力越小。（ × ） 

61. 汽车行驶速度越高，转向时电控转向助力系统发生的助力越大。
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（ × ） 

62. 汽车行驶速度越高，转向时电控转向助力系统发生的助力越大

（ × ） 

63. 汽车行驶速度越低，转向时电控转向助力系统发生的助力越小。

（ × ） 

64. 汽车四轮转向系统中，高速时前后轮的偏转方向相同，低速时

前后轮的偏转方向相反（ √ ） 

65. 电控动力转向装置可以在高速时使转向助力减小，以保障车辆

高速行驶的稳定性（ √ ） 

66. 电子控制的悬架系统分为半主动悬架和全主动悬架两种。（ √ ） 

67. 半主动悬架电子控制的悬架其工作原理是根据车身振动的加

速度来改变其悬架的阻尼系数。（ √ ） 

68. 主动悬架系统在汽车起步时，悬架的刚度和阻尼都应该增大，

以防止车身的俯仰。（ √ ） 

69. 主动悬架的传感器主要有车身位移传感器、方向盘转角传感器、

轮速传感器和节气门开度传感器等。（ √ ） 

70. 主动悬架的传感器主要有车身位移传感器、方向盘转角传感器、

车速传感器和节气门开度传感器和轮速传感器等。（ × ） 

71. 电子控制的主动悬架系统在汽车转向时要提高悬架刚度以保

障汽车行驶的稳定性。（ √ ） 

72. 电子控制的主动悬架系统在汽车起步时要提高悬架刚度以保

障汽车行驶的稳定性。（ √ ） 

73. 电子控制的主动悬架系统在汽车制动时要提高悬架刚度以保
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障汽车行驶的稳定性。（ √ ） 

74. 电子控制的主动悬架系统在提高悬架刚度时是向气室中充气。

（ √ ） 

75. 电子控制的主动悬架系统在提高悬架刚度时是气室向外放气。

（ × ） 

76. B ENZ141 车保险气囊系统没有碰撞传感器，用保险带上的带

扣开关检测碰撞强度。（ √ ） 

77. 保险气囊系统中大多数气体发生器发生的气体是氨气。（ × ） 

78. 智能 SRS 系统比传统 SRS 系统多装置了多普勒雷达探测器、

红外线乘员探测器两个传感器。（ √ ） 

79. 大多数 SRS 系统连接器的颜色为红色。（ × ） 

80. 智能 SRS 系统比传统 SRS 系统多装置了多普勒雷达探测器和

红外线乘员探测器两个传感器。（ √ ） 

81. 智能 SRS 系统比传统 SRS 系统多装置了雷达探测器和红外线

乘员探测器两个传感器。（ √ ） 

82. B ENZ141 车保险气囊系统没有碰撞传感器，用保险带上带扣

开关检测碰撞强度。（ √ ） 

83. 没有引爆过的 SRS 部分零件可以被二次利用。（ × ） 

84. 未引爆过的保险气囊报废后必需用专用工具引爆，然后就可以

随便处理了。（ √ ） 

85. 在检测丰田车系 SRS 系统前要将蓄电池负极拆下 20S 以上，

主要是让备用电源彻底放电，防止操作过程中导致保险气囊误引爆。

（ √ ） 

86. 大多数 SRS 系统连接器的颜色为黄色。（ √ ） 

87. 在诊断丰田车系保险气囊系统时，如发现 KOEO ，指示灯常亮，
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而短接TC —E1 时指示灯连续闪烁，则其可能是由于蓄电池电压过低。

（ √ ） 

88. 微机控制的空调系统常见的传感器有车内温度传感器 、车外

温度器、太阳辐射传感器、蒸发器温度传感器、水温传感器、温度设

定电阻等。（ √ ） 

89. 电控空调的控制内容有鼓风机转速控制、温度控制、进气门控

制、压缩机控制、模式门控制。（ √ ） 

90. 在电控空调系统中模式门自动控制中，模式一般只有三种位置，

即吹脸、吹脚和吹全身。（√ ） 

91. 电控空调系统常采取的是空气混合式配风方式。（ √ ） 

92. 太阳辐射传感器常采取的是负温度系数的热敏电阻式的传感

器。（ × ） 

93. 一般来说，对自动空调，室内温度与设定温度之差越大，鼓风

机转速越高。（ √ ） 

94. 一般来说，对自动空调，室内温度与设定温度之差越大，鼓风

机转速越低。（ × ） 

95. 太阳辐射传感器常采取的是正温度系数的热敏电阻式的传感

器。（ √ ） 

96. 测试系统由变换及丈量装置、记录与显示装置和实验结果的分

析处理装置等组成。（ √ ）  

97. 驱动型车速表实验台由速度丈量装置、速度指示装置、速度报

警装置和驱动装置等组成。（√） 

98. 普通型车速表实验台由速度丈量装置、速度指示装置、速度报
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警装置和驱动装置等组成。（× ） 

99. 车速表实验台主要用于车身表的误差检查是保险检测的必备

工程。（ √ ） 

100. 城市用机动车喇叭噪声级在距车前 2m ，离地面高 1.2m 处

应为 90～115dB。（ × ） 

101. 四灯制前照灯其远光单光束灯在屏幕上的调整，要求光束

中心离地高度 0.85H～0.90H。水平位置要求左灯向左偏不得大

100mm ；向右偏不得大 170mm 。右灯向左或向右偏不得大于 

170mm 。（ √ ） 

102. 制动力平衡要求：在制动力增长全过程中同时测得的左右

轮制动力差的最大值，与全过程中测得的该轴左右轮最大制动力中大

者之比，对前轴不应大于 20% ，对后轴不应大于 24% 。（ √ ） 

103. 发动机应动力性能良好，运转平稳，怠速稳定，无异响，

机油压力正常。发动机功率不允许小于标牌（或产品使用说明书）表

明的发动机功率的 75% 。（ √  

104. 一检测站在检测车辆侧滑时，甲车：内侧滑，侧滑量=7m/Km 。

车辆侧滑检测合格（ × ） 

105. 检测制动力要求制动力总和与整车重量的百分比是：空载

时≥60％，满载时≥50％。（√ ） 

106. 未引爆过的保险气囊报废后必需用专用工具引爆，然后就

可以随便处理了。（ × ）                                            

107. 没有引爆过的SRS 部分零件可以被二次利用。（ × ）                  

108. ABS 系统发生故障后，系统将停止工作，并使惯例制动效

果下降。（ × ） 
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109. 发动机发动后，ABS 警报灯应在几秒后熄灭，并在 ABS

工作时闪烁。   （ √ ） 

110. 电子控制的CVT 传动系统在要升档时，其传动带轮的变更

是主动带轮的直径变小，从动带轮的直径变大。 （  ×  ） 

111. 电子控制的 CVT 传动系统在要降档时，其传动带轮的变更

是主动带轮的直径变小，从动带轮的直径变大。 （ √ ） 

112. 电子控制的CVT 传动系统在要增大扭矩时，其传动带轮的

变更是主动带轮的直径变小，从动带轮的直径变大。 （ √ ） 

113. 电子控制的 CVT 传动系统的主要控制信号是空气的流量

和水温。    （ × ） 

114. 所谓线控技术，就是用电子信息的传送取代过去由机械的、

液压的或气动的系统连接的传动部分，如换挡连杆、节气门拉线、转

向传动机构及制动油路系统等。（ √ ） 

115. 车载网络系统大多数通信协议都是专用的，因此，维修诊

断时需要专门的软件。（ √ ） 

116. 为了防止外界电磁干扰和数据传输时对外辐射，CAN-BUS

数据总线采取了 2条数据线绕在一起的方式。（ √ ） 

117. 铸造圆角一般取壁厚的 0.1～0.2倍  （ × ） 

118. 主视图选择的原则有加工位置原则、工作位置原则、形状
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